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Właściwości główne 

 

 

Połączenia (Modele OnE PA, OnE DT, One PA HP & OnE DT HP)

W modelach OnE PA oraz OnE DT alarm uzyskiwany jest poprzez wyjście C-NC w celu sygnalizacji alarmu oraz 
wyjścia T-T w celu sygnalizacji sabotażu.
Łączenia modeli OnE PA HP oraz OnE DT HP są uzyskiwane poprzez port szeregowy RS485 do odbiornika 
satelitarnego XSATHP albo bezpośrednio do odbiorników produkcji firmy AVS.

Programowanie

Programowanie ustawień modeli OnE PA, OnE DT & OnE PA WS za pomocą mikroprzełączników (DIP SWITCH).
Konfiguracja ustawień modeli OnE PA HP & OnE DT HP za pomocą mikroprzełączników lub oprogramowania XWIN.

Pierwsze włączenie

Czujka jest zablokowana przez pierwsze 60 sekund, podczas których diody LED będą mrugać a obwód
antymaskingu będzie dokonywać autoregulacji. Obudowa powinna być przymocowana w sposób końcowy tak aby 
czujnik mógł dostosować swoje parametry poszczególnych wartości.  

Tryb pracy AND (Tylko modele OnE DT & OnE DT HP)

Mikroprocesor stale analizuje sygnały pochodzące z czujnika IR oraz MW, które są porównywane z obecnym
stanem. Niebieska dioda oraz wyjście alarmowe zostaną pobudzone tylko gdy sygnały pochodzące z obu czujników 
zmienią swój stan na "aktywny" przez określony czas ok. 10 sekund.  

Aktywny antymasking (nieaktywny z otwartym wyjściem sabotażowym)

Jeżeli czujka wykryje zakrycie obudowy uruchamiane jest opóźnienie czasowe, a żółta dioda mruga. Jeżeli do 
końca czasu opóźnienia przedmiot nie zostanie usunięty, czujka uruchomi alarm oraz sygnał antymaskingu 

UWAGA: Ta funkcja nie gwarantuje pełnego wykrycia zakrycia obudowy
UWAGA: Utrzymuj soczewkę optyczną czystą tak aby utrzymać jej funkcjonalność na wysokim poziomie.
UWAGA: Dane dotyczące żółtej diody LED odnoszą się do wszystkich modeli z wyjątkiem OnE PA WS. 

Antymasking podczerwieni

W wszystkich modelach znajduje się antymasking IR. Obwód antymaskingu składa się z aktywnego odbiornika RX 
oraz nadajnika TX znajdującego się nad czujnikiem PIR. Zadaniem tego systemu jest wykrycie przeszkód  (taśma
 zasłaniająca oraz prawie wszystkie inne rodzaje przykryć), znajdujących się przed czujką do odległości  ok. 10cm.
Sygnał maskingu jest generowany po ok. 30 sek. od wykrycia zasłony (chyba, że czujnik wykryje wcześniej alarm). 
Zdjęcie zasłony powoduje przerwanie sygnału maskingu.

Antymasking wiązek mikrofalowych

Antymasking obwodu mikrofalowego znajduje się w modelach OnE DT oraz OnE DT HP. Antymasking MW
powoduje powstanie sygnału alarmu gdy mikrofala zostania odbita od materiału (np. metal, drewno, plastic itd.) 
znajdujący się w mniejszej odległości niż 1m. Wyjście alarmowe jest pobudzane po ok. 1 minucie po wykryciu
 ruchu poniżej 1 metra (chyba, że czujnik wykryje wcześniej alarm).
Zadziałanie alarmu powoduje przerwanie sygnału maskingu.

Akcja w przypadku zabrudzonej optyki (Tylko modele OnE PA HP &  OnE DT HP) 

Jeżeli obwód antymaskingu wykryje zmniejszenie sygnału dostarczanego w określonym czasie o ok. 20%, sterownik
zacznie migać powoli żółtą diodą LED.
Aby sygnał zabrudzenia działał poprawnie, po oczyszczeniu soczewki należy wyłączyć i włączyć czujkę.

L

zostanie uruchomiony.

OnE DT & OnE DT HP to mikroprocesorowe czujki dualne, łączące zalety detektora podczerwieni bazującym na 
soczewce Fresnela oraz nadajnika mikrofalowego zapewniając dużą odporność na fałszywe alarmy w trudnych 
warunkach atmosferycznych. Dla zwiększenia ochrony zewnętrznej  rekomendowane są OnE DT lub OnE DT HP. OnE 
PA, OnE PA HP & OnE PA WS są to mikroprocesorowe czujki obecności (IR) z soczewką Fresnela.

OnE PA WS jest to czujka OnE PA z dodatkowym modułem transmisji bezprzewodowej o częstotliwości kompatybilnej 
z odbiornikami AVS Electronics.

Wszystkie modele posiadają:
- Kompensację temperatury, czujnik automatycznie dostosowuje zakres zmian temperatury otoczenia. Wydajność 
sensora może nieznacznie być zależna od poszczególnych zakresów temperaturowych.

- Akcelerometr, odczytujący zmiany w położeniu (nie wykrywa wibracji). Zmiany w położeniu są sygnalizowane 
poprzez wyjście sabotażowe (opcja jest domyślnie włączona).

- Antymasking, wykrywający przeszkody zakrywające czujnik.

P
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Zasięg
Soczewki czujki zapewniają zasięg kurtynowy z zasięgiem do 12 metrów (dla OnE DT & OnE DT HP) oraz do 8 
metrów (dla OnE PA, OnE PA HP & OnE PA WS). Kąt wykrywania wynosi  ok. 10°.
Specjalny kształt soczewki pokrywa ochroną obszar ukazany na rysunku poniżej.

Rysunki ukazujące zasięg działania mikrofali odwołują się tylko do modeli OnE DT oraz OnE DT HP.

Zasięg sygnału podczerwieni może być nieznacząco różny od pokazanego na rysunku. 
Jest to spowodowane zależnością od temperatury.

 Do użytku zewnętrznego zalecane są modele OnE DT oraz OnE DT HP.

Należy unikać:
• umieszczania czujek przy źródłach wysokiej temperatury (np. kaloryfer)
• umieszczania czujnika bezpośrednio w kierunku promieni słonecznych
• wieszania urządzeń, których odległość do detektora może się zmieniać w czasie (wiszące ozdoby, zegary)
• dotykania elementu pyroelektrycznego

podczerwień

mikrofala

P
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metrów12 HPDTOnEDT anddla OnE

8 WSPAOnEHP andPAPA, OnE

L
2 HPDTOnEDT and

1,8 WSPAOnEHP andPAPA, OnE

Widok z boku

Czujka

Widok z góry

Czujka

metrów

metrów

metrów

dla OnE

dla OnE

dla OnE

ZASIĘG POSZCZEGÓLNYCH DETEKTORÓW
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9 mm

18 mm

Wygląd filtru umożliwiający odporność na zwierzęta
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Odporność na zwierzęta 
Funkcja odporności na zwierzęta jest wykorzystywana do wykrywania zwierząt o wysokości mniejszej niż 40 cm 
oraz cechuje się wewnętrznym, przylegającym filtrem.

 Z racji, że funkcja odporności na zwierzęta uniemożliwia korzystania z antymaskingu IR, mikroprzełącznik 7 

Instalacja filtru:

- Zdjąć wzmocnienie czarnej osłony na soczewkę poprzez wygięcie wzmocnienia ku bokom jak na rysunku 1
- Zdjąć czarną obudowę na soczewkę poprzez podważenie i wyciągnięcie jak na rysunku 2
- Wsadzić filtr leżący na soczewce począwszy od punktu ukazanego na rysunku 3
- Upewnić się, że filtr leży przylegająco na szparze soczewki jak na rysunku 4
- Założyć czarną osłonę z powrotem na miejsce

Zasięg przy włączonej funkcji odporności na zwierzęta

Rysunek poniżej ukazuje zasięg czujnika, w którym można zastosować funkcjonalność wykrywanie zwierząt.

Czujka

(DIP SWITCH 7) znajdujący się w grupie 2 musi być ustawiony na "OFF".  

Aby zainstalować filtr należy:

L
P
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A Elementy łączące

B Otwór na przewody

C Zatrzaski w celu przymocowania dolnych części obudowy

D Mocowanie obudowy przy użyciu śruby 2.2 x 16

E Prowadnice płytki z elektroniką

F Mocowanie płytki elektronicznej przy użyciu śruby 2.9 x 6.5

G

H

Instrukcja instalatora 
• Wybierz dokładne miejsce dla czujnika mając na uwadze, że czujnik działa na zasadzie kurtyny pionowej 

(wykrywa intruza w wąskim paśmie) a mikrofala wykrywa ruch wzdłuż wiązki wykrywania czujki.
• Zaczep czujnik na stabilnej, nie ruszającej się powierzchni. Wysokość montażu: 1,9 - 2,2m
• Czujnik nie może być nakierowany na lampy fluorescencyjne.
• Czujnik nie może być nakierowany na promieniowanie słoneczne.
• Należy używać przewodów ekranowanych. Ekran należy podłączony do ujemnego wejścia w centrali..

Przykłady instalacji:

Budowa fizyczna detektora 

Dolna podstawa

B

A A

A A

D

CC

E

GG

F

H

Podstawa

Instalacja na ścianie:
W celu osiągnięcia najlepszego obszaru chronienia 
(zarówno szerokości jak i długości), czujka powinna być  
zamontowana przynajmniej 1 m od ściany, która ma być 
być chroniona. Jeżeli odległość jest mniejsza niż 1 m 
należy użyć akcesoriów typu A lub B aby zmienić o kąt 

5 st. w taki sposób, aby wiązki skrajne
 równolegle do chronionej  pozostały 

Instalowanie z przesunięciem 90 stopni:
W celu osiągnięcia najlepszego obszaru chronienia 
(zarówno szerokości jak i długości) należy wykorzystać
uchwyt typu C, który zmienia pozycję czujnika o 90 st.

wzdłuż ściany, która ma być chroniona oraz
uchwyt typu D aby zmienić pozycję czujki

 o 5 st. w taki sposób, aby 
wiązki skrajne pozostały

równoległe do ścianypowierzchni. 
chronionej.

Często z powodu niedokładności warunków zewnętrznych (np. nierówna ściana) konieczne może być 
ułożenie czujki z nierównością pionową w celu zrekompensowania pewnych wad chronionej powierzchni aby 
osiągnąć najlepszą ochronę powierzchni.

Czujnik posiada podwójne plastikowe dno w celu przymocowania do ściany lub uchwytu przekręcającego 
detektor o 90 stopni. Druga część jest wykorzystywana do podłączenia płyty głównej z elektroniką.

Umieszczenie zatrzasków do łączenia dwóch plastikowych części 
obudowy
Otwór do przepuszczenia przewodów
Należy wykorzystać dostarczonego przewodu

Przed rozpoczęciem robót opisanych powyżej, należy 
upewnić się, że elektronika została zdjęta z obudowy w celu 
uniknięcia uszkodzeń.

L
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Dodatki 

Zestaw zawiera następujące dodatki montażowe:

PRZESUNIĘCIE O 5°

PRZESUNIĘCIE O PRZESUNIĘCIE O 90° -  95°

Podwójne
dno

A Uchwyt montażowy z przesunięciem 5 st. w lewo

B Uchwyt montażowy z przesunięciem 5 st. w prawo

C

D Uchwyt montażowy z przesunięciem stopni o 95 st.

Dodatek

D

Dodatek

C

C1

C2

Otwór na przeprowadzenie kabli

Dolna podstawa

Podstawa

A Podstawa

B

A B

C1

C2

D L
P

Uchwyt montażowy  z przesunięciem o 90 st. składający się z 
części o wyglądzie litery "L" (C1) oraz tylnej (C2)

W zależności od potrzeb, przed rozpoczęciem

przymocowania czujki do ściany, zamontuj uchwyt 

 typu A (do przesunięcia w lewo) lub uchwyt typu B 

 (do przesunięcia w prawo) pod dolną część plastiku 

 umieszczając 4 kołki w odpowiednie miejsca.

Podłącz do tyłu plastiku (część C2) dołączony element  
w kształcie litery "L" (część C1) tak aby uzyskać 
pożądane położenie uchwytu.

Dla przesunięcia o 95 stopni, przed przyczepieniem do 
ściany należy umieścić uchwyt D w dolnej części 
uchwytu w kształcie litery "L" (jak na rysunku poniżej).

Następnie należy wykonać włożenie drugiej 
części plastikowej obudowy z prowadnicami na 
kołki na część C2. Przymocowanie czujki za 
pomocą 4 śrub 2x2 x 9.5.
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OPIS ZŁĄCZ
- ZASILANIE -

+ ZASILANIE + 12V
C Wyjście alarmowe czujki z obiążalnością 100mA

Styk typu NC (normalnie zamknięty)NC

T Wyjście sabotażowe z obciążalnością 100mA
Styk typu NC (normalnie zamknięty)T

Sw1 - USTAWIANIE Rezystancji
DIP

1

ON dołączony rezystor 10 kohm
OFF DOMYŚLNIE

DIP
2

ON dołączony rezystor 5.6 kohm
OFF brak rezystora 5.6 kohm

DIP
3

ON dołączony rezystor 4.7 kohm

OFF brak rezystora 4.7 kohm

DIP
4

ON dołączony rezystor 2.2 kohm

OFF

DIP
5

ON

OFF

DIP
6

ON

OFF

DIP
7

ON

OFF

DIP
8

ON

OFF

S1 KONFIGURACJA STYKU SABOTAŻOWEGO

1 - 2

2 - 3

Sw2 - USTAWIANIE FUNKCJI

DIP 1
ON LED włączone

OFF LED wyłączone

DIP 2
ON

OFF

DIP 3
ON

OFF

DIP 4 OFF
.DIP 5 OFF

DIP 4 ON

DIP 5 OFF

DIP 4 OFF

DIP 5 ON

DIP 4 ON

DIP 5 ON

DIP 6
ON

OFF

DIP 7
ON Aktywny antymasking IR

OFF

DIP 8
ON Sabotaż akcelerometrowy włączony

OFF

Konfiguracja OnE PA & OnE DT 

O
N1

2
3

4
5

6
7

8

O
N1

2
3

4
5

6
7

8

SW1

SW2

S1

1

3

- + C NC T1 T2

RV1

RV2 TAMPER

L1

L2

2

POŁĄCZENIA S1 w pozycji

 1 - 2

O
N

O
N1

2
3

4
5

6
7

x x

- + L L

S1

L
P

Styki alarmowy i sabotażowy umożliwiają na zmianę parametrów poprzez 
dołączenie  rezystancji. Konfiguracja opisana jest w tabelkach S1 oraz SW1.

Zmiany mikroprzełączników 1, 2, 3 oraz 4 na szynie SW1 oznacza podłączenie rezystancji 
szeregowo pomiędzy wyjście ALARM oraz SABOTAŻ (DOMYŚLNIE).

DOMYŚLNIE

DOMYŚLNIE

DOMYŚLNIE

DOMYŚLNIE

DOMYŚLNIE

DOMYŚLNIE

DOMYŚLNIE

brak rezystora 10 kohm

brak rezystora 2.2 kohm

dołączony rezystor 10 kohm

brak rezystora 10 kohm

dołączony rezystor 5.6 kohm

brak rezystora 5.6 kohm

dołączony rezystor 4.7 kohm

brak rezystora 4.7 kohm

dołączony rezystor 2.2 kohm

brak rezystora 2.2 kohm

SABOTAŻ
(styki S1)

SABOTAŻ
(styki S1)

SABOTAŻ
(styki S1)

SABOTAŻ
(styki S1)

ALARM
(równolegle)

ALARM
(równolegle)

ALARM
(równolegle)

ALARM
(równolegle)

UWAGA: Jeżeli mikroprzełączniki 1, 2, 3 oraz 4 (SABOTAŻ) są zmieniane jednocześnie na "ON", rezystory będą 
połączone równolegle. Takie samo działanie mają mikroprzełączniki 5, 6, 7 oraz 8 (ALARM).

Zmiany mikroprzełączników 1, 2, 3 oraz 4 na szynie SW1 oznacza podłączenie rezystancji 
rówlnolegle pomiędzy wyjście ALARM oraz SABOTAŻ.

DOMYŚLNIE

DOMYŚLNIE

DOMYŚLNIE

DOMYŚLNIE

NISKIE

ŚREDNIE

WYSOKIE

DOMYŚLNIE

DOMYŚLNIE

DOMYŚLNIE

Antymasking styku SABOTAŻ włączony

Antymasking styku SABOTAŻ wyłączony

Antymasking mikrofali włączony (tylko model OnE DT)

Antymasking mikrofali wyłączony (tylko model OnE DT)

To ustawienie powoduje domyślną czułość IR (zaprojektowana dla domyślnego użytkownika), 
wykorzystuje  cyfrową analizę sygnału

To ustawienie powoduje niską czułość IR, wykorzystuje cyfrową analizę sygnału, która jest 
bardziej dokładna niż w domyślnie oraz zawiera podwójne liczenie impulsów.

To ustawienie powoduje średnią czułość IR w porównaniu do domyślnej konfiguracji oraz 
wykorzystuje cyfrową analizę sygnału, która jest bardziej dokładna niż w domyślnej konfiguracji.

To ustawienie powoduje wysoką czułość IR oraz wykrywa każdy sygnał analizując jego 
amplitudę.

Żółta dioda LED ukazująca status mikrofali (tylko dla modelu OnE DT)

Żółta dioda LED ukazująca status antymaskingu

Nieaktywny antymasking IR

Sabotaż akcelerometrowy wyłączony

Jeżeli rezystancja złącza SABOTAŻ 
jest połączona w sposób szeregowy 
(przy użyciu DIP 1, 2, 3 i 4) nie wolno 
wykorzystywać styków NC i T2.
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W2 - ADRESY OnE PA HP oraz OnE DT HP

Sensor DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 DIP5 Sensor DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 IP5D Sensor DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 DIP5

1 ON ON ON ON ON 12 OFF OFF ON OFF ON 23 ON OFF OFF ON OFF

2 OFF ON ON ON ON 13 ON ON OFF OFF ON 24 OFF OFF OFF ON OFF

3 ON OFF ON ON ON 14 OFF ON OFF OFF ON 25 ON ON ON OFF OFF

4 OFF OFF ON ON ON 15 ON OFF OFF OFF ON 26 OFF ON ON OFF OFF

5 ON ON OFF ON ON 16 OFF OFF OFF OFF ON 27 ON OFF ON OFF OFF

6 OFF ON OFF ON ON 17 ON ON ON ON OFF 28 OFF OFF ON OFF OFF

7 ON OFF OFF ON ON 18 OFF ON ON ON OFF 29 ON ON OFF OFF OFF

8 OFF OFF OFF ON ON 19 ON OFF ON ON OFF 30 OFF ON OFF OFF OFF

9 ON ON ON OFF ON 20 OFF OFF ON ON OFF 31 ON OFF OFF OFF OFF

10 OFF ON ON OFF ON 21 ON ON OFF ON OFF 32 OFF OFF OFF OFF OFF

11 ON OFF ON OFF ON 22 OFF ON OFF ON OFF

DOMYŚLNIE, mikroprzełączniki (DIP SWITCHe) od 1 do 5 są ustawione na OFF (konfiguracja 32)

O
N1

2
3

4
5

6
7

8

O
N1

2
3

4
5

6
7

8

SW2

- + DADB

RV1

RV2 TAMPER

L1

L2

Konfiguracja OnE PA HP & OnE DT HP 

OPIS ZŁĄCZ

- ZASILANIE -

+ ZASILANIE + 12V

DA

DB

   
 

Potencjometr RV1 - Zasięg mikrofalowy (tylko dla modeli OnE DT i OnE DT HP)

Potencjometr do regulacji zasięgu mikrofali (przekręcając przeciwnie do wskazówek zegara osiąga się min. zakres)

Potencjometr RV2 - Zasięg podczerwieni

Potencjometr do regulacji zasięgu IR (przekręcając przeciwnie do wskazówek zegara osiąga się min. zakres)

Częste konfiguracje OnE PA, OnE DT, OnE PA HP & OnE DT HP 

DLE
Mruganie:
Praca ciągła:

Współpraca z żółtą diodą LED przez ok. 60 s. przy pierwszym włączeniu 
Sygnał głównego alarmu

 Szybkie mruganie:

Współpraca z niebieską diodą przez ok. 60 s. przy pierwszym włączeniu 
Sygnał antymaskingu
Sygnał pre-alarmu antymaskingu
Kalibracja antymaskingu po zamknięciu obudowy
Sygnał alarmu mikrofali

W2 - USTAWIANIE FUNKCJI

DIP 6
ON

OFF

DIP 7
ON Antymasking IR aktywny

OFF

DIP 8
ON

OFF

L
P

Połączenie szeregowe RS485 służy do połączenia XSATHP albo 
bezpośredniego do szeregowego RS485 w sterowniku.

Dla połączenia DA złącz szeregowych komunikacyjnych DA, DB proponowane 
są przewody ekranowane o średnicy 0.5 mm^2 każdy, podczas gdy średnice 
przewodów zasilających (+ oraz -) powinny być równe co do wymagań portu 
szeregowego, rodzaju systemu oraz doświadczenia instalatora.

DOMYŚLNIE

DOMYŚLNIE

DOMYŚLNIE

S
Żółta dioda LED ukazująca status mikrofali (tylko dla modelu OnE 

DT HP)

Żółta dioda LED ukazująca status antymaskingu

Antymasking IR nieaktywny

Sabotaż akcelerometrowy włączony

Sabotaż akcelerometrowy wyłączony

S

W zależności od ustawienia mikroprzełącznika DIP 6 z szyny SW2, żółta dioda LED wskazywać będzie status mikrofali 
albo status obwodu antymaskingowego.

NIEBIESKA
(Ld1)

ŻÓŁTA
(Ld2)

DIP6 w pozycji OFF, szyna SW2

DIP6 w pozycji ON, szyna SW2 Mruganie:
Praca ciągła:

 Wolne mruganie:
Praca ciągła:

Detektor posiada dwa potencjometry R  1 dla dostosywania zasięgu mikrofalowego oraz R   2 do dostosowania zasięgu 
podczerwieni.

V V
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Konfiguracja OnE WS 

Zasilanie:

OnE WS zasilane jest baterią litową 3.6 V 2.2Ah (model AA) zawartą w zestawie.

LED L1

Zmniejszenie zużycia (DIP 6: ON)

WS   1 - ADRES CZUJKI
Sensor DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 DIP5 Sensor DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 IP5D

1 ON ON ON ON ON 17 ON ON ON ON OFF

2 OFF ON ON ON ON 18 OFF ON ON ON OFF

3 ON OFF ON ON ON 19 ON OFF ON ON OFF

4 OFF OFF ON ON ON 20 OFF OFF ON ON OFF

5 ON ON OFF ON ON 21 ON ON OFF ON OFF

6 OFF ON OFF ON ON 22 OFF ON OFF ON OFF

7 ON OFF OFF ON ON 23 ON OFF OFF ON OFF

8 OFF OFF OFF ON ON 24 OFF OFF OFF ON OFF

9 ON ON ON OFF ON 25 ON ON ON OFF OFF

10 OFF ON ON OFF ON 26 OFF ON ON OFF OFF

11 ON OFF ON OFF ON 27 ON OFF ON OFF OFF

12 OFF OFF ON OFF ON 28 OFF OFF ON OFF OFF

13 ON ON OFF OFF ON 29 ON ON OFF OFF OFF

14 OFF ON OFF OFF ON 30 OFF ON OFF OFF OFF

15 ON OFF OFF OFF ON 31 ON OFF OFF OFF OFF

16 OFF OFF OFF OFF ON 32 OFF OFF OFF OFF OFF

DOMYŚLNIE czujki mają ustawione mikroprzełączniki (DIP) od 1 do 5 na pozycji "OFF" (konfiguracja 32)

O
N 1

2
3

4
5

6
7

8

SW1

TAMPER

L1 WS    2 - USTAWIANIE FUNKCJI

DIP 6

ON Normalne zużycie (stand-by: 5 sekund)

OFF

DIP 7
ON Czułość zmniejszona

OFF Czułość normalna

DIP 8
ON Sabotaż akcelerometrowy włączony

OFF Sabotaż akcelerometrowy wyłączony

L
P

Mruga przez ok. 60 sekund przy pierwszym połączeniu oraz podczas każdej transmisji 
alarmowej (alarm główny, sabotaż, antymasking) wykonywany przez czujkę.

Po przesłaniu sygnału alarmowego, detektor kontynuuje analizę otoczenia, ale przez 
przynajmniej 3 minuty nie będzie transmitować sygnału podczas których nie wykryje 
alarmu.

DOMYŚLNIE

DOMYŚLNIE

DOMYŚLNIE

Zmniejszenie zużycia (stand-by: 3 minuty + 
wyłączenie LED)
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INFORMACJA O ZGODNOŚCI Z DYREKTYWĄ 1999/5/EEC (R&TTE)

Marka SNICOTRCELEAVS

odelM HPTDT, OnEDOnE

Częstotliwość pracy 24 Ghz (mikrofala) 

Rodzaj napięcia zasilania DC (napięcie stałe)

Napięcie znamionowe =V12

mA (w czasie alarmu)33
mA (w czasie nasłuchu)30

Data 20 luty 2016

! OSTRZEŻENIE !

BATERIA LITOWA 3.6V TIPO MOD.  MODEL AA - 2,2Ah

SNICOCTRELEAVS

Model SWOnE

Mhz (transmisja radiowa)868,350

=V3,6

20
25

L
P

Pobór prądu

Kraje europejskie, w których czujka 
może być wykorzystywana.

Marka

Kraje europejskie, w których czujka 
może być wykorzystywana.

Częstotliwość pracy

Rodzaj napięcia zasilania

Napięcie znamionowe

Pobór prądu

Data

Włochy, Belgia, Francja, Niemcy, Grecja, Portugalia, 
Polska, Holandia, Bułgaria, Cypr, Dania, Węgry, 
Islandia, Irlandia, Malta, Norwegia, Luksemburg

DC (napięcie stałe)

mA (w czasie alarmu)
µA (w czasie nasłuchu)

Włochy, Belgia, Francja, Niemcy, Grecja, Portugalia, 
Polska, Holandia, Bułgaria, Cypr, Dania, Węgry, 
Islandia, Irlandia, Malta, Norwegia, Luksemburg

20 luty 2016

Istnieje prawdopodobieństwo wybuchu baterii, jeżeli nie zostanie ona wymieniona w właściwy 
sposób. Wymiana baterii musi być wykonana przez wykwalifikowanego technika, przy 
wykorzystaniu takiego samego rodzaju baterii albo innego, który jest rekomendowany przez 
producenta. Nie wolno otwierać baterii, narażać na wysokie temperatury, nie wrzucać do ognia. 
Nie wolno wyrzucać zużytych baterii w nieprzeznaczone do tego miejsce, a tylko w specjalnie do 
tego przeznaczone kontenery. Trzymać z daleka od dzieci.

Ten produkt spełnia fundamentalne wymofi Dyrektywy 1999/5/CEE (R&TTE) w nawiązaniu do niskich 
mocy transmisji sygnału przy użyciu odpowiedniego spektrum fal elektrycznych. Produkt zgodny z 
zaleceniami CEPT 70-03.
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DANE TECHNICZNE
SWOnE PAOnE HPPAOnE DTOnE HPDTOnE

Zasilanie 3,6 V = 12 V =

Napięcie zasilania Max: 3,6 V =
Min: 3 V =

Max: 15 V =
Min: 10,5 V =

Max: 15 V =
Min: 10,5 V =

Max: 15 V =
Min: 10,5 V =

Max: 15 V =
Min: 10,5 V =

Pobór prądu

Zasięg

Logika

Antymasking IR

ntymasking MW

Kompensacja temperatury - - -

Częstotliwość mikrofali - - - 24 GHz 24 GHz

Częstotliwość przesyłania danych FM 868 MHz - - - -

Połączenie szeregowe Rs485

NIE

Zasięg na zewątrz ~ 150 m. - - - -

Sygnał na niskiej baterii - - - -

- - - -

Wysokość montażu recommended from 1.9 to 2.2 m

Wyświetlanie przy użyciu XWN

Kontrola przy użyciu XWN

Akcelerometr

Temperatura pracy -25° C / + 55° C

Waga 100 g

Wymiary (szerokość / długość / wysokość) 44 mm x 40 mm x 123 mm

Stopień ochrony IP54

AVS ELECTRONICS Spa zachowuje wszelkie prawo do zmian bez uprzedzenia w dowolnym czasie.

40 mm

123 mm

64 mm

45 mm

50 mm

42 mm

64 mm50 mm

45 mm

8 mm

44 mm

Detektor spełnia wymagania dyrektywy CE dotyczące zgodności elektromagnetycznej.

5 mm

2 mm

L
P

Sygnał „survival”

min 30 mA
max 33 mA

min 30 mA
max 33 mA

min 30 mA
max 33 mA

min 30 mA
max 33 mA

min 30 mA
max 33 mA

10 st. / 12m10 st. / 8m

PulsowyPulsowy

TAK, przy 
użyciu Xtream
bądź XSTAHP

TAK, przy 
użyciu Xtream
bądź XSTAHP

NIENIE

NIENIENIE

TAK

TAK

TAK

TAK

TAK

TAK

TAK

TAK

TAK

TAKTAK

TAK

TAK

TAK

TAK

TAK

TAK

TAK

NIE

NIE NIE

NIE

NIE

NIE

TAK

Zasilanie musi pochodzić z bardzo niskiego napięcia bezpiecznego  i mieć ograniczenia w postaci 
bezpiecznika od strony napięcia zasilania.

INSTALACJA ORAZ UTRZYMANIE MOŻE BYĆ WYKONYWANE TYLKO PRZEZ 
WYKWALIFIKOWANY PERSONEL.
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