RIELLO ELETTROMICA

Curtarolo (Padova) WLOCHY
www.avselectror/cs.corn

Il .

MADE IN ITALY

PA
ON=" pa HP

Wewnetrzno-zewnetrzna
czujka podczerwieni

Wewnetrzno-zewnetrzna czujka
dualna (PIR + MW)

NP pa ws

AUS electronics

Wewnetrzno-zewnetrzna bezprzewodowa

czujka podczerwieni

JAKOSC POTWIERDZONA
CERTYFIKATEM
UNI EN ISO 9001:2008

IST0814V1.4

C€




Spis tresci

WHASCIWOSCE GQEOWNE ....ooiiiiiiiiiiicc ettt e e sttt e e e s st st be e e e e s sabbeeeeessannes 3
Potaczenia (Modele OnE PA, OnE DT, One PAHP & ONE DT HP) ....cccovviiiiiiiiiiiiiinieee e 3
ProgramOWANIE ..........coooiiiiiiiiiiiiiiii ettt e ettt e sttt e e e s ettt e e e s e bbb et e e s s e e e s e nnreeeeessannrreeee s e e ean 3
PIerwsze WHGCZENIE .........coooiiiiiee et e s e sr e e s s e e e e nnreeeee s 3
Tryb pracy AND (Tylko modele ONE DT & ONE DT HP) .....coooiiiiiiiiiiiieeee e 3
Aktywny antymasking (nieaktywny z otwartym wejsciem sabotazowym) ................ccccoeiiiiiinneen. 3
ANtymMasking POACZEIWIENI ........coooiiiiiiiiiiiii et e s s r e e s eme e e s e nnneeeeeas 3
Antymasking wigzek mikrofaloOWyCh ... 3
Akcja w przypadku zabrudzonej optyki (Tylko modele OnE PA HP & OnE DT HP) ...................... 3
Y- ] 1Y o R TP PP PP PPUPPPTUTTN 4
(0o [oTo) oo LY o T W AV (=1 2= - 5

Zasieg przy wiaczonej funkcji odpornosci na zwierzeta ................cccceeiiiiiiiiimiiii 5
Instrukcja inStalatora ...t e e e et r e e e e e e e e e e e e e e e e 6
Budowa fizyczna detektora .............coooo it e e e et eeeeeeas 6
DOAAKI ....ooiiiiiiiiie e e e e e e e e e e e e nrees 7
Konfiguracja OnE PA & ONE DT ...ttt e e e e e e 8
Konfiguracja OnE PAHP & ONE DT HP ...ttt ettt e e e e e e e e e e e 8
Czeste konfiguracje OnE PA, OnE DT, ONE PAHP & ONEDT HP ......ccoeviiiiiiiiiiiiiie e 9

Ustawienia ZWOrKi ST .........coooiiiiiiiiiiiiii e e 9
Konfiguracja ONE WS ...t s e e et e e e e e e e e e e s e s sssaimeeeaeeessessnsnssssssnns 10




Wiasciwosci gidowne
OnE DT & OnE DT HP to mikroprocesorowe czujki dualne, tgczace zalety detektora podczerwieni bazujgcym na
soczewce Fresnela oraz nadajnika mikrofalowego zapewniajac duzg odpornos¢ na fatszywe alarmy w trudnych
warunkach atmosferycznych. Dla zwiekszenia ochrony zewnetrznej rekomendowane sg OnE DT lub OnE DT HP. OnE
PA, OnE PAHP & OnE PAWS sg to mikroprocesorowe czujki obecnosci (IR) z soczewkg Fresnela.

OnE PA WS jest to czujka OnE PA z dodatkowym modutem transmisji bezprzewodowej o czestotliwosci kompatybilnej
z odbiornikami AVS Electronics.

Wszystkie modgle posiadaja: o , ) , ) L
- Kompensacje temperatury, czujnik automatycznie dostosowuje zakres zmian temperatury otoczenia. Wydajnos¢

sensora moze nieznacznie by¢ zalezna od poszczegolnych zakresow temperaturowych.

- Akcelerometr, odczytujgcy zmiany w potozeniu (nie wykrywa wibracji). Zmiany w potozeniu sg sygnalizowane
poprzez wyjscie sabotazowe (opcja jest domysinie wtgczona). P

-Antymasking, wykrywajgcy przeszkody zakrywajgce czujnik. L
Potaczenia (Modele OnE PA, OnE DT, One PA HP & OnE DT HP)

W modelach OnE PA oraz OnE DT alarm uzyskiwany jest poprzez wyjscie C-NC w celu sygnalizacji alarmu oraz
wyjscia T-T w celu sygnalizacji sabotazu.

tgczenia modeli OnE PA HP oraz OnE DT HP sg uzyskiwane poprzez port szeregowy RS485 do odbiornika
satelitarnego XSATHP albo bezposrednio do odbiornikéw produkgiji firmy AVS.

Programowanie

Programowanie ustawien modeli OnE PA, OnE DT & OnE PA WS za pomoca mikroprzetagcznikéw (DIP SWITCH)
Konfiguracja ustawien modeli OnE PA HP & OnE DT HP za pomocg mikroprzetacznikéw lub oprogramowania XWIN.

Pierwsze wiaczenie

Czujka jest zablokowana przez pierwsze 60 sekund, podczas ktérych diody LED bedg mruga¢ a obwdd
antymaskingu bedzie dokonywac¢ autoregulacji. Obudowa powinna by¢ przymocowana w sposoéb koncowy tak aby
czujnik mégt dostosowac swoje parametry poszczegolnych wartosci.

Tryb pracy AND (Tylko modele OnE DT & OnE DT HP)

Mikroprocesor stale analizuje sygnaty pochodzace z czujnika IR oraz MW, ktére sg pordwnywane z obecnym
stanem. Niebieska dioda oraz wyjscie alarmowe zostang pobudzone tylko gdy sygnaty pochodzace z obu czujnikéw
zmienig swdj stan na "aktywny" przez okre$lony czas ok. 10 sekund.

Aktywny antymasking (nieaktywny z otwartym wyjsciem sabotazowym)

Jezeli czujka wykryje zakrycie obudowy uruchamiane jest opdznienie czasowe, a z6tta dioda mruga. Jezeli do
konca czasu opdznienia przedmiot nie zostanie usuniety, czujka uruchomi alarm oraz sygnat antymaskingu
zostanie uruchomiony.

UWAGA: Ta funkcja nie gwarantuje petnego wykrycia zakrycia obudowy

UWAGA: Utrzymuj soczewke optyczng czystg tak aby utrzymac jej funkcjonalnosé na wysokim poziomie.
UWAGA: Dane dotyczace zo6ttej diody LED odnosza sie do wszystkich modeli z wyjgtkiem OnE PA WS.

Antymasking podczerwieni

W wszystkich modelach znajduje sie antymasking IR. Obwdéd antymaskingu skfada sie z aktywnego odbiornika RX
oraz nadajnika TX znajdujgcego sie nad czujnikiem PIR. Zadaniem tego systemu jest wykrycie przeszkdd (tasma
zastaniajgca oraz prawie wszystkie inne rodzaje przykryc¢), znajdujgcych sie przed czujkg do odlegtosci ok. 10cm.
Sygnat maskingu jest generowany po ok. 30 sek. od wykrycia zastony (chyba, ze czujnik wykryje wczesniej alarm).

Zdjecie zastony powoduje przerwanie sygnatu maskingu.

Antymasking wigzek mikrofalowych

Antymasking obwodu mikrofalowego znajduje sie w modelach OnE DT oraz OnE DT HP. Antymasking MW
powoduje powstanie sygnatu alarmu gdy mikrofala zostania odbita od materiatu (np. metal, drewno, plastic itd.)
znajdujgcy sie w mniejszej odlegtosci niz 1m. Wyjscie alarmowe jest pobudzane po ok. 1 minucie po wykryciu
ruchu ponizej 1 metra (chyba, ze czujnik wykryje wczesdniej alarm).

Jezeli obwod antymaskingu wykryje zmniejszenie sygnatu dostarczanego w okreslonym czasie o ok. 20%, sterownik
zacznie miga¢ powoli z6itg dioda LED.
Aby sygnat zabrudzenia dziatat poprawnie, po oczyszczeniu soczewki nalezy wytaczy¢ i wiaczyé czujke.
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Zasieg

Soczewki czujki zapewniajg zasieg kurtynowy z zasiegiem do 12 metréw (dla OnE DT & OnE DT HP) oraz do 8
metrow (dla OnE PA, OnE PA HP & OnE PAWS). Kat wykrywania wynosi ok. 10°.

Specjalny ksztatt soczewki pokrywa ochrong obszar ukazany na rysunku ponize;j.

Widok z boku

Widok z géry

Czujka L
/o

ZASIEG POSZCZEGOLNYCH DETEKTOROW

| podczerwien 12 metréw dla OnE DT and OnE DT HP
mikrofala P s metrow dia onE PA, OnE PA HP and OnE PAWS
2metrow dla OnE DT and OnE DT HP
L 1,8metréw dla OnE PA, OnE PA HP and OnE PAWS

Rysunki ukazujgce zasieg dziatania mikrofali odwotujg sie tylko do modeli OnE DT oraz OnE DT HP.

Zasieg sygnatu podczerwieni moze by¢ nieznaczaco rézny od pokazanego na rysunku.
Jest to spowodowane zalezno$cig od temperatury.

Do uzytku zewnetrznego zalecane sg modele OnE DT oraz OnE DT HP.

|

Nalezy unika¢:
* umieszczania czujek przy zrédtach wysokiej temperatury (np. kaloryfer)
» umieszczania czujnika bezposrednio w kierunku promieni stonecznych
» wieszania urzgdzen, ktorych odlegtos¢ do detektora moze sie zmienia¢ w czasie (wiszgce ozdoby, zegary)
» dotykania elementu pyroelektrycznego




Odpornosé na zwierzeta

Funkcja odporno$ci na zwierzeta jest wykorzystywana do wykrywania zwierzat o wysokosci mniejszej niz 40 cm
oraz cechuje sie wewnetrznym, przylegajgcym filtrem.

Z raciji, ze funkcja odpornosci na zwierzeta uniemozliwia korzystania z antymaskingu IR, mikroprzetgcznik 7
(DIP SWITCH 7) znajdujacy sie w grupie 2 musi by¢ ustawiony na "OFF".

Instalacja filtru:

9 mm Wyglad filtru umozliwiajagcy odpornosé na zwierzeta

18 mm
Aby zainstalowac filtr nalezy:

Zdja¢ wzmocnienie czarnej ostony na soczewke poprzez wygiecie wzmochienia ku bokom jak na rysunku 1
Zdjg¢ czarng obudowe na soczewke poprzez podwazenie i wyciggniecie jak na rysunku 2

Wsadzi¢ filtr lezgcy na soczewce poczgwszy od punktu ukazanego na rysunku 3

Upewnic¢ sig, ze filtr lezy przylegajaco na szparze soczewki jak na rysunku 4

- Zatozy¢ czarng ostone z powrotem na miejsce

F i

=

Zasi I i funkeii od - ierzef

Rysunek ponizej ukazuje zasieg czujnika, w ktorym mozna zastosowac¢ funkcjonalnos$¢ wykrywanie zwierzat.

P

Czujka

220 m
B ]




Instrukcja instalatora

»  Wybierz doktadne miejsce dla czujnika majgc na uwadze, ze czujnik dziata na zasadzie kurtyny pionowej
(wykrywa intruza w waskim pasmie) a mikrofala wykrywa ruch wzdtuz wigzki wykrywania czujki.

» Zaczep czujnik na stabilnej, nie ruszajgcej sie powierzchni. Wysoko$é montazu: 1,9 - 2,2m

» Czujnik nie moze by¢ nakierowany na lampy fluorescencyjne.

» Czujnik nie moze by¢ nakierowany na promieniowanie stoneczne.

» Nalezy uzywac przewoddéw ekranowanych. Ekran nalezy podtgczony do ujemnego wejscia w centrali.

Przyktady instalacji:

Instalacja na Scianie: Instalowanie z przesunieciem 90 stopni:

W celu osiggniecia najlepszego obszaru chronienia W celu osiggniecia najlepszego obszaru chronienia
(zaréwno szerokosci jak i dtugosci), czujka powinna by¢ | (zarowno szerokosci jak i diugo$ci) nalezy wykorzystac
zamontowana przynajmniej 1 m od sciany, ktéra ma by¢ | uchwyt typu C, ktéry zmienia pozycje czujnika o 90 st.

by¢ chroniona. Jezeli odlegtos¢ jest mniejsza niz1 m wzdtuz $ciany, ktéra ma by¢ chroniona oraz
nalezy uzy¢ akcesoriéw typu A lub B aby zmieni¢ o kat uchwyt typu D aby zmieni¢ pozycje czujki
5 st. w taki sposéb, aby wigzki skrajne o 5 st. w taki sposéb, aby

wigzki skrajne pozostaty
réwnolegte do Sciany
chronione;.

pozostaty rownolegle do chronione;j
powierzchni.

Czesto z powodu niedokfadnosci warunkéw zewnetrznych (np. nierébwna $ciana) konieczne moze by¢
{ \ | utozenie czujki z nierdwnoscig pionowg w celu zrekompensowania pewnych wad chronionej powierzchni aby
osiggnaé najlepszg ochrone powierzchni.

Budowa fizyczna detektora

Czujnik posiada podwdjne plastikowe dno w celu przymocowania do $ciany lub uchwytu przekrecajgcego
detektor o 90 stopni. Druga cze$¢ jest wykorzystywana do podigczenia ptyty gtéwnej z elektronika.

Dolna podstawa Podstawa

Elementy tgczace
Otwor na przewody
Zatrzaski w celu przymocowania dolnych czesci obudowy ]3 4
Mocowanie obudowy przy uzyciu Sruby 2.2 x 16

Prowadnice ptytki z elektronikg

Mocowanie ptytki elektronicznej przy uzyciu sruby 2.9 x 6.5
Umieszczenie zatrzaskow do tgczenia dwoch plastikowych czesci
obudowy

Otwor do przepuszczenia przewodow
Nalezy wykorzysta¢ dostarczonego przewodu

T | @ mmololm>

Przed rozpoczeciem robot opisanych powyzej, nalezy
{ ) lupewni¢ sig, ze elektronika zostata zdjeta z obudowy w celu
unikniecia uszkodzen.




Dodatki

Zestaw zawiera nastepujgce dodatki montazowe:

A |Uchwyt montazowy z przesunieciem 5 st. w lewo
B [Uchwyt montazowy z przesunieciem 5 st. w prawo C2 A B
Uchwyt montazowy z przesunigciem o 90 st. sktadajgcy sie z
C czesci o wygladzie litery "L" (C1) oraz tylnej (C2)
D |Uchwyt montazowy z przesunieciem stopni o 95 st.
“eo, Ci ;
A » \
y, D\
g J

PRZESUNIECIE O 5°

przymocowania czujki do sciany, zamontuj uchwyt
typu A (do przesuniecia w lewo) lub uchwyt typu B
(do przesuniecia w prawo) pod dolng czes¢ plastiku
umieszczajgc 4 kotki w odpowiednie miejsca.

PRZESUNIECIE O 90° - PRZESUNIECIE O 95°

Podtgcz do tyhu plastiku (cze$é C2) dotgczony element Nastgpnie nalezy wykona¢ wtozenie drugiej
w ksztatcie litery "L" (czesé C1) tak aby uzyskac czesci plastikowej obudowy z prowadnicami na
pozgdane potozenie uchwytu. kotki na czesé C2. Przymocowanie czujki za

pomoca 4 Srub 2x2 x 9.5.
Dla przesuniecia o 95 stopni, przed przyczepieniem do
Sciany nalezy umiesci¢ uchwyt D w dolnej czesci
uchwytu w ksztatcie litery "L" (jak na rysunku ponizej).

Dodatek

/

Otwor na przeprowadzenie kabli




Konfiguracja OnE PA & OnE DT
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C | Wyjscie alarmowe czujki z obigzalnoscig 100mA
NC | Styk typu NC (normalnie zamkniety)

T | Wyjscie sabotazowe z obcigzalnoscig 100mA

T | Styk typu NC (normalnie zamkniety)
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Styki alarmowy i sabotazowy umozliwiajg na zmiane parametrow poprzez
dotgczenie rezystancji. Konfiguracja opisana jest w tabelkach 81 oraz SW1.

1-2 Zmiany mikroprzetgcznikéw 1, 2, 3 oraz 4 na szynie SW1 oznacza podtgczenie rezystanc; o
szeregowo pomiedzy wyjscie ALARM oraz SABOTAZ (DOMYSLNIE). o
2.3 Zmiany mikroprzetgcznikow 1, 2, 3 oraz 4 na szynie SW1 oznacza podtgczenie rezystancii
- réwlnolegle pomiedzy wyjscie ALARM oraz SABOTAZ. D D D D

L1
SN | I

DIP | SABOTAZ ON dotgczony rezystor 10 kohm
1 (styki S1) OFF | DOMYSLNIE | brak rezystora 10 kohm RV2 L2 TAMPER
DIP | SABOTAZ ON dotgczony rezystor 5.6 kohm — ~
2 (styki S1) | OFF | pomYSLNIE | brak rezystora 5.6 kohm R
DIP | SABOTAZ ON dotgczony rezystor 4.7 kohm 1-2
3 (styki $1) | OFF | pomYSLNIE | brak rezystora 4.7 kohm Jezeli rezystancja zlgcza SABOTAZ
DIP | SABOTAZ ON dotgczony rezystor 2.2 kohm jest potgczona w sposob szeregowy
4 (styki S1) | OFF | pomySLNIE | brak rezystora 2.2 kohm (przy uzyciu DIP 1, 2, 3 i 4) nie wolno
DIP ALARM ON dotgczony rezystor 10 kohm wykorzystywac stykow NCiT2.
5 |(réwnolegle) | OFF | pomY$LNIE | brak rezystora 10 kohm ==L L
DIP ALARM ON dotgczony rezystor 5.6 kohm
6 | (réwnolegle) [ OFF [pomYSLNIE| brak rezystora 5.6 kohm
DIP ALARM ON dotgczony rezystor 4.7 kohm oooXoX
7 | (réwnolegle) [ OFF | pomyYSLNIE | brak rezystora 4.7 kohm =
DIP ALARM ON dotgczony rezystor 2.2 kohm S1j Ez
8 |(réwnolegle) | OFF | DOMYSLNIE | brak rezystora 2.2 kohm R I :

T =
z

UWAGA: Jezeli mikroprzetaczniki 1, 2, 3 oraz 4 (SABOTAZ) s3 zmieniane jednoczesnie na "ON", rezystory beda
polaczone réownolegle. Takie samo dziatanie maja mikroprzetaczniki 5, 6, 7 oraz 8 (ALARM).

DIP 1 ON |DOMYSLNIE LED wigczone

OFF LED wytaczone
DIP 2 ON Antymasking styku SABOTA-2 wigczony

OFF |DOMYSLNIE Antymasking styku SABOTAZ wytgczony

ON Antymasking mikrofali wigczony (tylko model OnE DT)
DIP 3 OFF |DOMYSLNIE Antymasking mikrofali wytgczony (tylko model OnE DT)
DIP 4| OFF |DOMYSLNIE To ustawienie powoduje domysing czuto$¢ IR (zaprojektowana dla domysinego uzytkownika),
DIP 5| OFF wykorzystuje cyfrowa analize sygnatu.
DIP4| ON NISKIE To ustawienie powoduje niskg czuto$¢ IR, wykorzystuje cyfrowa analize sygnatu, ktéra jest
DIP 5| OFF bardziej doktadna niz w domysinie oraz zawiera podwadjne liczenie impulséw.
DIP 4| OFF | SREDNIE To ustawienie powoduje $rednig czuto$é IR w poréwnaniu do domyslnej konfiguraciji oraz
DIP5| ON wykorzystuje cyfrowa analize sygnatu, ktéra jest bardziej doktadna niz w domysinej konfiguraciji.
DIP4| ON | WYSOKIE To ustawienie powoduje wysoka czutos¢ IR oraz wykrywa kazdy sygnat analizujgc jego
DIP5| ON amplitude.
DIP 6 ON Zébfita dioda LED ukazujgca status mikrofali (tylko dla modelu OnE DT)

OFF |DOMYSLNIE Zota dioda LED ukazujgca status antymaskingu

ON |DOMYSLNIE Aktywny antymasking IR
DIP 7 OFF Nieaktywny antymasking IR
DIP 8 ON |DOMYSLNIE Sabotaz akcelerometrowy wtgczony

OFF Sabotaz akcelerometrowy wylgczony
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Konfiguracja OnE PA HP & OnE DT HP
O)

F-—+-DADB - | ZASILANIE -
Q00O + [ZASILANIE + 12V
— DA |Potgczenie szeregowe RS485 stuzy do potgczenia XSATHP albo
DB |bezposredniego do szeregowego RS485 w sterowniku.
SW2
g RV1 [ Dla potgczenia DA ztgcz szeregowych komunikacyjnych DA, DB proponowane
- [ S & sg przewody ekranowane o $rednicy 0.5 mm”2 kazdy, podczas gdy $rednice
przewodow zasilajgcych (+ oraz -) powinny by¢ réwne co do wymagan portu

szeregowego, rodzaju systemu oraz doswiadczenia instalatora.

HREREEN

o SW2 - USTAWIANIE FUNKCJI
D D D D ON Zétta dioda LED ukazujgca status mikrofali (tylko dla modelu OnE
DIP 6 DT HP)
01 OFF [DOMYSLNIE Zétta dioda LED ukazujgca status antymaskingu

C S ll ® e ON |DOMYSLNIE Antymasking IR aktywny
C L2 OFF Antymasking IR nieaktywny
RV2 R TAMPER DIP 8 ON |DOMYSLNIE Sabotaz akcelerometrowy wigczony

l kR { OFF Sabotaz akcelerometrowy wytgczony

SW2 - ADRESY OnE PA HP oraz OnE DT HP

Sensor | DIP1| DIP2 | DIP3 | DIP4 | DIP5| Sensor | DIP1| DIP2 | DIP3 | DIP4 | DIP5| Sensor | DIP1| DIP2 | DIP3 | DIP4 | DIP5

1 ON [ ON [ ON [ ON | ON 12 OFF [ OFF [ ON [ OFF [ ON 23 ON | OFF [ OFF [ ON | OFF
OFF| ON | ON | ON | ON 13 ON | ON | OFF | OFF [ ON 24 OFF | OFF | OFF | ON | OFF
ON | OFF| ON [ ON [ ON 14 OFF | ON | OFF | OFF | ON 25 ON | ON | ON | OFF | OFF
OFF | OFF| ON | ON | ON 15 ON | OFF | OFF | OFF [ ON 26 OFF | ON | ON | OFF | OFF
ON [ ON [ OFF [ ON [ ON 16 OFF | OFF | OFF | OFF [ ON 27 ON | OFF [ ON [ OFF | OFF
OFF | ON | ON 17 ON | ON | ON | ON [ OFF 28 OFF | OFF | ON | OFF | OFF
ON | OFF | OFF [ ON [ ON 18 OFF| ON | ON | ON | OFF 29 ON | ON | OFF | OFF | OFF
OFF | OFF [ OFF [ ON | ON 19 ON [ OFF [ ON [ ON | OFF 30 OFF [ ON [ OFF | OFF | OFF
ON | ON | ON [ OFF [ ON 20 OFF | OFF | ON | ON | OFF 31 ON | OFF | OFF | OFF | OFF
10 OFF| ON | ON | OFF | ON 21 ON | ON | OFF | ON [ OFF 32 OFF | OFF | OFF | OFF | OFF
1" ON | OFF | ON [ OFF [ ON 22 OFF | ON | OFF | ON | OFF

DOMYSLNIE, mikroprzetaczniki (DIP SWITCHe) od 1 do 5 sa ustawione na OFF (konfiguracja 32)

olo|N|lo|ua|s|w|N
o
T
M
o
Z

Czeste konfiguracje OnE PA, OnE DT, OnE PA HP & OnE DT HP

W zaleznosci od ustawienia mikroprzetgcznika DIP 6 z szyny SW2, zétta dioda LED wskazywac bedzie status mikrofali
albo status obwodu antymaskingowego.

LED
NIEBIESKA Mruganie: Wspotpraca z zo6ttg diodg LED przez ok. 60 s. przy pierwszym wigczeniu

(Ld1) Praca ciggta: Sygnat gtéwnego alarmu

DIP6 w pozycji ON, szyna SW2 | Mruganie: Wspotpraca z niebieskg diodg przez ok. 60 s. przy pierwszym wigczeniu

ZOLTA Praca ciggta: Sygnat antymaskingu
(Ld2) Szybkie mruganie: Sygnat pre-alarmu antymaskingu
Wolne mruganie:  Kalibracja antymaskingu po zamknieciu obudowy
DIP6 w pozycji OFF, szyna SW2 | Praca ciggta: Sygnat alarmu mikrofali

Detektor posiada dwa potencjometry RV1 dla dostosywania zasiegu mikrofalowego oraz RV2 do dostosowania zasiegu
podczerwieni.

Potencjometr RV1 - Zasieg mikrofalowy (tylko dla modeli OnE DT i OnE DT HP)

Potencjometr do regulacji zasiegu mikrofali (przekrecajgc przeciwnie do wskazéwek zegara osigga sie min. zakres)

Potencjometr RV2 - Zasieg podczerwieni

Potencjometr do regulacji zasiegu IR (przekrecajgc przeciwnie do wskazéwek zegara osigga sie min. zakres)
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Konfiguracja OnE WS
)

i

Zasilanie:

OnE WS zasilane jest baterig litowg 3.6 V 2.2Ah (model AA) zawartg w zestawie.

LED L1

Mruga przez ok. 60 sekund przy pierwszym potgczeniu oraz podczas kazdej transmisji
alarmowej (alarm gtéwny, sabotaz, antymasking) wykonywany przez czujke.

Zmniejszenie zuzycia (DIP 6: ON)

Po przestaniu sygnatu alarmowego, detektor kontynuuje analize otoczenia, ale przez
przynajmniej 3 minuty nie bedzie transmitowac sygnatu podczas ktérych nie wykryje
alarmu.

LUK @ SW 2 - USTAWIANIE FUNKCJI

TAMPER ON |DOMYSLNIE Normalne zuzycie (stand-by: 5 sekund)
DIP 6 OFF Zmniejszenie zuzycia (stand-by: 3 minuty +
wytgczenie LED)
DIP 7 ON Czutos$¢ zmniejszona
OFF |[DOMYSLNIE Czuto$é normalna
DIP 8 ON |DOMYSLNIE Sabotaz akcelerometrowy wigczony
OFF Sabotaz akcelerometrowy wytgczony

SW1 - ADRES CZUJKI

Sensor DIP1 | DIP2 | DIP3 | DIP4 | DIP5 Sensor DIP1| DIP2 | DIP3 | DIP4 | DIP5
1 ON ON ON ON ON 17 ON ON ON ON | OFF
OFF | ON ON ON ON 18 OFF | ON ON ON | OFF

3 ON | OFF [ ON ON ON 19 ON | OFF | ON ON | OFF

4 OFF | OFF | ON ON ON 20 OFF | OFF | ON ON | OFF

5 ON ON | OFF | ON ON 21 ON ON | OFF [ ON [ OFF

6 OFF | ON | OFF | ON ON 22 OFF | ON | OFF | ON | OFF

7 ON | OFF [ OFF | ON ON 23 ON | OFF | OFF | ON | OFF

8 OFF | OFF | OFF [ ON ON 24 OFF | OFF | OFF | ON | OFF

9 ON ON ON | OFF | ON 25 ON ON ON | OFF | OFF

10 OFF | ON ON | OFF | ON 26 OFF | ON ON | OFF | OFF

1 ON | OFF | ON | OFF | ON 27 ON | OFF [ ON | OFF [ OFF
12 OFF | OFF | ON | OFF | ON 28 OFF [ OFF | ON | OFF | OFF
13 ON ON | OFF | OFF | ON 29 ON ON | OFF | OFF | OFF
14 OFF | ON | OFF | OFF | ON 30 OFF | ON | OFF | OFF | OFF
15 ON | OFF | OFF | OFF | ON 31 ON | OFF | OFF | OFF | OFF
16 OFF | OFF | OFF | OFF | ON 32 OFF | OFF | OFF | OFF | OFF

DOMYSLNIE czujki maja ustawione mikroprzetaczniki (DIP) od 1 do 5 na pozycji "OFF" (konfiguracja 32)
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RIELLO ELETTRONICA

WIAUS electronics

INFORMACJA O ZGODNOSCI Z DYREKTYWA 1999/5/EEC (R&TTE)

Ten produkt spetnia fundamentalne wymofi Dyrektywy 1999/5/CEE (R&TTE) w nawigzaniu do niskich

mocy transmisji sygnatu przy uzyciu odpowiedniego spektrum fal elektrycznych. Produkt zgodny z
zaleceniami CEPT 70-03.

Marka AVS ELECTRONICS
Model OnE DT, OnE DT HP
Czestotliwo$¢ pracy 24 Ghz (mikrofala)
Rodzaj napiecia zasilania DC (napiecie state)
Napiecie znamionowe 12V =
Pobér prgdu 33 mA (w czasie alarmu)
30 mA (w czasie nastuchu)
Kraje europejskie, w ktérych czujka Wiochy, Belgia, Francja, Niemcy, Grecja, Portugalia,
OB Sl e fstandia, Iriandia, Malta, Norwegia, Lukemburs
Data 20 luty 2016
Marka AVS ELECTRONICS
Model OnE WS
Czestotliwos¢ pracy 868,350 Mhz (transmisja radiowa)
Rodzaj napiecia zasilania DC (napiecie state)
Napiecie znamionowe 36V=
Pobor pradu 20 mA (w czasie alarmu)
25 pA (w czasie nastuchu)
Kraje europejskie, W ktc'erch czujka Wiochy, Belgia, Francja, Niemcy, Grecja, Portugalia,

Polska, Holandia, Butgaria, Cypr, Dania, Wegry,

moze byC WykorZyStywana' Islandia, Irlandia, Malta, Norwegia, Luksemburg

Data 20 luty 2016

| OSTRZEZENIE !

Istnieje prawdopodobienstwo wybuchu baterii, jezeli nie zostanie ona wymieniona w wtasciwy
sposéb. Wymiana baterii musi by¢ wykonana przez wykwalifikowanego technika, przy
wykorzystaniu takiego samego rodzaju baterii albo innego, ktéry jest rekomendowany przez
producenta. Nie wolno otwiera¢ baterii, naraza¢ na wysokie temperatury, nie wrzucaé¢ do ognia.
Nie wolno wyrzucac¢ zuzytych baterii w nieprzeznaczone do tego miejsce, a tylko w specjalnie do
tego przeznaczone kontenery. Trzymac z daleka od dzieci.

BATERIA LITOWA 3.6V TIPO MOD. MODEL AA -2,2Ah

q
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OnE WS OnE PA OnE PAHP OnE DT OnE DT HP
Zasilanie 36V= 12V =
Napigcie zasilania Max: 3,6 V = Max: 15V = Max: 15V = Max: 15V = Max: 15V =
Min: 3V = Min: 10,5V = Min: 10,5V = Min: 10,5V = Min: 105V =
Pobér pradu min 30 mA min 30 mA min 30 mA min 30 mA min 30 mA
max 33 mA max 33 mA max 33 mA max 33 mA max 33 mA
Zasieg 10 st. / 8m 10 st. / 12m
Logika TAK TAK TAK TAK TAK
Antymasking IR NIE NIE NIE TAK TAK
ntymasking MW TAK TAK TAK TAK TAK
Kompensacja temperatury - - - Pulsowy Pulsowy
Czestotliwo$¢ mikrofali = = - 24 GHz 24 GHz
Czestotliwos¢ przesytania danych FM 868 MHz - - - -
Potgczenie szeregowe Rs485 TAK, przy TAK, przy
NIE NIE uzyciu Xtream NIE uzyciu Xtream
badz XSTAHP badz XSTAHP
Zasieg na zewatrz ~150 m. - - - -
Sygnat na niskiej baterii TAK - - - -
Sygnat ,survival’ TAK - - - -
Wysokos¢ montazu recommended from 1.9 to 2.2 m
Wyswietlanie przy uzyciu XWN NIE NIE TAK NIE TAK
Kontrola przy uzyciu X\WN NIE NIE TAK NIE TAK
Akcelerometr TAK
Temperatura pracy -25°C /+55°C
Waga 100 g
Wymiary (szeroko$c¢ / dtugosc / wysoko$¢) 44 mm x 40 mm x 123 mm
Stopien ochrony P54

—44 mm—— 40 mm—

mm

50

5 mm

N
m

Detektor spetnia wymagania dyrektywy CE dotyczgce zgodno$ci elektromagnetycznej.

Zasilanie musi pochodzi¢ z bardzo niskiego napiecia bezpiecznego
bezpiecznika od strony napiecia zasilania.

i mieC ograniczenia w postaci

INSTALACJA ORAZ UTRZYMANIE MOZE BYC WYKONYWANE TYLKO PRZEZ
WYKWALIFIKOWANY PERSONEL.

=) =)

AVS ELECTRONICS Spa zachowuje wszelkie prawo do zmian bez uprzedzenia w dowolnym czasie.
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