Tmes® JEDNOKANALOWE ZESTAWY ZDALNEGO STEROWANIA
Z KODEM DYNAMICZNYM typu: ULHS, UIHSD, UIHSL, U1HR (odbiornik) ~ (PL)

Instrukcja dotyczy nastepujacych typow jednokanatowych urzadzen zdalnego sterowania:

Typ urzadzenia Zawarto$¢ zestawu Zasigg w terenie otwartym
U1HS odbiornik U1HR + 2 piloty UMB100HT 100 m
U1HSD odbiornik U1HR + 2 piloty DWB100HT 100m
U1HSL odbiornik ULHR + 1 pilot AN200HT 200 m
U1HR tylko odbiornik (bez pilotow) -

Powyzsze zestawy rdznig si¢ miedzy soba wylacznie iloscia i rodzajem pilotow. We wszystkich uzyto tego samego odbiornika o nastgpujacych
cechach:
e jedno wyjscie przekaznikowe separowane galwanicznie typu NC/NO (normalnie zwarte lub normalnie rozwarte),
wyjscie tranzystorowe S typu OC (otwarty kolektor) do taczenia akustycznej sygnalizacji przelaczenia wyjscia przekaznikowego,
dwukolorowa dioda §wiecaca LED sygnalizujaca stan wyjscia przekaznikowego,
radio superheterodynowe o wysokiej czutosci i selektywnosci,
pojemnos$¢ pamigci pilotow: 112,
system kodowania zmiennego KEELOQ®.

Tryby pracy odbiornika
Sposéb dziatania wyjscia przekaznikowego odbiornika zalezy od trybu pracy (mono lub bistabilny) ustalonego w procedurach programowania
(patrz pkt. 2 lub 3 procedur programowania) i funkcji dodatkowych wybieranych za pomoca zworek JP1 i JP2, jak w tabeli ponizej:

Tabela przedstawia wszystkie mozliwe tryby pracy wyjs¢.

Stan zworek Tryb monostabilny @ Tryb bistabilny ©
JP2 zwarta A. Po nacisnigciu przycisku pilota, wyjscie zataczy si¢ na okre- B. Kolejne naci$nigcia przycisku pilota na przemian wlaczaja i
pP1® $lony czas. Kolejne nacisnigcie przycisku w czasie, gdy wyjscie wylaczaja wyjscie.
jest zalaczone, przediuza czas zalaczenia.
JP2 rozwarta C. Wyjscie jest zataczone tak dtugo jak dlugo nacisnigty jest niedostepny
JP1 zwarta przycisk pilota i roztacza si¢ z po zwolnieniu przycisku pilota,
2 krétkim op6znieniem @
JP2 rozwarta D. Naci$nigcia przycisku nr 1 pilota zalacza wyjscie, a przycisku E. Nacisnigcie przycisku nr 1 pilota zalacza wyjscie, a przycisku
JP1 rozwarta nr 2 — wylacza. Jezeli przycisk 2 nie zostat uzyty, wyjscie wylaczy nr 2 — wylacza.
si¢ samo po zaprogramowanym czasie

@ Monostabilny lub bistabilny tryb pracy danego wyjscia uzyskuje sie po wykonaniu odpowiednio: pkt. 2 lub 3 procedur programowania.

@ Opdznienie wylaczenia wyjs$cia po zwolnieniu przycisku zmniejsza ryzyko wystapienia niepozadanych przerw w zalaczeniu wyjscia, SpOWO-
dowanych przez zaklocenia generowane np. przez silniki. Aby umozliwié precyzyjne ustawienie tak krotkiego czasu, wprowadzono utatwienie:
nalezy programowac¢ czas 8-krotnie dtuzszy od zadanego. Jesli chcemy uzyska¢ czas opdznienia rowny np. 0,5 S nalezy zaprogramowac czas
troche dluzszy niz 0,5 x 8 =4, czyli4..5 s.

W tym trybie ilo$¢ pilotow jest ograniczona ze 112 do 20.

® W trybach A i B zworka JP1 okre$la dlugo$¢ trwania impulséw na wyjéciu S: zworka zwarta — impulsy 0,25 s, rozwarta — impulsy 0,5 s. Prze-
dtuzenie impulséw jest konieczne w przypadku niektorych typow sygnalizatorow akustycznych, w ktorych zbyt krotkie impulsy w ogole nie
powoduja ich wzbudzenia, albo dwa krétkie impulsy ,,zlewaja” si¢ w jeden.

@ Wymaga to zastosowania pilotdow dwu- lub wigcej kanatowych.

System kodowania zmiennego KEELOQ®
W tym systemie kazde naci$niecie przycisku pilota powoduje wygenerowanie i wystanie nowego kodu. Odbiornik $ledzi te zmiany i reaguje wy-
lacznie na nowy kod. Kody raz uzyte nie sg akceptowane. Uniemozliwia to ponowne uzycie kodéw przechwyconych.

Pamie¢ odbiornika

Poniewaz kazdy pilot ma inny kod, odbiornik musi zapamieta¢ (nauczy¢ si¢) kodu kazdego pilota indywidualnie, a ograniczona pojemnos¢ pamie-
ci umozliwia zapamigtanie do 112 pilotow. Wprowadzenie do pamigci 113-tego spowoduje usuniecie pierwszego, itd. Eliminacja z systemu zgu-
bionego lub skradzionego pilota wymaga wykasowania wszystkich pilotow z pamigci odbiornika, a nastgpnie ponownego programowania do
odbiornika pozostatych pilotow. Usunigcie pojedynczego pilota jest mozliwe, ale tylko z uzyciem pilota, ktory chcemy usunac.

Wyiscie przekaznikowe

Odbiornik wyposazony jest w wyjscie przekaznikowe umozliwiajace sterowanie innymi urzgdzeniami. Do listwy zaciskowej wyprowadzone sg 3
styki przekaznika: normalnie rozwarte (NO) i normalnie zwarte (NC) oraz jeden zacisk wspolny — patrz schemat taczeniowy. Wyjscia te przetacza-
ja sie w stan przeciwny po otrzymaniu przez odbiornik prawidtowego kodu z pilota.

Wyiscie sygnalizacyjne S

Odbiornik posiada wyjscie tranzystorowe typu otwarty kolektor (oznaczone litera S) przeznaczone do taczenia z zewngtrzng sygnalizacja aku-
stycznag lub optyczng. Na wyjsciu tym pojawiajg si¢ dwa impulsy zwarcia do masy (-V zasilania) przy zataczeniu przekaznika, a jeden — przy wyla-
czeniu. Dwa impulsy pojawiaja si¢ takze wtedy, gdy nacisnigty przycisk pilota nie zalacza wyjscia, a jedynie przedtuza czas podtrzymania wyjscia
(tryb A z tabeli 1). Natomiast w trybach D i E, w ktorych pierwszy przycisk pilota zatacza, a drugi wytacza wyjscie, na wyjsciu ,,S” pojawiaja sig
dwa impulsy przy kazdym nacis$nigciu pierwszego przycisku pilota, a jeden impuls — przy kazdym naci$nigciu drugiego.

Dioda Swiecaca LED.
Odbiornik posiada dwukolorowa diode $wiecaca LED. Sygnalizuje ona stan zataczenia wyjscia przekaznikowego ($wieci na zielono) i wylaczenia
wyjscia (§wieci na czerwono).

Instalacja
Odbiornik nalezy instalowaé¢ z uwzglednieniem ochrony przed wilgocia i innymi niekorzystnymi czynnikami atmosferycznymi. Nalezy pamigtac,

ze na zasieg dziatania urzadzenia niekorzystnie wptywaja: elementy i ekrany metalowe, urzadzenia elektryczne, urzadzenia radionadawcze, a takze
$ciany i stropy budynku. Przed kazda trwalg instalacjg odbiornika nalezy przeprowadzi¢ test zasiggu dziatania zestawu w miejscu instalacji. Do
oceny poziomu sygnatéw radiowych zaleca si¢ stosowac¢ wskaznik EImes RFM.
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PROCEDURY PROGRAMOWANIA

Wolne miganie LED w odbiorniku na zielono potwierdza prawidtowe wykonanie procedury. Szybkie miganie na czerwono oznacza btad — proce-
dure nalezy powtorzyc.
1. Wprowadzenie pilota do pamieci odbiornika (maksymalnie do 112):
a) Przycisnaé na krotko (<2 s) przycisk PRG1 w odbiorniku - LED zaswieci si¢ na zielono.
b) Przycisna¢ przycisk pilota - LED w odbiorniku zmieni kolor na czerwony.
€) Przycisna¢ drugi raz ten sam przycisk pilota.
2. Programowanie trybu pracy monostabilnej i czasu zalaczenia wyjscia:
a) Przycisnal i przytrzymaé przycisk PRG1 w odbiorniku: LED za$wieci si¢ na zielono, a po 2 s na czerwono — wtedy przycisk zwolni¢,
b) Przycisna¢ przycisk pilota. Nastapi zataczenie przekaznika. Po uplywie zadanego czasu zataczenia wyjscia ponownie przycisnaé przycisk
pilota - nastapi wylaczenie przekaznika.
Po uptywie 2 s nastapi miganie diody LED kolorem zielonym potwierdzajace wykonanie procedury.
3. Programowanie trybu pracy bistabilnej wyjscia (wlacz/wylacz):
a) Przycisnal i przytrzymacé przycisk PRG1 w odbiorniku: LED za$wieci si¢ na zielono, a po 2 s ha czerwono — wtedy przycisk zwolni¢,
b) Przycisnac trzykrotnie przycisk pilota w odstgpach krotszych niz 2 sekundy.
4. Usuwanie wszystkich pilotéw z pamieci odbiornika:
PrzycisnaC i przytrzymacé przycisk PRG w odbiorniku: LED zaswieci si¢ na zielono, po 2 s zmieni kolor na czerwony, a po dalszych 6 s za-
cznie migaé na zielono — w tym momencie przycisk zwolni¢. Po wykasowaniu pilotéw tryb pracy wyjscia odbiornika pozostaje nie zmie-
niony. Wprowadzenie pilotow do pamieci wykona¢ wg pkt. 1 powyzej.
5. Usunigcie pojedynczego pilota z pamigci odbiornika (t¢ procedure mozemy wykona¢ tylko z uzyciem pilota, ktory chcemy usunac):
a) Przycisnaé na krotko (<2 s) przycisk PRG1 w odbiorniku - LED za$wieci si¢ na zielono.
b) Przycisnac¢ przycisk pilota, ktory chcemy usunaé. LED w odbiorniku zmieni kolor na czerwony.
¢) Wykona¢ jedna z ponizszych czynnosci:
e nacisng¢ przycisk dowolnego innego pilota Elmes,
o wylaczy¢ i po chwili wlaczy¢ zasilanie odbiornika,
e odczeka¢ okoto 30 s az odbiornik wyjdzie samoczynnie z procedury programowania,
Tym razem miganie na czerwono (sygnalizacja btgdu) potwierdza prawidtowe wykonanie procedury.
Uwaga! wykonanie procedur 2, 3 i 5 mozliwe jest tylko przy uzyciu pilota bedacego w pamieci programowanego odbiornika.
Uwaga! Jesli rozpoczete procedury 1 lub 5 nie zakonczymy w ciggu 30 s, nastapi samoczynne wyjscie z sygnalizacja bledu.

SPECYFIKACJA

pilot UMB100HT: moc radiowa: < 5mW, zasilanie: bateria 12V typu 23A, RpEé'ﬁg:

pilot AN200HT: moc radiowa: < 10mW, zasilanie: bateria 9V typu 6F22, E

odbiornik: O
- system kodu zmiennego KEELOQ®. firmy Microchip Corp. USA, )
- pamig¢ pilotow: 112 (do 20 w trybie pracy C), ]

- odbiornik radiowy superheterodynowy, czuto$¢: -106 dBm,

: ;iﬂ:in}iree:}(}i. ZI(Z 1\11/12520 mA na kazdy zalgczony przekaznik, @ @ @ @ @ @ @ @
+

- temperatura pracy: -20 do + 55°C,
- obciazalnosé wyjécia przekaznikowego: 1A, 120VAC/30VDC, S INC1 NO1|TAMPER

- tryby pracy wyjscia:
monostabilny: czas zalaczenia wyjscia: od 0,25 s do 4 godzin,
bistabilny: wlacz — wylacz, 5
- wyjscie S (1A/60V) typu "otwarty kolektor", 12vDC
- wyjscie antysabotazowe sygnalizacji otwarcia obudowy, typu

external buzzer
sygnalizator akustyczny
£\ BHeLHAA crpeHa

NC (zwarte przy zamknietej obudowie), stosowane w syste- -
mach alarmowych. UWAGA! Wyjscie S nie moze by¢ bezposrednio
- wymiary zewnetrzne (w/s/d): 24/46/73 mm. taczone do (+) zasilania (patrz schemat).

Sygnalizacja stabej baterii w pilocie objawia si¢ miganiem diody LED (UMB100HT) lub zanikiem §wiecenia (AN200HT).

UWAGA! W pilotach UMB100HT zastosowano baterie alkaliczne typu 23A 12V, natomiast w pilotach AN200HT — baterie typu 6F22 9V. Wymiany baterii
dokonuje si¢ po odkr¢ceniu obudowy. Przy wymianie nalezy zachowa¢ biegunowo$¢ wskazang na obudowie lub ptytce drukowanej.

WAZNE! Zuiyte baterie zawieraja szkodliwe dla srodowiska substancje i nie wolno ich wyrzucaé razem z innymi §mieciami lub odpadkami domo-
wymi. Nalezy je odda¢ do punktu zbioru lub sklepu w ktorym zakupiono urzadzenie. Sprzedawca ma obowiazek przyjecia zuzytych baterii.

Producent: ELMES ELEKTRONIK, 54-611 Wroctaw, ul. Avicenny 2, tel. 717845961, fax. 717845963

GWARANCJA

Producent udziela gwarancji na okres 24 miesigcy od daty zakupu i zobowigzuje si¢ do bezplatnej naprawy urzadzenia, jezeli w okresie gwarancyjnym wystapia
wady z winy producenta. Wadliwe urzadzenie nalezy dostarczy¢ do miejsca zakupu czyste i na wlasny koszt, wraz z niniejszq gwarancja z potwierdzona data zakupu
i krotkim opisem uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje baterii w pilotach oraz wszelkich uszkodzen
powstatych w wyniku nieprawidtowego uzytkowania, samowolnych regulacji, przerébek i napraw. Elmes Elektronik nie ponosi odpowiedzialnosci za ewentualne
straty i szkody bezpo$rednie lub posrednie mogace powsta¢ w wyniku nieprawidtowosci w dziafaniu instalacji, systemow lub urzadzen, w ktorych zastosowano jego
produkty.

Data i miejsce zakupu (pieczgC SpPrzedawcy)........coceoveerervereeereneneerenennens Typ urzadzenia.........cooeevrervvrnnnnn
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