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WPROWADZENIE

1.

PODSTAWY BUDOWY SYSTEMU

Centrala “Héphais 1600” oferowana w plastikowej obudowie jest urzadzeniem sygnalizacji pozaru (CSP)
z maksymalng pojemnoscig 1600 punktéw dzielonych na 10 petli detekcyjnych o maksymalnym
obcigzeniu 200 punktéw na kazdej petli; zakres adresacji na petli zawiera sie pomiedzy adresami 1 i 200.
W wersji podstawowej centrala wyposazona jest w karte 2 petli/4 linii detekcji. Dodatkowo w centrali
mozemy umiesci¢ 4 dodatkowe moduty MG2B, aby rozszerzy¢ centrale do 10 petli i 1600 adresow.
Opcjonalna karta MG2B zawiera wejscia dla 2 petli/4 linii detekcji i obstuguje 200 adreséw na petle (2 x
200 =400 punktéw) lub 32 adresy na linie (4 x 32 = 128).

Technologia uzyta w centrali umozliwia konfigurowanie petli o ilosci 1600 punktéw lub 640 punktéw w
liniach. Centralka modutowa obstuguje w wiekszosci czujki serii AO5 produkowanych przez FARE; czujki
te pracujg w technologii mikroprocesorowej zgodnie ze standardami EN54-2 i EN54-4.

Centrala moze pracowa¢ w obudowie wieszanej na $cianie lub w wersji montowanej w szafie 19”.

to 5 wersji handlowych:
Héphais1600-400/L
Héphais1600-400/L

Standard: 2 petle(400 adresow)
Modularnosé

0Od 1 do 6 MG2B (2 kart petlowych)
(W wersiji NE tylko 2 petle)

Czujkaliniowa  Wskaznik zadziatania

DLFB

&'—‘J\ '

centrala z duzg obudowg i panelem obstugi;
BB centrala z duzg obudowg bez panela obstugi;

Héphais1600-400/S centrala z matg obudowa i panelem obstugi;
Héphais1600-400/S BB centrala z matg obudowg bez panela obstugi;
Héphais 1600-400/LPM centrala z duzg metalowg obudowsg i panelem obstugi;

Héphais 1600 schemat konfiguracii

ALPHARE .
Zdalne pole obstugi Zdalne pole obstugi

Radiowkap,, < eti= 2km,

Srednica kabla=0,8mm

P I T —

Detektor gazu

ETCOS5-B

)
=

Sterowania

Drukark

@ )
TELEHEPHAIS 1600 b /
Programowanie %y

Wizualizacja
MAPSKIT

!
W

Eg
(2
N
‘W

(=]
£

g -
Dea »
N

w

2x12V /17 Ah

1x (R7P2or R12P2)+2 x C20R:
7,12,20,27,32,40,47,52
programowalne przekazniki 30V/0,3A

3 wyjscia przekaznikowe

E 50V/0,3A

24Vdc/500mA wyjscie

2 programowalne wejscia
2linie sygnalizatorow-
momtorowane

| X4EVAC| ax
monitorowane
| X4EVAC]| —Eo e

RFH 1600 I HEPHAIS 1600/S'CB

RS 485
>

I MGNET

| =

sygnalizator6w3

Daje

SIEC

< Max.2

wys$wietlacze

HEPHAIS 1600/L

Zdalny
wyswietlacz

Zdalne pole
obstugiTR-
SDI



/NSEFI

HEPHAIS 1600
DOKUMENTACJA

TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

Dokument: MH1600GBR

Index :B
Data : 30/07/09
Strona 1 4/103

Centrala Héphais 1600 ma takze mozliwos¢ sieciowania do 16 central w sieci;

Sie¢ moze tworzy¢ nastepujgce uktady:

» Centrala gtéwna i centrale podrzedne, gdzie kazda tworzy oddzielny system (system rozproszony).
* Kiedy system musi obstuzy¢ wiecej niz 1600 punktéw (patrz przyktad na koncu tej instrukcji). W tym
przypadku konieczne jest zastosowanie 2 lub wiecej central z zasilaczami (Héphais1600) lub tzw.

niezaleznych baz (obudoéw bez panela obstugi) - (Black box).

2. CZESCI GLOWNE CENTRALI

2.1. OPIS OGOLNY

System moze skfadac sie z dwdch réznigeych sie czesci

Wyposazony w obudowe 1 1 Obudowa plastikowa i
dodatki

Piyta UC1024 1 1 Modut zasilacza
2 Petle lub 4 linie otwarte

Zasilacz ALBA150 1 1 Zasilacz — prostownik w

(RS-150H-29) potaczeniu z plytg UC1024.

12V/24Ah akumulatory (tylko w metalowej 2 2 Drugie  zrodto  zasilania

obudowie) systemu SP.

12V/17Ah akumulatory (duza obudowa)

12V/12Ah akumulatory (mata/duza obudowa)

12V/7Ah akumulatory (mata/duza obudowa)

Modut H1024 1 - Panel obstugi centrali

Black box 1 - Zasilacz i jednostka
zarzadzania

Zestaw ptaskich tasm 1 - Black box i H1024 (1,2m).

Karta MG2B 0do4 0do4 2 petle lub 4 linie otwarte dla
detektoréw serii 05

Karta R7P2 lub R12P2 0do1l(a) 0do1l(a) 7 lub 12 przekaznikow
programowalnych

C20R 0do2(a) 0do2(a) 20 programowalnych
przekaznikow

Karta X4EVAC (wersja 2) 1 1 4 linie sygnalizatoréw z
jednej linii na ptycie gtéwnej

Karta MGNET 1 1 Karta sieciowa do tworzenia
sieci maks. 16 SSP.

Panel obstugi uzytkownika 1do2 0do?2 Panel obstugi uzytkownika z

RF H 1600 komunikacjag szeregowg i
wys$wietlaczem.

(@ : Mozliwe jest uzycie R7P12 lub R12P12 razem z 1 lub dwiema kartami C20R.
(b) Kombinacja tych dwdch kart daje mozliwo$¢ uzyskania 7,12, 20, 27, 32, 40, 47 lub 52 przekaznikéw.
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 MGnet; HIR R P
ALBA150 J_
MB2B &ttt
CECEE R LR R Eg %
8 o8 o 20K
~ ~ =
L e
ERE ERRY MG2B
< < 1
RF-H-1600 \

Héphais 1600 Mata obudowa

TYP KARTY POZYCJA NUMER ZLACZA
C20R PRAWA STRONA 1;2; 27,28
R7P2/R12P2 GORA 33; 36; 34; 42
R7P2/R12P2 PRAWA STRONA 3;4,10
MGNET GORA 52; 53, 56; 57

(.ZZOR lub Mgnet

: D PTTC0R
L : L :.----.
EEEEsEEEEEmnn ._Q(\I:
In: Q::
-:: ............:ESE:
RF-H-1600 MG2B = 3

Akumulator 1 Akumulator 2
12V/7 do 17Ah 12V/7 do 17Ah

lub lub
2 X 12V/12Ah 2 x 12V/12Ah

Héphais 1600 Duza obudowa

TYP KARTY POZYCJA NUMER ZtACZA
C20R Lewa gora 31; 32; 49; 50
C20R Lewa gora 7;5; 25; 24
C20R Prawa strona 1; 2; 26; 27
R7/R12P2 Prawa strona 5,9; 6;15
MGNET Lewa gora 52; 53; 56; 57
MGNET Lewa gora 17;18; 29; 30
41SOL Tyt obudowy 51A, 62A, 75A, 76A
41SOL Tyt obudowy 6C, 9C, 35C, 38C
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Zauwaz: Zaleca sie, aby montowac karty opcjonalne przez usuwanie plastikowych pfytek na gorze
i bokach centrali.

S ROR12e2,
ALBA150
RF-H-1600 :
s —MGnet
MB2B ne
: MG2B
ey | 3 wem
Akumulator 2 Akumulator 1
12V/7 do 12V/7 do
24Ah 24Ah

Héphais 1600 obudowa metalowa
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B. SPECYFIKACJA OGOLNA
1. PODSTAWOWE PARAMETRY SYSTEMU

Specyfikacja funkcjonalna

Maksymalna ilo§¢ obstugiwanych

punktéw przez 1 centrale

Maksymalna ilos¢ obstugiwanych

punktow przez sie¢

1000 adresowanych stref numerowanych od 1 do 1000;

200 adresowalnych punktéw na petle;

32 adresowalne punkty na linie adresowalng:

1600 punktow (detektoréw, ROPo6w i wejs¢ technicznych) ;

10 petli lub 20 linii adresowalnych,

200 punktéw na petle z adresowaniem w zakresie pomiedzy 1 i 200 lub 32 punkty na
kazdej adresowalnej linii z numerowaniem od 1 do 128 — dla kazdej pary linii.

400 grup sterowniczych

1 sterownik syrenek, ktdry moze zarzadza¢ 2 niezaleznymi liniami sygnalizacyjnymi.
1 przekaznik dla alarmu zbiorczego.(NO/NC) (max 1A)

1 przekaznik dla uszkodzenia zbiorczego NO/NC) (max 1A)

1 pomocniczy przekaznik dowolnie programowalny (programowo).(NO/NC) (max 1A)

e 16 Central w sieci Héphais1600 z adresami punktéw w cieci od 1 do 16000 ;
Podziat stref w obrebie sieci przebiega wg zakresow:

CSP 1: zakres adres6w od 1 do 1000

CSP 2: zakres adresow od 1001 do 2000

CSP 16: zakres adres6w od 15001 do 16000

Charakterystyka mechaniczna

Wymiary (w mm)

Waga

Kolor
IP

Duza obudowa plastikowa: S: 610 - W: 525 - G: 175.
Mata obudowa plastikowa: S: 610 - W: 320 - G: 175.
Obudowa metalowa: S: 500 - W: 620 — G: 218

Duza obudowa plastikowa: 9kg bez akumulatoréw.
Mata obudowa plastikowa: 5kg bez akumulatorow.
Obudowa metalowa: 17 Kg bez akumulatoréw.
Szarosc¢ przemystowa- RAL 7035.

1P30.

Charakterystyka zasilania
Zasilanie sieciowe

Zasilanie rezerwowe
(przy zatozeniach : parz 8.B.2)
Zasilanie rezerwowe

(Odtaczona centrala)

Zrédto zabezpieczenia danych

Ostrzezenie

230V (-15%; +10%) / 50Hz or 60Hz.

Maksymalny pobdr pradu przy zasilaniu sieciowym: 2A przy pradzie zasilania < 15A.

2 akumulatory otowiowe 12V/(7 do 17)Ah. 24Ah tylko w obudowie metalowe;j. .

Akumulatory potgczone szeregowo.

Napiecie roztadowania, przy wylgczonej CSP: 20,8V + 0,2V.

Maksymalny pobdr pradu z tego zrédta: 3,3A.

Ta funkcja jest aktywna przy zasilaniu rezerwowym w przypadku uzycia zdalnego pola
obstugi z akumulatoréw 6LR61 - 9V.

Minimalna autonomia panela bez zasilania sieciowego wystarcza na: 1h.

Dane magazynowane sga w pamieci nieulotnej flash nie wymagajgcej dodatkowego
zasilania. Godzina i data podtrzymywana jest wbudowang bateria wystarczajgcg na 10
godzin pracy.

Akumulatory mogg wybuchna¢ przy niewtasciwej polaryzacji potgczen

Charakterystyka zasilacza
Prostownik

Prad zasilania wewnetrznego

Prad zasilania zewnetrznego
24V/0,5A

Napiecia kohAca tadowania: od 25,8V do 28,2V przy -10°C < 6 < +50°C.
Maksymalny prad fadowania: 1,5A.

Napigcie: od 26,4V do 29V przy -10°C < 6 < +50°C.
Maksymalny prad: 5A.

Napiegcie wyjscia: od 21V do 28,8V przy -10°C < 6 < +50°C.
Maksymalny prad: 0,5A.

Inne dane
Warunki klimatyczne pracy

Warunki klimatyczne
magazynowania
Uzyte materialy
Prostownik i zasilacz

Temperatura pracy: od -10°C do +50°C.

Akceptowalna wilgotno$¢ wzgledna < 93% bez kondensacji
Temperatura pracy: od -10°C do +50°C.

Akceptowalna wilgotno$¢ wzgledna < 85% bez kondensacji
Zgodnie z 3K5 klasa CEI 721-3-3.

Zgodnie z norma: EN60-950.
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2. WYDAJNOSC POJEMNOSCI AKUMULATOROW

2.1. ZRODLO REZERWOWE

Ponizsze obliczenia zaktadajg najmniej kozystny wariant konfiguracji systemu z zatozenim, ze linie
sygnalizatoréw sg maksymalnie obcigzone, a takze wyjscie zasilania urzgdzen zewnetrznych 24V.

Autonomia zasilania centrali w wariancie konfiguracji prawie-maksymalnym.

Autonomia zasilania centrali w czuwaniu przez 24h i 10min w alarmie.

Jednostka Typ Maksymalna Konsumpcjaw A przy 24V
ilosé Pojedynczy Razem
element
Piyta UC1024 Standard 1 0,090 0,090
RF H 1600 - modut (a) Standard 1 0,095 0,095
200 punktow (0,2mA/punkt) Standard 2 0,04 0,08
2 linie sygnalizatoréw Standard 1 0,000 0,000
MG2B -karta Opcja 3 0,030 0,090
200 punktow (0,2mA/punkt) Opcja 6 0,04 0,24
C20R karta (b) Opcja 2 0,010 0,020
Maksymalna konsumpcja w stanie spoczynku ~ 0,615

(a): tylne oswietlenie centrali jest w standardzie wtgczone ON.

(b): Ta konfiguracja jest najbardziej rozbudowana w ujeciu maksymalnej konsumpciji.

Jednostka Maksymalna Konsumpcjaw A przy 24V
ilos¢ Pojedynczy Razem
element
Konsumpcja w stanie spoczynku (c) 1 1,32 0,82
Punkt w alarmie i aktywny wskaznik zadziatania () 1 0,016 0,016
Przekaznik alarmu pozarowego 1 0,010 0,010
2 linie sygnalizatoréw 1 1,000 1,000
Dodatkowy przekaznik alarmowy 1 0,010 0,010
Przekazniki dwoch kart C20R (po 20 przek. kazda) 40 0,010 0,400
Maksymalna konsumpcja w stanie spoczynku ~ 2,26
Jednostka Czas Konsumpcja (A) Pojemnos¢ (Ah)
trwania (h)
Pojemnos¢ w stanie spoczynku 24 0,615 14,76
Pojemnos$¢ w stanie alarmu 0,17 (10min) 2,26 0,3842
Minimalna pojemnos¢ dostepna u zrédta 15,1442

Rezerwa w centrali Héphais 1600 z maksymalnym obcigzeniem systemu i akumulatorami 17AH :

(17-15,1442)/17 = 0,109 , (= 10,9 %).

Autonomia zasilania centrali z przecietna konfiguracja systemu

Autonomia tego Zrodta kalkulowana jest na 72h pracy spoczynkoweji 10min w alarmie.

Jednostka Typ Maksymalna Konsumpcjaw A przy 24V
ilos¢ Pojedynczy Razem
element
UC1024 piyta Standard 1 0,090 0,090
RF H 1600 modut (a) Standard 1 0,095 0,095
200 punkt (0,2mA/punkt) Standard 2 0,04 0,08
2 linie sygnalizatorow Standard 1 0,000 0,000
C20R karta (b) Opcja 2 0,010 0,020
Maksymalna konsumpcja w stanie spoczynku ~ 0,285

(a): Tylne oswietlenie centrali jest w standardzie wigczone (ON).
(b): Ta konfiguracja jest najbardziej rozbudowana w ujeciu maksymalnej konsumpciji.
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Jednostka Maksymalna Konsumpcjaw A przy 24V
ilosé Pojedynczy Razem
element

Konsumpcja w stanie spoczynku (c) 1 1,32 0,395

Punkt w alarmie i aktywny wskaznik zadziatania () 1 0,016 0,016

Przekaznik alarmu pozarowego 1 0,010 0,010

2 linie sygnalizatoréw 1 1,000 1,000

Dodatkowy przekaznik alarmowy 1 0,010 0,010

Przekazniki karty C20R (20 przek.) 20 0,010 0,200

Maksymalna konsumpcja w stanie spoczynku ~ 1,63

Jednostka Czas Konsumpcja (A) Pojemnosé (Ah)
trwania (h)
Pojemnos¢ w stanie 72 0.285 2052
spoczynku
Pojemno$¢ w stanie alarmu 0,17 (10min) 1,63 0,28
Minimalna pojemnos$¢ dostepna u zrédta 20,80

Rezerwa w centrali Héphais 1600 z przecietnym obcigzeniem systemu i akumulatorami: 24 AH :

(24-20,80)/24 = 0,13, (~ 13 %).

Zauwaz : Akumulatory o pojemnosci 24 AH mieszcza sie tylko w metalowej obudowie.
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3. SPECYFIKA SYSTEMOW DETEKCJI POZARU

3.1. WARUNKI ZARZADZANIA ALARMAMI

Oczywistym jest, ze alarm pozarowy moze by¢ aktywowany w tradycyjny sposaéb tj.: z punktu detekciji
(czujki, ROP’a lub z wejscia modutu liniowego) — elementy te w stanie alarmu przesytajg sygnat do
centrali systemu sygnalizacji pozaru zgodnie z normg EN54-2.

Uwaga!
Zabronione jest stosowanie trybdw zarzgdzania alarmami opisanymi ponizej (8.3.1.11i8.3.1.2)
grup pozarowych ROP’éw lub innych aktywowanych recznie.

3.1.1. Tryb alarmu wstepnego (potwierdzenie alarmu)

Charakterystyka tego trybu alarmowego i jego obstugi podana jest ponizej:

* Tryb ten jest zarezerwowany dla detektoréw automatycznych

* Detektor A strefy ASD (Automatycznej Strefy Detekcyjnej) transmituje pierwszy sygnat alarmowy, jako
alarm wstepny pozarowy lub pierwszy prog gazowy (dla czujek gazu); jesli inny detektor tej samej grupy
takze przesle ten sygnat alarmu wstepnego, centrala uaktywnia alarm pozarowy lub gazowy.

3.1.2. Tryby specjalne

Tryb recznego lub automatycznego programowania w okresach tygodniowych - 7 dni (mozliwe sg 4
programy tygodniowe), ta funkcjonalno$¢ centrali pozwala na branie pod uwage nastepujacych funkcji:

Tryb aktywaciji/inicjowanie prealarmu (1 progu)

» Ten tryb zarezerwowany jest dla stref automatycznego sterowania (ASD)
* W trybach specjalnych: tryb prealarmu (zgodnie z §.3.1.1) ASD jest aktywne.
* W normalnym trybie: nie ma szczegdlnego traktowania alarmu pozarowego.

Tryb rozrézniania alarmu (w zgodnosci z typem A 8§.7.12 Normy EN54-2)

* Tryb ten jest zarezerwowany dla automatycznej strefy detekcyjnej (ASD) skfadajgcych sie z
automatycznych czujek punktowych;

* Tryb specjalny: 1 detektor ASD wysyta sygnat o alarmie pozarowym, aktywuje diode LED wbudowang w
detektor oraz wskaznik zadziatania podtgczony do detektora, a z drugiej strony aktywuje programowe
opdéznienie od 30 do 300s.

Jesli ten sam detektor lub inny detektor tej samej strefy ASD wejdzie w alarm pozarowy w czasie tego
opdznieni centrala wchodzi w stan alarmu pozarowego.

Jesli w czasie trwania opdznienia nie ma innego potwierdzenia pierwszego alarmu wskazniki wytgczajg
sie, a centrala nie wchodzi w stan alarmu.

* W trybie normalnym: nie ma specjalnego traktowania alarmoéw pozarowych z detektoréw. .

Tryb automatycznego wigczania/wytgczania ASD (Automatycznej Strefy Detekcyjnej)

* Ten tryb zarezerwowany jest dla automatycznych detektoréw liniowych.
* W trybie specjalnym: ASD jest wytagczona.
* W trybie normalnym: ASD jest wigczona.

3.2. PODSTAWY ZARZADZANIA ALARMAMI TECHNICZNYMI

Moduty typu AT95, ATC95 i FMX I/O obstugiwane sg w dwdéch trybach:

* Tryb alarmu pozarowego:

Interfejs generuje alarm techniczny lub uszkodzeniowy, ktéry jest interpretowany, jako informacja z
modutu technicznego powigzanego z detekcjg pozarowg (przyktadem jest podtgczenie do wejscia linii
bocznej czujek nieadresowanych firmy SD3 lub czujek innych producentéw).

* Tryb alarmu technicznego:

Interfejs generuje alarm techniczny lub uszkodzeniowy AT
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3.3. MIESZANIE PUNKTOW DETEKCJI

3.3.1. Gléwna linia detekcyijna.

Ograniczenia techniczne:
Maksymalna ilos¢ punktéw na petli nie powinna przekracza¢ 200 zgodnie z normg EN54-2.

Ograniczenia zwigzane z normami:

Proste uszkodzenie nie powinno skutkowa¢ wypadnieciem z pracy wigcej niz 32 elementdéw, ten parametr narzuca
koniecznos¢ stosowania izolatoréw zwarcia (a).

Maksymalna liczba elementéw na otwarte;j linii nie powinna przekracza¢ 32.

Kalkulacja i zasada mieszania elementow
Mieszanie roznych elementoéw detekcyjnych na jednej petli/linii jest mozliwe w obrebie maksymalnego obcigzenia danej
petli/linii zgodnie ze wzorem (Pt = n.pp +... + m.pdm +...).

Dopuszczalne obcigzenie petli 1120 u
Dopuszczalne obcigzenie linii 360U
Typ Symbol Obciazenie Obciazenie Typ Sumbol Obciazenie | Qbcigzenie
elementu
Petla | Linia Petla | Linia
Detekcja | OAQ05 Ooa 5,6u 11,2u MCP BA95,DM95, Odm 5,6u 11,2u
dymu TAO5 Ota 56u | 11,2u DMAO5,DMAO5R,
BA95S
MAO5 Oma 5,6u 11,2u TA AT95 Oat95 5,6u 11,2u
ATC95 Oatc95 5,6u 11,2u
TP2S Otp2s 5,6u 11,2u ETCO Oetco 5,6u 11,2u
IR95 Oir 5,6u 11,2u ET4CO Oet4co 22,5u 45u
DLFB-| OdIf 93u FM4l Ofma4i 20u 45y
) FM210 Ofm2io 12u 23u
Detekcja FM4I0 Ofm4io 20u 45u
gazu LASER 4 Olas 5,6u 45u IAT16R/D Oiat16e 90u 180u
DFA05 Odfa 5,6u 45u IAT16E/D Oiat16E 90u 180u
GDxxxA Ogd 5,6u 11,2u
Syrenki | AVSAQ05 Oavsa Patrz tabele
SOUND 05 0S05 ponizej EDA4L Oed4l 22,5u 45u
OI-W (radiowe) Ooi-w Patrz sekcja
ponizej
AC (b) MAY1 Omayl -
MBA95 Omba -
MAY1EX Omaylex -
MBA95EX Omba95e -

(a): Izolator moze by¢ reprezentowany przez ICCO5 (opcja gniazda S05), lub w ROPie DMAOS5 lub MIV+, ostatnie urzgdzenie
liczone jest jako punkt, a nie jest adresowalne. (b): ten modut jest adresowalny, ale sam w sobie nie jest liczony jako punkt
petli. Dopiero czujki podtaczone do niego sg adresowalnymi punktami. Czujki podtgczone do modutu linii bocznej wymagaija
zasilania 24V.

Przyktad,;

Przyktad petli 10 OAO05, 4 TAO5 z 10 DLFB, 24 punkty (wtedy przynajmniej 1 izolator ICCO5) :

e 0O=10 Ooa+ 4 Ota + 10 OdIf => O = 10*(5,6u) + 4*(5,6u) + 10*(60u) => O= 56u + 22,4u + 600U => O=678,4u => 0 <
1120u = prawidtowe.

3.3.2 Tabela dla sygnalizatorow podstawkowych SOUNDOQ5

Max. dystans / srednica przewodu

e . . oL e
Max ilo$¢ - Sound05 duza moc Max ilos¢ adresow lub Rmax kabla

6 128 2km / 1,52 lub Rmax.kabla = 46Q

Max. dystans / srednica przewodu

Max Max ilos¢ - Sound05 Srednia moc* Max ilos¢ adresow™**
lub Rmax kabla

8 128 2km / 1,52 lub Rmax.kabla = 46Q

Max. dystans / srednica przewodu

Max ilos¢ - Sound05 mafa moc* Max ilos¢ adresow™**
lub Rmax kabla

14 128 2km / 1,52 lub Rmax.kabla = 46Q
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3.3.3 Tabela dla sygnalizatoréw zasilanych z petli AVSAQ5

Konfiguracja TéléHéphais : o . . :
g_ J P Max liczba Max ilos¢ Max. dystans / srednica
1600 = Zaawansowane gy
AVSA adresow* przewodu lub Rmax kabla
arametry modutu SP
***odciete zasilanie = Niski 5 200 2km / 1,52 or Rmax kabla = 46Q
***odciete zasilanie = Wysoki 15 200 1km / 1,52 or Rmax kabla = 23Q

*. Mozliwe jest wybranie sity sygnatu sygnalizatora podstawkowego (Sound05) sposréd 3 mocy (duza, srednia, niska)
przez konfiguracje mikroprzetagcznikéw.

*SOUNDO5 = 0 adreséw; AVSA2000 = 1 adres.

Sygnalizator (Sound05) montowany jest w gniezdzie serii 05 czujek interaktywnych), ten typ detektora zabiera 1
adres.

***.  Konfiguracje odciete zasilanie (power cut-off) ustawiamy programowo w programie
TéléHéphais 1600.

Rodzina elementéw bezprzewodowych.

Do rodziny elementéw radiowych pracujacych z systemem Héphais 1600 nalezg 3 elementy:
- OI-W: Modut interfejsu przeznaczony do podigczenia elementdéw radiowych do systemu SP.
- OA-W: Detektor optyczny dymu (radiowy)
- DMAO5-W: Reczny ostrzegacz pozarowy (radiowy)

Kazdy z tych elementow zabiera 1 adres na petli/linii.

Zasady instalaciji:
OI-W podtgczony jest przewodowo do petli/linii i spina radiowo pozostate elementy {.:

Maksimum OI-W na centrale: 16

Maksimum OI-W na petle/linie: 10

Maksimum adreséw na modut OI-W: 30 (adreséw wigczajgc adres modutu OI-W)

Maksimum adreséw na system: 80 (wlaczajgc adres modutu OI-W)

3.3.5. Otwarte linie konwencjonalne tworzone przez moduty linii bocznej (MAY1, MAY1EX)

Dopuszczalne obcigzenie wtoérnej linii MAY1, MBA95 (Imax przy 24V : 0,2A) 30u

Typ Symbol Obcigzenie Wartos¢é Typ Symbol Obcigzenie | Wartos¢

SP 0C05, Oo 0,9u FD IRY2 Oi 6u
TSCO05, TRCO5 Ov 2u

Dopuszczalne obcigzenie wtornej linii MAY1lex, MBA95ex (Imax przy 24V : 0,2A) 30u

Typ Symbol Obcigzenie Wartos¢ Typ Symbol Obcigzenie | Wartos¢

FD VOEX, VIREX Ooex, Oirx 5u MCP DMEX Odmex 3u
VTEX Otex 3u

3.3.6. Zasady podziatu energii z zasilania zewnetrznego

Uszkodzenie typu: przerwanie, zwarcie, doziemienie kabla zasilania zewnetrznego nie powinna
skutkowac:

« Utratg wiecej 32 punktéw detekcji;

« Utratg wiecej niz 1 typu detekcji (automatyczna, reczna);

« Utratg monitorowania wiecej niz 1600m 2.
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3.4. PROGRAMOWE ODWZOROWANIE URZADZEN SYSTEMU

Lista przedstawiona ponizej pokazuje okno programu TéléHéphais z listg dostepnych elementow
systemu, ktére mozna zdeklarowac.

it 0
Interactive heat
Interactive multicntena

b anual call point

b anual call point with relay
Interactive beam

Smoke beam

Conventional module

[rput module

[nputoutput module

Flarme

lorization

Air zampling

1 outputd2 input EDA module

1 output/2 input EDL module

1 relay/2 input EDRZE module

4 relay EDAR module

4 relap/d input ED4R4E module

4 output/d input EDAL module
Adreszable sounder

[nteractive input/output module

4 input/output Module with izolator
kvt input rmodule

kvt output module
Interactive bwin optical multicntena
Air zampling fire lozalization
Wirgless hub device

Wirgless Interactive optical
Wirelesz Manual call point

4-20 input module

Czujka termiczna

Czujka wielosensorowa
Reczny ostrzegacz pozarowy
ROP z przekaznikiem
Czujka liniowa adresowalna
Czujka liniowa

Modul konwencjonalny
Modul wejsciowy

Modul wejs$é/wyjsé

Czujka pitomienia

Czujka jonizacyjna
Detektor zasysajacy

Modut wej2/wyj EDA

Modut wej2/wyj EDL

Modut wej2/prze EDR2E
Modul 4prze EDR4R

Modutl wej4/przed4 ED4R4E
Modut wej8/wyj4 EDA4L
Syrenka adresowalna

Modul wej/wyj

Modut wej4/wyj + izolator
Modul wielowejsciowy

Modut wielowyjsciowy
Czujka dwuoptyczna
Czujka rurowa

Modut radiowy

Czujka optyczna radiowa
ROP radiowy

Modut wej 4-20
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Lista elementéw w programie TéléHéphalis Symbole produktéw z katalogu

Czujka optyczna dymu OA05
Interactive optical

Czujka termiczna TAO5

Interactive heat

Czujka wielosensorowa MAQ5

Interactive Multicriteria

Reczny ostrzegacz pozarowy BA95, DM95, DMAO5

Manual Call point

Reczny ostrzegacz pozarowy z przekaznikiem DMAO5R

Manual call point with relay

Czujka liniowa adresowalna DLFBe |

Interactive beam

Czujka liniowa DLF (seria 95)

Smoke beam

Modut konwencjonalny MAY1,MAY1lex, MBA95, MBA95ex

Conventional Module

Modut wejsciowy AT95, GDxxx

Input Module

Modut wejsc/wyjsc ATC95,ETCO5, ET4CO5 (x4)

Input /Output Module

Czujka ptomienia IR95

Flame

Czujka jonizacyjna Czujka jonizacyjna (dla starej serii)

lonization

Detektor zasysajacy CMF (stary detector zasysajacy)

Air sampling

Modut 1wyj/2we;j EDA*

1 output/2 input EDA Module

Modut EDL 1wyj/2wej EDL

1 output/2 input EDL Module

Modut EDR2E 1przek/2wej EDR2E*
1relay /2 input EDR2E Module

Modut ED4R 4 przek ED4R*

4 Przekaznik ED4R Module

Modut ED4RA4E 4przek/4wej ED4RA4E*

4 relay /4 input ED4R4E Module

Modut ED4L 4wyj/8we;j EDAL

4 output/8 input ED4AL Module

Adresowalna syrenka AVSA05

Addressable sounder

Modut wej/wyj ETCO5

Interactive input /output Module

Modut 4wej/1wyj z izolatorem ET4C05

4 Input /output Module with isolator

Modut wielowejsciowy IAT16R/D

Multi input Module

Modut wielowyjsciowy IAT16E/D

Multi output Module

Czujka dwuoptyczna dymu -

Interactive twin optical Multicriteria

Czujka rurowa TP2S

Air sampling fire localization

Modut radiowy 0Ol05

Wireless hub device

Czujka optyczna radiowa OA05-W

Wireless interactive optical

Reczny ostrzegacz pozarowy radiowy DMAO5-W

Wireless manual call point

Modut 4-20 wejs¢ -

4-20 Input Module

*istniejace produkty nie wystepujace w katalogu




L/&S E F I H EPHAIS 1600 :?ﬂ;liment: MH];Sé)OGBR
DOKUMENTACIA oo
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

4., ZDALNE POLE OBStUGI | PANEL OBStUGI

Zdalne pole obstugi wymaga potaczenia redundantnego czyli zdublowanego:

* redundancja komunikacji,

* redundancja zasilania,

* potgczenie rezerwowe, nazywane “BACKUP” jesli centrala musi obstuzy¢ wiecej niz 512
punktow;
-potagczenie zapewniajgce wszystkie powyzsze warunki realizowane jest w standardzie poprzez
wielozytowg tasme komunikacyjng.

4.1. POLACZENIE REDUNDANTNE | REZERWOWE

Dwie drogi komunikacji IHM1/V1 i IHM2/V2 realizowane sg tgczem typu RS485; kazda z drog komunikacji
to kabel 1 para 8/10 z ekranem CR1 moze mie¢ maksymalnie 1000m.
Potaczenie rezerwowe realizowane jest takim samym kable o maks. dlugosci 1000m.

RF H 1600

Vi

V2

24V1
24V2

Rezerwa wejl
Rezerwa wyj|

RF H 1600

UC1024

BLACK BOX Limax

Vi

V2
24V1

24V2
Rezerwa wej

UCc1024 Rezerwa wyj

RF H 1600

Limax

Vi
24V1

Rezerwa wej
< >

Rezerwa wyj,
L2max

BLACK BOX

RF H 1600

UC1024

Uwagal: Dla odlegtosci L1max i L2Zmax patrz na tabele ponizej.

Uwaga?: Pofgczenie rezerwowe pomiedzy centralg i zdalnym polem obstugi realizowany jest ptaskg
tasmg potgczeniowg dotgczang w standardzie, ale musi by¢é zrobione recznie. Jesli nie ma takiego
potaczenia musi by¢ ono dezaktywowane w ustawieniach konfiguracyjnych zdalnego pola obstugi (tryb
degrade) (patrz sekcja instrukcja uruchamiania - szczegéty konfiguracji RF H 1600).

4.2. REDUNDANTNE (REZERWOWE) PODLACZENIE ZASILANIA

Ze wzgledu na podwajne potgczenie IHM/24V1 i IHMI/24V2nalezy wzigé pod uwage:
» Minimalne napiecie dostarczone z centrali powinno by¢ 21V a dla podzespotu H1024 to 14V,
przy spadku na linii 7V;
» Maksymalna konsumpcja podzespotu to 0,17A (podswietlenie wyswietlacza ustawione na

maksimum);
» Kabel 1 para - 8/10 o rezystancji 72Q na Km (0,072Q/m), i kabel 2x1,5 2 o rezystancji 23Q/Km
(0,0230/m).

Typ kable zasilajagcego Limax (patrz diagram) L2max (patrz diagram)

1 para 8/10 z ekranem CR1

1000m (7V/0,17A)/0,072Q/m)

1000m (7V/(2*0,17A))/0,072Q/m)

2x1,520n CR1

1000m limit dla komunikacji

900m (7V/(2*0,17A)/0,023Q/m)

Mozliwe jest takze uzycie lokalnego zasilacza z redundantnym wyjsciem, dla H1024.
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4.3. ROZSZERZENIA FUNKCJONALNOSCI

Istnieje mozliwos¢ zwiekszenia odlegtosci pomiedzy centralg, a zdalnym polem obstugi ponad 1000m
przy zachowaniu ponizszych warunkow:

» centrala nie obstuguje wiecej niz 512 punktéw (Zasilanie rezerwowe nie wymagane),

* uzyto lokalnego zasilanie (nie z centrali),

+ gdy odlegtosc¢ jest mniejsza niz 2500m: uzycie konwertera (pseudomodemowego) — po kablu
miedzianym lub swiattowodzie

+ gdy potgczenie jest mniejsze nize 6000m: uzycie konwertera.
PM : opcjonalny pseudomodem,

Zasilanie (24V1 i 24V2) z zewnetrznego zasilacza
- Panel obstgi otrzymuje komunikaty o awarii zasilania
RF H 1600

' PM -

RF H 1600
< Limax
BLACK BOX
e L W
RF H 1600
Limax

BLACK BOX

RF H 1600

<
5. ZASADY TWORZENIA SIECI CENTRAL HEPHAIS 1600

5.1. KONCEPCJA

Podstawowa koncepcja sieci opiera sie 0 mozliwos¢ potgczeni maksymalnie 16 central Héphais 1600
(H1024 lubl/i Black box) z zamontowang kartg sieciowg MGNET w kazdej z central. Te koncepcje
mozemy zaimplementowaé w przypadku:

* gdy na jedng centrale przypada wiecej niz 1600 punktéw,

» w przypadku koniecznos$ci stworzenia systemu rozproszonego opierajgcego sie kilka jednostek
zarzagdzajacych.

5.2. WYMAGANIA STAWIANE SIECI

* Centrala zarzgdzajgca wieksza niz 1600 iloscig punktéw musi mie¢ dwie jednostki obstugi i
wyswietlania np. (Centrala H1024 i/lub RF H 1600).

* Gdy odlegto$¢ pomiedzy kartami sieciowymi MGNET jest nizsza lub réwna 1000m: wymagane
jest potaczenie rezerwowe; sie¢ moze zarzadza¢ 16000 adresami strefowymi.

» Gdy odlegtos¢ pomiedzy kartami sieciowymi MGNET jest wyzsza niz 1000m: centrale nie

powinny obstugiwa¢ powyzej 512 punktéw kazda a do komunikacji nalezy uzy¢ konwerterow

optycznych na odlegtosé maks. 2500m lub miedzianych na odlegtos¢é maksymalnie 6000m. Taka

sie¢ moze obstugiwa¢ maksymalnie 25600 adreséw strefowych.
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5.3. PRZYKLAD POLACZENIA SIECIOWEGO
RF H 1600
" ——1 | MGNET n°5 Black box
RF H 1600 H
Black Box MGNET n°1 | =77 " —~1 | MGNET n°4 Black box
MGNET n°2 MGNET n°3

W przykiadzie powy¢ej : Po® czenie pomiédzy MGNETS! ni¢sze ni¢, 500m.Centrala nr 1 jest masterem z zdalnym

panelem obsiugi i polem obsiugi, a central nr2 i 3 st dodatkowo wyposa¢sone.;

Po% czenie sieciowe (2 droghe RS485 - kabel 1 para 8/10 z ekranemCR1 - Lmax : 1km)
————— Po% czenie rezerwowe (od UC1024 - 1 para 8/10 z ekranem CR1 - Lmax : 1km)
------------ zasilanie rezerwowe
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C. SZCZEGOLOWA CHARAKTERYSTYKA ELEMENTOW SYSTEMU

1. MODUL POLA OBStUGI « RF H 1600 ».

Paremetry obstugowe

Funkcja(e) Modut RF H 1600 umozliwia obstuge centrali oraz wyswietlanie jej stanéw oraz catego
systemu..

Potgczenia Potgczenie z ptytg gtéwng central UC1024i kabel J1- 20 pinowg tasme. When the

front panel Modut RF H 1600 is remotely connected to the base of the FDS,
Potaczenie moze by¢ zdublowane. Na tej samej zasadzie pole obstugi potgczone jest
do karty procesora patrz koniec tego rozdziatu.

Parametry elektryczne:

- Prad zasilania

- maksymalna konsupcja zrédta
rezerwowego

Od 14V do 29V.
0,03A, 0,095A lub 0,17A przy 24V przy standardowym podswietleniu

Odlaczenic @

Uszkodzenie @

Brak komunikacii z kartami

wykonawezymi ® Ushodsesis tichniczns @

Uszke

MSygnalizatory?
Ustyczne

Alarm wstepny @

Hephais 1600

L
Test sygnalizaci

Wycisz sygnalizaci
MSygnalizatory!  Reset

1 akustyczne N 55-2/EN 554

Hephais 1600

Modut RF H 1600 — PowyzZej wersja polska, ponizej angielska

Wskazania diod LED
Normalna praca
Uszkodzenie zasilania

Alarm

Alarm wstepny
Uszkodzenie techniczne
Uszkodzenie
Odtaczenie

Test

Dzie/Noc
Zdarzenie i stan poprzez menu

Brak komunikacji z kartami wykonawczymi
Uszkodzenie systemowe i odigczenie centrali

Zielona dioda $wieci sie ciggle

Zé6tta dioda $wieci sie ciggle (Zasilania sieciowego) lub miga (dla
awarii akumulatoréw)

LED czerwony - staty

LED czerwony - staty

LED Zotty - staty

LED Zz6tty - staty

LED Z6tty - staty

LED Zotty - staty

LED Zotlty - stale (utrata dwudroznego potgczenia UC- H1024x) lub
miganie (utrata jednej drogi komunikaciji)

LED Zétty — staty lub miganie

LED Zz6tty - staty

16 x 40 wyswietlcz alfanumeryczny

Sygnalizatory akustyczne 1 -aktywne

LED czerwony - miga (podczas opdznienie) lub staty

Sygnalizatory akustyczne 1 -aktywne

LED Zotty - staly

Sygnalizatory akustyczne 1 -aktywne 2 -aktywne

LED czerwony miga (podczas opdznienie) lub staty

Sygnalizatory akustyczne 1 -aktywne

LED Zotty - staly

Sterowania zabezpieczone

LED czerwony - staty

Sterowania uszkodzenie/odigczenie

LED Zotty - staly

Wskazania akustyczne
Alarm i alarm wstepny

Nieregularne biip (sygnat nadrzedny)

Uszkodzenie Sygnat ciagty
Odtgczenie centrali Sygnat ciagly
Wocisniecie przycisku Krotkie bip
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Opcje sterownicze z poszczegodlnych pozioméw dostepu

Poziom 1

Poziom 1>>> Poziom 2
Poziom 2
(domysiny kod dostepu 123)

Poziom 2 >>> Poziom 3
Poziom 3
(domysIny kod dostepu 456)

Woyciszenie buczka (wbudowanego sygnalizatora) dedykowanym przyciskiem
Testowanie LED6w dedykowanym przyciskiem

Nawigacja w ramach menu 12 Przycisk ami i 4 strzatkami co umozliwia dialog pomiedzy
operatorem i centralg typu: pytanie-odpowiedz.

Trzycyfrowy kod wybierany z klawiatury

Reset dedykowanym przyciskiem .

Funkcje zarzgdzania systemem dostepne z menu: reset, odtgcz/zatgcz
Grupa doz./punkt, test grupy doz. zat/wyt, itd.

Trzycyfrowy kod wybierany z klawiatury

Funkcje dostepne z menu centrali zwigzanie z serwisem systemu :
punktéw itd.

wigcz/odtgcz zakres

tacza zewnetrzne pomiedzy centrala, a peryferiami systemowymi

Konektor blokowy B1iB2:
Droga transmisji «IHM1 »
« [HM2 »

Numer: 2, dla komunikacji zdublowanej.

Natura: fgcze szeregowe -duplex RS485 (com.) + tgcze 24V (zasilanie).
Funkcja: do podtaczenia zdalnego pola obstugi lub implementaciji

RF H 1600.

Konektor blokowy B3 :potgczenie
typu RS232 z DRUKARKA

Numer : 1.
Natura: fgcze szeregowe RS232 z 9600Bauds, po6t duplex — typ DTE.
Funkcja: umozliwia drukowanie rejestru i zdarzen on-line

Konektor blokowy B4 :
Wejscie programowalne
« WEJSCIE »

Numer : 2.

Natura: Linie normalnie otwarta, monitorowana ( Paramatr rezystorowy

EOL: 3,9KQ, 1/W, £5%) lub nie monitorowana, analiza prgdu. Zmiana pradu

odbierana jako konkretne zdarzenie. Mozliwo$s¢ wysytania komend

sterowniczych.

Funkcja: monitorowanie suchych stykow na wypadek zdarzen alarmowych

Rozpatrywane zdarzenia:

e  Alarm grupy dozorowej, alarm wstepny grupy, alarm techniczny grupy,
alarm techniczny, uszkodzenie zbiorcze, btgd komunikacji, awaria
zasilania, awaria akumulatoréw;

Charakterystyka:

o Programowane z PC przez zatadowanie programu do centrali;

. Aktywacja rezystorem réwnolegtym 5600

Konektor blokowy B5 :
Droga komunikaciji
« ALARM REZERWOWY>»

Numer : 1.

Natura: WEJSCIE/WYJSCIE.

Funkcja: Link umozliwiajgcy transmisje alarmu pozarowego na wypadek
uszkodzenia systemu - funkcja obligatoryjna przy zarzadzaniu ponad 512
czujek w centrali

Charakterystyka: linia monitorowana

CO3U: obudowa do montazu na Scianie dla zdalnego panela (pola) obstugi.
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2. PLYTA «UC1024 »
Charakterystyka
Funkcja Plyta ta jest ptytg gtéwng procesora centrali Héphais 1600. Plyta ta odbiera i

gromadzi oraz kontroluje wszystkie dane o systemie | jego stanie. Zgodnie z
naturg tych danych ptyta realizuje funkcje sterownicze oraz informacyjne.

Komunikacja

Potaczenie plyty gtéwnej z innymi elementami systemu Héphais 1600:

» B1: konektor z zasilaczem - ALBA 150 (2 piny — kabel wykonany recznie),

» B3: konektor z akumulatorami - 24V ( 2 piny),

* J2: konektor z zewnetrznym zasilaniem (EXT.AES — 6 pindw-tasma),

» J3 i J4: konektor kart opcjonalnych MG2B (20 pinéw),

« J5: konektor do zdalnego pola obstugi RF H 1600 (SZYBKI HMI — tasma 20 pin6w),
« J6: konektor do karty sieciowej MGNET (20 pinéw - tasma),

« J9: konektor do karty przekaznikow C20R (AUX.C20X —14 pinéw -tasma),

» J10: konektor do karty przekaznikéw R7P2 lub R12P2 (12C —10 pinéw-tasma),

« J11: Meski konektor DB9 do programowania (RS232, pot duplex duplex, DTE, 9600
Bauds)

Charakterystyka elektryczna:

-zasilanie

-maksymalna konsumpcja

Od 21V do 30V.

0,09A przy 24V z aktywacjg przekaznika
HHEE g

Piyta UC1024
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Konektory zewnetrzne
Konektor blokowy B4 : Numer : 2.
Linia sygnalizatorow Funkcja: w czasie alarmu pozarowego aktywacja linii sygnalizatorow
« L1+, L1-» et« L2+, L2-» akustycznych

Typ: Linia spolaryzowana.

Natura: monitorowana. Zmiana polaryzacji

Maksymalny prad: 1A dla 2 linii.

Linia komunikacyjna U: od 21V do 28,8V.

Ochrona: elektroniczna przez separacje.

Parametr rezystancyjny EOL: 3,9KQ 1/4W + 5% dla kazde;j linii.
Charakterystyka:

* Czas trwania oraz opdznienie programowalne.

* Mozliwos¢ zatgczenie lub odtgczenie linii

Konektor zewnetrzny
Konektor blokowy B5 :
Przekaznik 1 « ALARM »

Numer : 1.
Natura : NO/NC contact, free of potential, 1A/30V/24W.
Funkcja : Programowalne wyjscie przekaznikowe (konfiguracja

standardowa: alarm - pozarowy).
Charakterystyka : mozliwos¢é zaprogramowania funkcji sterowniczych
poprzez zatadowanie programu z komputera.

Konektor blokowy BB5 :
Przekaznik 2 « FAULT »

Numer : 1.
Natura : Kontakt NO/NC, bezpotencjatowy, 1A/30V/24W.
Funkcja : Programowalne wyjscie przekaznikowe (konfiguracja

standardowa: alarm — techniczny - uszkodzeniowy).

Imax. zmienne: 1Adc.

Umax. zmienne: 30Vdc.

Charakterystyka :

e Przekaznik bezpiecznie aktywny w ustawieniu standardowym (NO)
(wtaczony gdy nic ztego nie zachodzi).

e  mozliwos¢ zaprogramowania funkcji sterowniczych poprzez
zatadowanie programu z komputera.

Konektor blokowy B6 :
Droga komunikacji « BACKUP »

Numer : 1.

Natura : Wejs./Wyjscie.

Funkcja : Konektor umozliwiajacy zdublowanie przestania informacji o
alarmie pozarowym w przypadku zarzgadzania przez centrale wiecej nize
512 punktow.

Charakterystyka : Potgczenie monitorowane z poziomu plyty gtowne;j
poprzez tasme potgczeniowg. W przypadku uzycia zdalnego pola obstugi
nalezy uzy¢ tego konektora a funkcja Backaup (zapasowa powinna byc¢
dezaktywowana. Tryb dezkatywaciji (degree)

Konektor blokowy B7 :
Wyjscie 24V/0,5A

Numer : 1.

Natura : Wyjscie o napieciu nominalnym 24V (od 21 do 28,8V, zmiennos¢ <
0,25V pkTpk), monitoring na wypadek zwarcia.
Funkcja : dostarczanie energii.

Zabezpieczenie: Resetowalny bezpiecznik

Imax: 0,5A.

Konsumpcja przy 24V:

e 1 zdalny interfejs uzytkownika TR-SDI: 0,05A ;
e 1 Alpha RE: 130 mA max.

e 1 modut MAY1 lub MAY1EX: 0,2A;

e 1 Laser4: 380mA
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Konektor zewnetrzny
Konektor blokowy B8 i BB8
Drogi komunikacji « HMI1 » i
« HMI2 »

Numer : 2, aby umozliwi¢ komunikacje redundantng (zdublowang)

Natura : potgczenie szeregowe poét-duplex RS485 (com.) + facze 24V
(zasilajace.).
Funkcja: umozliwia podigczenie zdalnego pola obstugi, podtgczenie

terminala RF H 1600 lub/i zdalnego pola obstugi typu: ALPHA RE.

Konektor blokowy B9 :
Przekaznik « C. Pomoc. »

Numer : 1.

Funkcja : Programowalne wyjscie przekaznikowe
Type: Wyjscie (odbior).

Natura : Kontakt NO/NC, linia prgdowa, 1A/30V/24W.

Konektor blokowy B10 :
Gtéwne linie detekcyjne
« Petlal/Linial & 2 » i
« Petla2/Linie3 & 4 »

Numer : 2 petle lub (alternatywnie) 4 linie otwarte.

Natura : petla 200 punktéw lub linie ztozone z 32 punktow.

Funkcja : zasilanie punktéw aktywnych oraz analizowanie ich stanu
(czuwanie, alarm, uszkodzenie).

Imax. - mozliwe: 0,08A przy detekcji (odtgczenie 0,28A).

U mozliwe: napiecie nominalne 24V.

Charakterystyka: adresy punktow instalowanych na petli lub na parze linii
(1-2 i 3-4) muszg zawierac¢ sie w przedziale 0-200.

Konektor blokowy B11 :
RS422 facze « JBUS 1 »

Numer : 1.

Natura : tgcze szeregowe, dyferencjatowe o predkosci 9600 baud’'6w jako

domysine, bez polaryzacji, 1 bit startowy, 8 bitow, 1 bit stopu.

Funkcja : umozliwia poprzez RS422/JBUS, zarzadzanie informacjami on-

line zwigzanymi ze stanem punktéw oraz grup dozorowych.

Charakterystyka :

e Numer jednostek zaleznych
komputera.

e Mozna uzy¢ takze tgcza RS485 (Wej+/Wyj+ i Wej.-/\WYyj.-).

JBUS (nr 1 do 255) programowane

Konektor blokowy BB11 :
wejscie programowalne
« WEJSCIE »

Numer : 2.

Natura linia normalnie otwarta, monitorowana, parametryzowana
(Parametr - EOL: 3,9KQ, 1/W, +5%) lub nie, przez analize prgdu, umozliwia
aktywacje zdarzenia.

Funkcja : monitorowanie suchych stykéw na wypadek zdarzen alarmowych
Charakterystyka: programowane z komputera

Wymagane podigczenie R- 560 Q - réwnolegte.

3. BLOK ZASILACZA « ALBA150 »

Charakterystyka dziatania
Funkcja

Ten blok pofaczony jest z plytg
UC1024, odpowiada za zasilanie
centrali Héphais 1600.

Potaczenie z

ptyta gtébwng UC1024

konektory V- i V+:

e Napiecie: od 26,4V do 29V

e Maksymalna rezydualna
zmiennos¢: 0,25V pkTpk.

e Prad maksymalny: 5A.

poprzez

Konektor zewnetrzny

Konektor blokowy L, N i =

wejscie zasilania sieciowego

Numer : 1.

Natura :

e Napiecie: 230V (-15+10%) — od 47 do 63Hz

e  Prad: 2A z czasowymi skokami maksymalnie do 15A.
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4, KARTA « MG2B »
Charakterystyka
Funkcja Identyfikowany numerem (slave) — jednostki zaleznej, ta karta umozliwia

zwiekszenie ilosci punktow zarzgdzanych przez ptyte gtéwng (mozliwosé
dotozenia maksymalnie 3 dodatkowych kart)

MG2B — karta ma mozliwo$¢ obstuzenia roznej ilosci punktow w zaleznosci
od wybranego typu obwodu:

e 2x 200 =400 punktéw w konfiguraciji petlowej;

e 4 x 32 punktow w konfiguracji liniowej (ograniczona normami).

Oba typy obwodu moga by¢ uzyte w tej samej karcie

Potgczenie

Konektor J1/P1 podigczony do ptyty UC1024.

Charakterystyka elektroniczna :

- prad zasilania

- Maksymalna konsumpcja ze
zrodia rezerwowego .

Od 5V do 30V i 5V+1%.
0,03A

Karta MG2B

Wskazniki i nastawniki
Poziom 3

Karta wyposazona jest w 3 LEDs (DS1 i DS3), 4 mikroprzetgczniki (SW1 i
SW4) i 1 przycisk (BP1).
Wiecej informacji dostepna jest w instrukcji uruchamiania...

Konektor zewnetrzny s
Konektor blokowy B1 :
Linia detekcyjna

« Petlal poczatek / Linial »
Konektor blokowy B2 :
Linia detekcyjna

« Petlal powr6t / Linia2 »
Konektor blokowy B3 :
Linia detekcyjna

« Petla2 poczatek / Linia3 »
Konektor blokowy B4 :
Linia detekcyjna

« Petla2 powr6t / Linia4 »

Numer : 2 petle lub 4 linie otwarte

Natura : Petle 200 punktowe lub linie 32 punktowe.

Funkcja : Glownie zasilanie punktéw detekcyjnych oraz analizowanie ich
stanu (alarm, uszkodzenie, czuwanie)

Imax. mozliwe: 0,08A detekcja (odtgczenie 0,28A).

U mozliwe - napiecie nominalne 24V.

Charakterystyka: adresy kazdej z petli (petla 1 i 2) lub kazdej pary linii
otwartych (1-2 i 3-4) musi zawierac¢ sie w adresach od 1 do 200.
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5. KARTA « C20R »

Charakterystyka pracy

Funkcja Identyfikowany numerem (slave) — jednostki zaleznej, dostarcza 20
programowalnych przekaznikéw s (programowo i zworkami).

Potaczenie Konektorami J1, J2 i J3 i ptaskg tasmg z pltytg UC1024 i drugg kartg

C20R.

Charakterystyka elektroniczna :
- prad zasilania
- Maksymalna konsumocja pradu

Od 21V do 30V.
0,01A w czuwaniu i 0, 01 z programowalnym przekaznikiem .

O‘E_ " ....

j .
+3T135T20
WlﬂMO
21

i | o\_o\tﬁo‘g
.C"(.‘Nﬂ“&#004333'~
(s e S W Ee s

Karta C20R

Wskazniki i sterowania
Poziom 3

Karta posiada 1 diode led (L1), i 21 mikroprzetgcznikéw (SW1 do
SW21) i 20 zworek (ST1 do ST20).
Wiecej informacji w instrukcji uruchamiania

Konektor zewnetrzny s
Konektor blokowy B1 :
Programmable repetition

Numer : 20.

Natura : Kontakt NO lub NC z przetgcznikami SW1 do SW20,
bezpotencjatowe o rezystancji (560Q) lub bez przetgcznika ST1 i
ST20.

Funkcja : umozliwia poprzez programowg konfigracje wysterowanie
przekaznika w zaleznosci od stanu strefy.

Imax zmienne: 1Adc.

Umax. zmienne: 30Vdc.

Blok potaczeniowy: od B1/BB1 do B20/BB20.

6. KARTA « R7P2 »

Charakterystyka

Funkcja 7 Przekaznikéw (mozliwa 1 karta na centrale).

Potaczenie Karta R7P2 potgczona jest ptaska tasmg (24V, 5V i komunikacja 12C)

Charakterystyka elektroniczna

- Prad zasilania

- Maksymalna konsumpcja ze zrédta
rezerwowego

do piyty gtéwnej UC1024 (konektor J1).

Od 22 do 28,2V i 5V+0,2V.
5 mA w czuwaniu i 10mA w pracy.
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Wskazniki i sterowania
Poziom 3

Karta wyposazona jest w 7 mikroprzetgcznikow i 7 zworek
Wiecej danych w instrukcji uruchamiania

Konektor zewnetrzny
Konektor blokowy B1 do B3 :
Wyjscie« Przekaznik n »

Numer : 7, 1 na przekaznik .

Natura : Kontakt NO Ilub NC (ustawiany przetacznikiem Sn),
bezpotencjatowy, rezystywny lub nie (ustawianie zworka).

Funkcja: mozliwe wskazania lub sterowania od grupy dozorowej lub
sterowniczej.

Imax zmienne: 0,3A.

Maksymalne napigcie zmienne: 50V.

Charakterystyka: nie mozna tgczy¢ tej karty z kartg R12P2.

Karta R7P2 Karta R12P2
7. KARTA « R12P2 »
Charakterystyka pracy
Funkcja 12 Przekaznik6w (1 modut na centrale).
Potgczenie Karta R12P2 potgczona jest ptaskg tasmg (24V, 5V komunikacja

Charakterystyka elektroniczna

- Prad zasilania

- Maksymalna konsumpcja ze Zrédta
rezerwowego

12C) z ptytg gtdwng UC1024 (konektor J1).

Od 22 do 28,2V i 5V+0,2V.
5mA w czuwaniu i 10mA na zaprogramowany przekaznik .

Wskazniki | sterowania
Poziom 3

Ptyta wyposazona jest w 12 mikroprzetgcznikow
Wiecej informacji w instrukcji uruchomienia

Konektor zewnetrzny
Konektor blokowy B1 do B4 :
Wyjscie « Przekaznik n »

Numer : 12, 1 na przekaznik .

Natura Kontakt NO Ilub NC (moze by¢é zmieniany przez
mikroprzetaczniki Sn), bezpotencjatowy, rezystywny lub nie (zmiana
zworkami).

Funkcja : umozliwia wysterowanie (programowo ustawione) stanéw
grup dozorowych lub sterowniczych

Imax zmienne: 0,3A.

Maksymalne napiecie zmienne: 50V.

Charakterystyka : nie mozna tgczy¢ tej karty z R7P2.
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8. KARTA « MGNET » .

Charakterystyka pracy

Funkcja Karta sieciowa dla Héphais 1600. tacznos$¢ protokotem RS485 w
zamknietej petli, umozliwia komunikacje miedzy centralami Hephais.

Potgczenie Od J1 do J6 ptyty UC1024 (kabel ptaski 20 pinowy)

Charakterystyka elektroniczna :
- prad zasilania

Od 14 do 30V i 5V+1%.

- typowa konsumpcja 40mA.

Wskazniki i sterowania

Poziom 3 Karta jest wyposazona w diody LEDs (L1 do L3), 10
mikroprzetaczniki (SW1-1 do SW1-8 i SW2-2 do SW2-2-) i 1 przycisk
(BP1).Dla  dodatkowych  szczegdtdow patrz -  przewodnik
uruchomieniowy.

Konektor zewnetrzny

Konektor blokowy B1 : Numer : 1.

IRS485 Natura : potgczenie szeregowe RS485 przy 19200 Baud’ach.

Funkcja : Link 1.
Kabel: 1 para 8/10 z ekranem CR1 max. dtugo$¢ 1000m.

Konektor blokowy B2 :

Numer: 1.

RS485 Natura : potgczenie szeregowe RS485 przy 19200 Baud’ach
Funkcja : droga 2.
Kabel: 1 para 8/10 z ekranem CR1 max. dtugo$¢ 1000m
Konektor blokowy J2 : Numer : 1.
RS232 Natura : potgczenie szeregowe RS232 przy 9600 Baud’ach, pét
duplex typ DTE.
Funkcja : terminal.
Zauwaz:

Tak dtugo jak centrala nie zarzgdza wigecej niz 512 punktami (powoduje, ze potgczenie REZERWOWE
OGRANICZONE JEST DO 1000m), maksymalna dtugos¢ potgczenia moze byé¢:
» 2500m z uzyciem konwertera (pseudo modem) optyczne;
* 4000m z zyciem konwertera (pseudo modem) telegraficzne.

L1
L2
L3

SW2

SW1
karta MGNET
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9. KARTA « X4EVAC »

Operating Charakterystyka
Funkcja

4 linie sygnalizatorow z zrodfa sygnalizatorébw na ptycie gtéwnej
UC1024 i zewnetrznego wyjscia zasilania
Tylko karty >wersji 2 sg kompatybilne z centralg Héphais 1600

Potgczenie

Od B4 do UC1024 dla linii sygnalizatoréw

Charakterystyka elektroniczna :
- prad zasilania
- typowa konsumpcja

Od 20 do 60V z zewnetrznego zrodta zasilania
Nieznaczna z linii sygnalizatoréw (=~ 1A), prad zasilajgcy pobierany
jest ze zrodta zewnetrznego

Konektor wewnetrzny
Konektor blokowy J3 :
Linia sygnalizatorow

Numer : 1.

Natura : umozliwia podtgczenie linii z ptyty UC1024 z napieciem ok -
1V w stanie czuwania i 24 V gdy aktywne.

Funkcja : inicjuje porzgdek ewakuaciji.

Konektor blokowy: J3-1 (+) i J3-2 ().

Konektor zewnetrzny

Konektor blokowy J1 : Numer : 1.

Wejscie AES Natura : napigcie nominalne 24V i 48V dla 4A maksimum z
zewnetrznego zrodta zasilania, (AL124B, AL424B lub AL1024B).
Funkcja : wymagana do sterowania kartg oraz zasilania linii
sygnalizacyjnych.
Konektory blokowe: J1-1(+) i J1-2(-).

Konektor blokowy J2 : Numer : 4.

Linie sygnalizatorow

Natura : prgdowa linia monitorowana: zwarcie < 3V, czuwanie 3 i 4V
rozwarcie 4 i 5V lub

monitorowana linia o zmiennej polaryzaciji

Funkcja : sterowanie liniami sygnalizatoréw przez podanie zasilania
zewnetrznego.

Max. prad zmienny: 1Adc na linig.

Max. napiecie zmienne : 60Vdc.

Parametr konca linii 3,9KQ/1W/+5%.

Ochrona: elektroniczne odtgczenie.

Konektor blokowy: J2.

Charakterystyka :wybor trybu monitorowania —mikroprzetgcznikiem
dla kazdej z linii

o ] Jle

. o | =%

Karta X4EVAC
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A. PREZENTACJA

Héphais 1600 jest systemem sygnalizacji pozaru zawierajacym elementy ewakuaciji.

System ten zawiera gtéwnie:

* podzestaw “RF H 1600”, “UC1024” i opcjonalnie “MG2B”, ktére obstugujg linie/petle detekcyjne (LD),
* detektory automatyczne (AD),

* reczne ostrzegacze pozarowe (ROP) i

« interfejsy alarmowe (TA).

* linie sygnalizatoréw oraz mozliwe urzgdzenia ewakuacyjne .

B. GENERALNE ZASADY OBSLUGI
1. POZIOMY DOSTEPU
POZIOM 0

Ten poziom dotyczy dostepu do systemu z poziomu zewnetrznych uzytkownikéw systemu,
generalnie tylko ROP’y na korytarzach nalezg do tego poziomu.

POZIOM 1
Bezposredni dostep dla catego personelu (bez kodu)
Zadna operacja bezpieczenstwa nie jest powigzana z tym poziomem

Panel Funkcja natym poziomie
Héphais 1600 Stop brzeczek (wbudowany sygnalizator akustyczny centrali)
Test Led/Test sygnalizacji

Komenda ewakuacji ogolnej

POZIOM 2 (Kod dostepu 123)
Zabezpieczony dostep dla operatora/ochrony obiektu (domysiny kod 123)
Powigzanie z operacjami bezpieczenstwa

Modut Funkcje na tym poziomie

Héphais 1600 Reset

Wiacz/Wytacz grupe detekcyjng.

Test jednej lub wiekszej ilosci grup detekcyjnych
Wigcz/Wytgcz tryb dzien/noc

Zatwierdzenia komunikatow
Wybér trybu czuwania

POZIOM 3 (Kod dostepu 456)
Zabezpieczony dostep dla instalatora (przez kod cyfrowy).
Dla wstepnej konfiguracji systemu oraz konserwacji/serwisu
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2. ZARZADZANIE SYSTEMEM SYGNALIZACJI POZARU

Stan czuwania systemu
Stan normalny systemu, tylko dioda “Normalna praca” $wieci sie w kolorze zielonym

Stan alarmowy systemu (patrz Uwagi)
Condition characterised by red LEDs indication and discontinuous buzzer.

Zdarzenie Postepowanie

Aktywacja “brzeczka”. Nacisnij przycisk “Wytgczenie sygnalizatorow”

Postepuj zgodnie z procedurami alarmowymi Postgepuj zgodnie z lokalnymi procedurami na wypadek alarmu-
zadzwon do oséb odpowiedzialnych.

Po zaniknigciu zdarzen alarmowych Nacisnij przycisk “reset” wtedy wejdz do POZIOMU 2 i wprowadz 3

cyfrowy kod . Wtedy naci$nij przycisk « . ».
Dla petnego zresetowania centrali istotne jest, aby punkty, ktére byty w
alarmie zostaty zresetowane do stanu czuwania.

Uwagi:
Pewne grupy detekcyjne moga by¢ zarzgdzane w specjalny sposéb (z alarmem wstepnym dla czujek automatycznych), z
opdznieniem, koincydencja lub ignorowaniem alarmu.

Stan uszkodzenia
Stan ten wskazywany jest stalym dzwigekiem brzeczka oraz zéitg diodg LED.
Uwaga! Stan ten moze wskazywa¢ na wiekszy lub mniejszy stopien uszkodzenia systemu.

Zdarzenie Postepowanie

Aktywacja “brzeczka”. Nacisnij przycisk “Wytgczenie sygnalizatorow”

Wskazania konkretnej grupy dozorowej Zidentyfikuj rodzaj awarii i sprawdz, czy nie wynika ona z konkretnych
dziatan w ramach systemu (np. prace na obiekcie).

Brak zmian wskazan Usun przyczyne awarii jesli blaha i wynikajgca z dziatan na obiekcie
np. Odfgczenie zasilania lub wezwij serwis jesli nieznana lub powazna.

Stan testu lub odiagczenia

Stan ten wskazywany jest z6itg diodg LED.

Ten stan wynika z wtasnych dziatan obstugi systemu lub serwisu. W pierwszym wypadku chodzi o przypadek odtgczenia grup
dozorowych w strefie prowadzenia prac remontowych, a drugi w czasie np. prac konserwacyjnych systemu.

3. ZARZADZANIE EWAKUACJA

FUNKCJA EWAKUACJI

Wybor stanu czuwania W przypadku braku jakiejkolwiek obstugi powinien by¢ wybrany z menu stan
Generalnego czuwania.

W przypadku braku obstugi mozna tez wybra¢ stan ograniczonego czuwania.

Ewakuacja reczna Bez wzgledu na stan czuwania, zawsze mozna aktywowaé recznie sterowanie
ewakuacjg grupg alarmowg przez wybranie Wigcz/Wytacz linii sygnalizatoréw
akustycznych.

Ewakuacja automatyczna Jesli dokonamy konfiguracji systemowej dla ewakuacji automatycznej — tryb

ewakuacji z aktywacjg linii sygnalizatoréw wigcza sie automatycznie, a na polu
obstugi wyswietla sie (“ALARM” i zapala czerwona dioda LED).

Te automatyczng funkcje alarmowg mozna opézni¢ o maksymalnie to 5min. W tym
czasie z POZIOMU Dostgpu 2 mozna recznie odtgczy¢ aktywacje linii
sygnalizatoréw przez wybranie przycisku ( “Wigcz/Wylacz” sygnalizatory akustyczne).

4. ZALECENIA

Zarzadzanie centralg dokonywane jest przyciskami kursora (strzatkami), Przyciskami cyfrowymi oraz menu wyswietlanym na LCD.
W przypadku braku aktywnosci skutkujgca brakiem aktywnego naciskania na przyciski operacyjne przez czas wiekszy niz 20
sekund od ostatniego nacisniecia 2 przyciskéw centrala przechodzi automatycznie w stan czuwania POZIOM1.
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C. PANEL OBSLUGI | WSKAZAN CENTRALI

1. WSKAZNIKI | NASTAWNIKI - FUNKCJE

Hephais 1600

Odlaczenic @ .

Test sygnalizacii
P Ustkodzanie @ 4\ enny @ ;
Brak komunikaciiz kartami o
wykonawezymi @ Usiodresie techricm @
Uszkodzenie zasilania & Tt @

Uszkodzenie systemows @ Normalna pracs @
Daiei/Noc @

N sa2/mm e

E J 6 IR
ivane? Wiiyemey "

Panel obstugi i wskazan systemu Héphais 1600.

Wskazniki
Normalna praca: Centrala jest zasilana przez co najmniej jedno z 2 zrédet zasilania.
Alarm: Przynajmniej jeden alarm wystepuje w systemie, wyswietlacz precyzuje rodzaj i pochodzenie
Alarm wstepny: informacja o alarmie wymaga potwierdzenia (sprawdz wyswietlong grupe dozorows).
Uszkodzenie (alarm) techniczne: przynajmniej 1 punkt jest aktywny wyswietlacz precyzuje rodzaj i pochodzenie.
Test: Pokazuje, ze grupa zostata wprowadzona w stan testu- wyswietlacz pokazuje szczegoty.
Odtaczenie: przynajmniej jedna grupa zostata odtgczona, wyswietlacz pokazuje szczegéty.
Uszkodzenie: Przynajmniej jedna usterka wystapita w systemie; wy$wietlacz precyzuje rodzaj i pochodzenie jesli dotyczy punktu.
Brak komunikacji z kartami wykonawczymi: jedna z kart centrali jest uszkodzona.
Uszkodzenie zasilania przynajmniej jedno zrédto zasilania jest uszkodzone.
Uszkodzenie systemowe: if steady mention the panel is not operational; blinking with dialog fault status.
Dzien/Noc: przynajmniej jedna grupa ustawiona jest w specjalnym trybie detekcji.
Sygnalizatory akustyczne 1
. Aktywne: Informacja, ze sygnalizatory podtgczone do tej linii sg aktywowane (Sygnalizatory akustyczne —linia- 1).
. Uszkodzenie/Odtaczenie: Informacja, ze linia sygnalizatoréw jest uszkodzona lub recznie odtgczona (Sygnalizatory akustyczne —linia- 1).
Sygnalizatory akustyczne 1
. Aktywne: Informacja, ze sygnalizatory podtgczone do tej linii sg aktywowane (Sygnalizatory akustyczne —linia- 1).
. Uszkodzenie/Odtaczenie: Informacja, ze linia sygnalizatoréw jest uszkodzona lub recznie odtgczona (Sygnalizatory akustyczne —linia- 1).
Sygnalizatory akustyczne 1
Sterowania
. Aktywne: Ciggte $wiatlo oznacza, ze przynajmniej jedna grupa sterownicza, przypisana do przycisku aktywacii jest aktywna.
Migajace $wiatto, oznacza ze przynajmniej jedna grupa sterownicza przypisana do przycisku aktywacji jest aktywna.
. Uszkodzenie/Odtaczenie: Ciggte $wiatto oznacza, ze przynajmniej jedna grupa sterownicza, przypisana do przycisku aktywacji jest odtaczona.
Migajace $wiatto, oznacza ze przynajmniej jedna grupa sterownicza przypisana do przycisku aktywacji jest odtgczona.
. Zabezpieczenie Migajace $wiatlo, oznacza ze przynajmniej jedna grupa sterownicza jest w trybie bezpiecznym (przy wyj$ciach
monitorowanych), ale nie wszystkie.
Ciggte $wiatto, oznacza ze przynajmniej jedna grupa sterownicza jest w trybie bezpiecznym (przy wyjsciach monitorowanych), ale nie wszystkie.

Wyswietlacz alfanumeryczny

Stuzy do wskazywania zrédta informacji:

. Stan czuwania- bez zadnego zdarzenia pokazuje datg, czas i nazwe obiektu, gdzie pracuje centrala.

. Stan alarmu: Pokazuje detale pierwszego i kolejnych alarméw.

. Stan uszkodzenia/alarmu technicznego: informacje w tym samym formacie jak alarmy pozarowe, ale o mniejszym priorytecie kolejnosci
wyswietlania.

. Stan odtaczenia: informacje w tym samym formacie jak alarmy pozarowe, ale o mniejszym priorytecie kolejno$ci wyswietlania.

Przycisk e
Test sygnalizacji: pozwala w kazdym momencie zweryfikowa¢ stan wskaznikow akustycznych i optycznych pola obstugi centrali.
Wycisz sygnalizacje: pozwala w kazdym czasie wycieszenie brzgczka, ciggtego dla alarméw pozarowych i przerywanego w przypadku
Uszkodzen/alarmow technicznych. Kiedy $wieci sig dioda LED “Uszkodzenie systemowe” brzgczek nie moze by¢ wytgczony.
Reset: po zaniknieciu przyczyny alarmu lub uszkodzenia technicznego mozliwa przywrécenie centrali do stanu normalnej pracy (czuwania).
F1 do F4: umozliwia dostep do skrotéw w zaleznosci od wyswietlanych informaciji.

Sygnalizatory akustyczne 1

. Wiacz/Wytacz: Umozliwia w kazdym czasie reczng aktywacje sygnalizatoréw/rozpoczecie ewakuacji linii 1.
1. Dostep do tej funkcji wymaga wprowadzenie kodu dostepu z POZIOMU 2.
Ten przycisk musi by¢ skonfigurowany z programu TéléHéphais 1600.

Sygnalizatory akustyczne 2

. Wiacz/Wytacz: Umozliwia w kazdym czasie reczng aktywacje sygnalizatoréw/rozpoczecie ewakuacii linii 2.
1. Dostep do tej funkcji wymaga wprowadzenie kodu dostgpu z POZIOMU 2.
Ten przycisk musi by¢ skonfigurowany z programu TéléHéphais 1600.

. Sterowania

. Wiacz.Wytacz: umozliwia w dowolnym czasie aktywacje skonfigurowanej grupy sterowniczej.
Ten przycisk musi by¢ skonfigurowany programem TéléHéphais 1600.

Klawiatura

. Strzatki: pozwalajg na nawigacje w ramach menu programowego.

[ 12 Przyciskow alfanumerycznych: umozliwiajg wprowadzenie zmiennych (kod dostepu, nr grupy, itd...), Przycisk “J” umozliwia zatwierdzenie
wprowadzonych zmiennych, a Przycisk “«” umozliwia korekte przed zatwierdzeniem wprowadzonych zmiennych.
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3. INTERFEJS UZYTKOWNIKA

3.1. PODSTAWY

Interfejs sktada sie z:

e 12 Przyciskow stuzacych gtéwnie do wprowadzenia zmiennych cyfrowych;

o 4 strzalki nawigacyjne;

e 16 liniowy wyswietlacz — 40 kolumn, z ktérych pierwsza stuzy do definiowania skré6téw menu, stupki
podzielone na 4 czesci przydzielone odpowiednio Przyciskom od F1 do F4.

Ze stanu czuwania, Przyciski funkcyjne “Fn” dajg dostep do:
e F1:ekran «rejestr zdarzeh (REJESTR) »,

e F2:ekran « menu (Menu) »,

e F3:ekran « synteza (Synteza) »,

e  F4: ekran « przeglad ».

Inne ekrany sg dostepne z poziomu tych 4 ekranéw

Po odwiedzeniu danego ekranu powr6t do okna podstawowego lub wyjscie z danego nastepuije po:
e Automatycznie po 30 sekundach bez uzycia Przycisku,

e  Lub przez nacisnigcie jednego z 4 przyciskéw funkcyjnych.

EKRAN REJESTRU

W PEZYPADKU WYSTAPIENIA ALARMU POZAROWEGO, WSTEPNEGO LUB TECHNICZNEGO:

Alarm pozarowy nr 1 01/01/06 11:45
Cen. 1/M1/Petla 1/Adr. 6/Grupa doz. 4
Opis danego punktu

! !Alarm pozarowy nr 2 01/01/06 11:46
Cen. 2/M4/Petla 2/Adr. 102/Grupa doz. 1005

Opis danego punktu

Alarm pozarowy, wstepny lub techniczny -nazwa i czas
wystgpienia. Identyfikacja centrali, grupy dozorowej, petli | punktu
Jesli centrala jest w trybie testu wyswietlany jest tekst : POZAR
TESTOWY.

Tekst petla moze by¢ wymienny z linia w zaleznos$ci od konfigurac;ji
systemu.

Jesli mamy wiecej niz 2 alarmy wyswietlana jest pierwsza i ostatnia
grupa doz. Oraz linie “inne alarmy i funkcja Przyciskow
Talarmowych; Linia “Inne alarmy® “ i skrét funkciji Przyciskow

o “ALARM” pojawia sig w takim porzadku, aby potwierdzac alarmy nie

1
2
3
4
5
6
7
8

Liczba alarméw : 2 grupa doz. - 3 punkt \Ii\lvgivviwztép;?j-okon ana jest Przyciskiem strzatek funkcj

. _INSTRUKCJA(E) 1/2 Proyciakon, eSS &
Tekst !nstru kCJ_! 1'—!”!3 1 GR00001 12 przycisk 1 pozwala na wys$wietlenie alarméw od pierwszego do
Tekst instrukcji 1Linia 2 GR0O0001 13 ostatniego. Przycisk | pozwala na odwrocenie kolejnosci
Tekst instrukcji 1Linia 3 GR0O0001 14 przegladania.

Tekst instrukcji 1Linia 4 GRO0001 15 3 pierwsze linie alarmowe pozostajg niezmienne.
Instrukcje Menu ALARMT ALARMY/| Pierwszy i ostatni alarm wys$wietlane sg ponownie po 20 sekundach
16 nieaktywnosci.

Wyswietlane instrukcje maja priorytet, ktéry ustawione jest podczas
konfiguracji systemu.

Przycisk tak dlugo jak wskazania sg aktywne; nacisniecie tego przycisku wyswietla skréty programowe oraz wizualizacje
pozycji menu.

Nacisniecie Przycisku T lub [NWXRIVH) powoduje wyswietlenie:

Alarm pozarowy nr 3 (V[N Ve N YAl 1 Alarm (ostatni w tym przypadku) , ktéry zastgpit ostatni wyswietlony
Cen. 2/M4/Petla 2/Adr. 102/Grupa doz. 1005 2 Jest odwrotnie, aby pokaza¢, ze centrala jest w trybie
Opis danego punktu 3 przeszukiwania.

4 Podczas skanowania alarméw, instrukcja wyswietlana jest tyko jesli
INNE ALARMYT 5 potgczona jest z konkretnym alarmem. Przycisk [NERIR{U[KOR[=

Alarm pozarowy nr 2 01/01/06 11:46 | 6 pojawia sie tylko wtedy jesli wiecej niz jedna instrukcja potaczona
Cen. 2/M4/Petla 2/Adr. 102/Grupa doz. 1005 7 Jest ze zdarzeniem

Opis danego punktu 8
9
Liczba alarméw : 2 grupy - 3 punkty 10
11
Nie przypisano instrukcji 12
13
14
15
Menu ALARMT ALARM{ 16
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W przypadku uszkodzen i bez informacji o alarmie:

USZKODZENIE nr 1 01/01/06 11:45 | 1 Typ Uszkodzenie/Alarm techniczny powigzany jest z listg instrukc;ji i
= [ Cen. 1/M2/Petla 1/Adr. 102/Grupa doz. 105 2 wskazan. Uszkodzenia sg numerowane, jesli dotyczy punktu
Opis danego punktu 3 detekeji pozaru, Powigzana grupa doz. Opisana jest w kolejnej linii.
4 Jesli wystgpi wiecej uszkodzen, wyswietlana jest linia “INNE
T 5 USZKODZENIA 1" i skrét funkciji Przycisk y “* jest wyswietlane, aby
USZKODZENIE nr 2 01/01/06 11:46 |6 utatwi¢ identyfikacje kolejnych alarmow.
Cen. 1/M2/Petla 2/Adr. 102 7 Nawigacja dokonywana jest Przyciskami strzatek.
Opis danego punktu g Strzatka T stuzy do przewijania kolejnych alarméw od pierwszego
o do ostatniego. Strzatka | pozwala na odwrécenie kolejnosci
przegladania.
INSTRUKCJIA(E) 1/2 1(1) ﬁigrzwineqzigﬁtnaéniego, wyswietlanego uszkodzenia pozostajg
Tekst !nStrUKC!! 1L!n!a 1 GR0O0001 12 pigrwsze i ostatnie uszkodzenie wyswietla sie ponownie po czasie
Tekst !nstrukc!! 1Linia 2 GR00001 13 50 sekund nieaktywnosci.
Tekst instrukcji 1Linia 3 GR00001 14 Przycisk Mﬁmjest wyéwietlane kiedy przypisana jest
15 wiecej niz jedna instrukcja. Skroty menu pomagajg w przegladaniu

Tekst instrukcji 1Linia 4 GR00001
INSTRUKCJE Menu UszkodzenieT Uszkodzenie ¥

Naciskajac Przycisk T lub Przycisk [SR¥A{eIsY4=NII=} powoduje wyswietlenie:

instrukcji. Priorytet wyswietlania instrukcji zalezy od
zaprogramowanego stopnia waznosci.

=
(o2}

USZKODZENIE nr 2 (ONN[oXF[e [ RYAl 1 3 linie powigzane z ostatnim uszkodzeniem pozostajg
Cen./M3/Petla 1/Adr. 64 2 niezmienione, numer porzadkowy takze wskazuje na obecnosc

Opis danego punktu 3 innych uszkodzen.

1 : o wvéwietlane i -
Przedostatnie uszkodzenie wyswietlane jest przed ostatnim, aby

INNE USZKODZE. T 5 wskaza¢, ze centrala jest w trybie monitoringu.
x USZKODZENIE Nr 3 01/01/06 11:53 | 6
Cen. 1/M2/Petla 2/Adr. 121 7 W tym trybie wy$wietlana jest Funkcja przycisku
Opis danego punktu g8 Umozliwia to dodanie 4" linii, aby uszczegodtowi¢ techniczny opis

g uszkodzenia.

10
1 Przycisk [INSIIRPINORIZ wyswietla sig, jesli do zdarzenia przypisane

INSTRUKCJA(E) 1/2 1 jest wiecej instrukciji.

Tekst instrukcji 1Linia 1 GR0O0001
Tekst instrukcji 1Linia 2 GR0O0001 13
Tekst instrukcji 1Linia 3 GR0O0001 14
Tekst instrukcji 1Linia 4 GR0O0001 15

Menu Szczegély Uszkodzeniel 16

Nacisniecie Przycisku powoduje wy$wietlenie nastepujacego ekranu:

USZKODZENIE nr 2 01/01/06 11:51 1 Dodana jest 4ta linia, wskazuje ona typ uszkodzenia; Aczkolwiek, w
Cen. 4/M3/Petla 1/Adr. 64 2 trybie on-line (drukarka lub wyswietlacz) te etykiety sg skrécone:
Opis danego punktu 3 Alarm techniczny Alarm techniczny
Uszkodzenie komunik 4 Brak odpowiedzi z punktu - Uszkodzenie komuni.
) Zta odpowiedz na jednostke- Uszkodzenie odpowiedzi.
INNE USZKODZE. T 5 Uszkodzenie sygnatury
X USZKODZENIE nr 2 01/01/06 11:53 6 Typ niezgodny z danymi obiektu - Uszkodzenie identyfikacji
Cen. 1/M2/Petla 2/Adr. 121 7 Dane punktu zmienity sie lub ulegty uszkodzeniu — Uszkodzenie
Opis danego punktu g danych
g Punkt nie zatadowany USZKODZENIE (zrzutu)
10 Ro6zne uszkodzenia
1n Rozwarcie obwodu lub Uszkodzenie - Rozwarc. wejscia zewn.
(patrz uwaga)
)  INSTRUKCJA(E) 1/2 12 Rozwarcie Petla /linia lub Uszkodzenie otwarta Petla Iub
Tekst instrukcji 1Linia 1 GR0O0001 13 Uszkodzenie otwarta linia
Tekst instrukcji 1Linia 2 GR0O0001 14
15

Tekst instrukcji 1Linia 3 GRO0001
Menu Szczegoly Uszkodzeniel 16 Uwaga: mozliwe jest wiele wej$¢ E1 lub E2; sg one rozrézniane po
opisie etykiety.

W przypadku braku alarméw pozarowych, technicznych, uszkodzenh, odtgczen/dezaktywaciji i trybu
testowego, nastepny ekran wyswietla 20 ostatnich zdarzen:
e Jesli mamy tryb Rejestru (czuwania) - trzecia linia wyswietla komunikat "Czuwanie”



/NSEFI

HEPHAIS 1600
DOKUMENTACJA
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

Dokument: MH1600GBR

Index :B
Data : 30/07/09
Strona : 35/103

[ ]
linia wskaze "Rejestr"

DANE LOKALIZACJI 1

01/01/06 20:20| 2
* CZUWANIE* 3

* Zdarzenie/a na centrale 1/4 * 4

E KONIEC USZKODZ. 01/01/06 11:51 |5
Cen 1/M3/Petla 1/Adr. 6/Grupa doz. 5 6
Opis danego punktu 7
8

X Uszkodz. Wejs. Zewne. 01/01/06 11:53 | 9
Cen 01/ wejscie 1 10
Opis uszkodzenia 11

01/01/06 11:58

=
w

Enabling group
ECS 1/GRP 1
Opis uszkodzenia

Przeglad 16

DANE LOKALIZACJI !

01/01/06 20:20( 2
* ZDARZENIE/A na centrale : 2/4 * 1 3
Uszkodzenie Modyfikacja etykiet danych lokali. 01/01/06 11:45 4

n} Cen 1/M6/Petla 1/Adr. 6/Grupa doz.5 5
Opis danego punktu 6
7

<| Koniec uszkodzenia 01/01/06 11:51 |8
Cen 1/M6/Petla 1/Adr. 6/Grupa doz.5 9
Opis danego punktu . 10

X Uszkodz. Wejs. Zewne. 01/01/06 11:53
Cen 01 wejscie 1
Etykieta opisowa na wypadek uszkodzenia

{

REJESTR Usun

Drukuj

3.3. MENU EKRANOWE
NAZWA LOKALIZACJI 1
01/01/06 20:20 |2
* MENU * 3
4
5
(2)Ewakuacja 6
(3)Stan punktow 7
(4)Stan grup dozorowych 8
(5)Stan centrali i grup 9
(6)Funkcja Dzien/Noc 10
(7)Konserwacja 11
(8)Pomoc dla funkcji startowych 12
(9)Drukowanie 13
14
15

Rejestr Synteza Przeglad 16

Aby wejs¢ w ten tryb z innego ekranu, nacisnij Przycisk "LOG" i jesli zdarzenia sg dostepne , trzecia

Zapamietywane jest 20 ostatnich zdarzen; ekeran moze wyswietli¢
3 z nich z najbardziej aktualnym na samym dole ekranu.

Kazde zdarzenie zabiera 3 linie ekranu:

* Pierwsza linia wyswietla rodzaj zdarzenia oraz czas pojawienia;

* Druga linia definiuje element systemu, ktory spowodowat
zdarzenie;

* Trzecia linia jest etykietag opisowg elementy jesli wprowadzono.
Ikona pomaga na szybkie zidentyfikowanie rodzaju alarmu.
Poszczegdine linie dostepne sg dzieki klawiszom strzatek 4 T lub
Funkcji klawisza F1;

Zauwaz: Zdarzenia “KONIEC USZKODZ." Jest wyswietlana tylko
wtedy jesli w czasie konfiguracji systemu wybrano taka opcje.

Naciskajgc przycisk F1 (3 1) i strzatke T daje dostep do
nastepnego ekranu.

Strzatki 4 i T pozwalajg na wizualizacje 20 wcze$niejszych
zdarzen, ich kasowanie lub wydruk.

Numerowanie zdarzen zaczyna sie od ostatniego, ktéry sie pojawit.

Ten ekran pozwala na wejscie do podmenu przez nacisniecie
korespondujgcego przycisku numerycznego. Mozliwa jest takze
nawigacja poprzez pozioma strzatke <« iklawisz .

Biorgc pod uwage, ze z poziomu 1 centrali mozna zarzadzac takze
centralami sieciowymi zwanymi "HMI" ekran ten nie przedstawia
opcji zarzadzania sieciowego. .

Ekran opisany ponizej pokazuje ekran z zarzgdzaniem sieciowym.
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Menu uzytkownika :

NAZWA LOKALIZACJI (40 znak(_')w) 1 Dostepne z kodem dostepu - POZIOM 1, mozliwe jest
10/01/06 19:20 | 2 definiowanie dla sieci - 2 profili uzytkowych Nr. 1 i profil Nr. 2.

* A H *

B el 3 Kazdy profil moze wybra¢ 1 lub kilkanascie central w sieci, ktére
. . beda obstugiwane przez ten panel.
Profil nr 1 aktywowany: 5 DomyslInie centrala pracuje z jednym profilem.

Wyswietlono wszystkie alarmy 6
Zarzadzane centrale: 7
-2-4-6----11------16 8

9
Profil nr 2 aktywowany: 10
Wyswietlono wszystkie alarmy 11
Zarzadzane centrale: 12
12345678910111213---16 13

Ab zmieni¢ profil naciéni' F3/F4

Powrot Menu Profill Profil2

3.3.1. Drzewo menu programu
X. lwszy rzad POZIOM DOSTEPU
X.X. 2gi rzad POZIOM DOSTEPU
X .X.X. 3ci rzad POZIOM DOSTEPU
1. Detekcja pozaru/gazu L1
1.1. Wigczanie L2
1.1.1. Wigcz grupe doz. L2
1.1.2. Wigcz punkt L2
1.2.Odlaczanie L2
1.2.1. Odigcz grupe doz. L2
1.2.2. Odigcz punkt L2
1.3.Wiacz tryb testu L2
1.3.1. Testuj grupe doz. L2
1.3.2. Testuj grupe doz. L2
1.3.3. Testuj centrale L2
1.3.4. Automatyczny test grupy doz. L2
1.3.5. Automatyczny test centrali L2
1.4.Wytacz tryb testu L2
1.4.1. Wytacz test grupy doz. L2
1.4.2. Wytacz test centrali L2
1.5.Wizualizacja stanow L1
1.6. Test sygnalizacji L1
1.7.Reset L2
1.8. Wyswietlacz HMI L2
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2. Sterowania ewakuacji

2.1.

2.2.

Ewakuacja

2.1.1. Aktywacja grupy
2.1.1.1. 1 Grupa
2.1.1.2. Grupy przypisane do przycisku sygnali.1
2.1.1.3. Grupy przypisane do przycisku sygnali.2
2.1.1.4. Zakres grup

2.1.2. Dezaktywacja grupy
2.1.2.1. 1 Grupa
2.1.2.2. Grupy przypisane do przycisku sygnali.1
2.1.2.3. Grupy przypisane do przycisku sygnali.2
2.1.2.4. Zakres grup

2.1.3. Aktywuj grupe
2.1.3.1. 1 Grupa
2.1.3.2. Grupy przypisane do przycisku sygnali.1
2.1.3.3. Grupy przypisane do przycisku sygnali.2
2.1.3.4. Zakres grup

2.1.4. Dezaktywuj grupe
2.1.4.1.1 Grupa
2.1.4.2. Grupy przypisane do przycisku sygnali.1
2.1.4.3. Grupy przypisane do przycisku sygnali.2
2.1.4.4. Zakres grup

2.1.5. Stan grup
2.1.5.1. Ewakuacje w uszkodzeniu
2.1.5.2. Ewakuacje w opoznieniu
2.1.5.3. Ewakuacje aktywowane
2.1.5.4. Ewakuacje odigczone

Sterowania

2.2.1. Aktywacja grupy
2.2.1.1. 1 Grupa
2.2.1.2. Grupy potgczone z przyciskiem
2.2.1.3. Zakres grup

2.2.2. Dezaktywacja grupy
2.2.2.1.1 Grupa
2.2.2.2. Grupy potgczone z przyciskiem
2.2.2.3. Zakres grup

2.2.3. Aktywuj grupe
2.2.3.1. 1 Grupa
2.2.3.2. Grupy potgczone z przyciskiem
2.2.3.3. Zakres grup

2.2.4. Dezaktywuj grupe
2.2.4.1. 1 Grupa
2.2.4.2. Grupy potgczone z przyciskiem
2.2.4.3. Zakres grup

2.2.5. Stan grup
2.2.5.1. Sterowania w uszkodzeniu
2.2.5.2. Sterowania w opoznieniu
2.2.5.3. Sterowania aktywowane

L1
L1
L1
L2
L2
L2
L3
L1
L2
L2
L2
L3
L3
L2
L2
L2
L3
L3
L2
L2
L2
L3
L1
L1
L1
L1
L1
L1
L1
L2
L2
L3
L1
L2
L2
L3
L3
L2
L2
L3
L3
L2
L2
L3
L1
L1
L1
L1
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2.2.5.4. Sterowania w uszkodz. bezp. L1
2.2.5.5. Sterowania w bezpieczenstwie L1
2.2.5.6. Sterowania dezaktywowane L1
3. Stan punktéw L1
3.1. Punkty w alarmie pozar. L1
3.2. Punkty w alar.wste. pozarowym L1
3.3. Punkty w uszkodzeniu L1
3.4. Punkty w alarmie technicznym L1
3.5. Punkty odfgczone L1
3.6. Punkty aktywowane L1
3.6.1. Punkty aktywne L1
3.6.2. Aktywowane punkty L1
3.7. Lista punktow L1
4. Stan grup dozorowych L1
4.1. Grupy doz. w alarmie pozarowym L1
4.2. Grupy doz. w alar. wstgpnym L1
4.3. Grupy doz. w uszkodzeniu L1
4.4. Grupy doz. w alarmie technicznym L1
4.5. Grupy doz. w uszkodzeniu technicznym L1
4.6. Odtgczone grupy dozorowe L1
4.7. Grupy doz. w trybie testu L1
4.8. Lista grup dozorowych L1
5. Stan centrali L1
5.1. Przeglad L1
5.2. Ogodlne uszkodzenie L1
5.3. Stan wejs¢ L1
6. Drukowanie L1
6.1. Stan punktéw L2
6.2. Stan grup dozorowych L2
6.3. Stan centrali L2
6.4. Rejestr zdarzen L3
6.4.1. Pozar/Alarm tech. Alarm wst. L3
6.4.2. Uszk./Uszkod.techniczne L3
6.4.3. Odigczenia L3
6.4.4. Aktywowane grupy L3
6.4.5. Inne L3
6.4.6. Zakonczono L3
6.5. Rejestr zdarzen sieciowych* L3
6.5.1. Pozar/Alarm tech. Alarm wst.* L3

6.5.2. Uszk./Uszkod.techniczne* L3
6.5.3. Odtgczenia* L3
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6.5.4. Aktywowane grupy* L3
6.5.5. Inne* L3
6.5.6. Zakonczono* L3
6.6. Stan zanieczyszczenia * L2
7. Funkcje zaawanasowane L1
7.1. Wprowadzenie terminu aktywnosci L2
7.2. Wprowadzenie terminu nieaktywnosci L2
7.3. Tryb automatyczny zarzgdz. czasem L2
8. Konserwacja L1
8.1. Ustawienia
8.1.1. Ustawienia Daty/Czasu L2
8.1.2. Automatyczne ust. czasu * L2
8.1.3. Kotrast wyswietlacza * L3
8.1.4. Dhugie/Krotkie opdz. uszkodzenia * L3
8.2. Wyswiel. rejestru zdarzen centrali
8.2.1. Pozar/Alarm tech. Alarm wst. L3
8.2.2. Uszk./Uszkod.techniczne L3
8.2.3. Odfaczenia L3
8.2.4. Aktywowane grupy L3
8.2.5. Inne L3
8.2.6. Zakonczono* L3
8.3. Wyswietl. rejestru sieciowego
8.3.1. Pozar/Alarm tech. Alarm wst. L3
8.3.2. Uszk./Uszkod.techniczne L3
8.3.3. Odtaczenia L3
8.3.4. Aktywowane grupy L3
8.3.5. Inne L3
8.3.6. Zakonczono L3
8.4. Usun zdarzenie z rejestru L3
8.4.1. Zdarzenie alarmowe L3
8.4.1.1. Pozar/Alarm tech. Alarm wst. L3
8.4.1.2. Uszk./Uszkod.techniczne L3
8.4.1.3. Odtaczenia L3
8.4.1.4. Aktywowane grupy L3
8.4.1.5. Inne L3
8.4.1.6. Zakonczono L3
8.4.2. Rejestr zdarzen sieciowych L3
8.4.2.1. Pozar/Alarm tech. Alarm wst.* L3
8.4.2.2. Uszk./Uszkod.techniczne * L3
8.4.2.3. Odtaczenia * L3
8.4.2.4. Aktywowane grupy * L3
8.4.2.5. Inne* L3
8.4.2.6. Zakonczono * L3
8.5. Wiacz/Wylgcz zakres L3
8.5.1. Wiacz zakres grup doz. L3
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8.5.2. Odtacz zakres grup doz. L3
8.6. Konfiguracja centrali L2
8.6.1. Wersje programu L2
8.6.2. Transmisje * L2
8.6.3. Zataduj informacje * L3
8.7. Stan punktu* L1
8.8. Stan zabrudzednia L2
8.8.1.1. Zabrudzenia podstawowe
8.8.1.2. Zakres grup doz.
8.8.1.3. Zakres punktow w grupie doz.
8.8.2. Delikatne zabrudzenie
8.8.2.1. Ustawienie progow *
8.8.2.2. Zakres grup doz. *
8.8.2.3. Zakres punktow w grupie doz.*
8.9. Stan punktéw radiowych
8.9.1. Test szukania elemet. radiowych OIR * L3
8.9.2. Test odpytywania baterii 9V OIR L3
8.9.3. Szukaj korelacji punktéw/OIR L3
8.9.4. Szukaj korelacji OIR/punktéw L3
8.9.5. Test uszkodzenia zakresu punktow* L3
8.9.6. Wynik testu baterii 9V * L3
8.9.7. Informacje o baterii 9V punktéw L3
8.9.8. Pomiar RSSI L3
8.9.9. Pomiar RSSI w zakresie testu L3
9. Funkcje pomocy przy uruchamianiu L1
9.1. Adresowanie elementow L3
9.1.1. Adresowanie reczne L3
9.1.2. Adresowanie potatomatyczne (adr 0) L3
9.2. Skanowanie punktéw L3
9.3. Histogram L3
9.3.1. Wyswietlacz ekranowy L3
9.3.2. Konfiguracja L3
9.3.3. Drukowanie rejestru L3
9.4. Wybierz jezyk L3
9.4.1. Francais L3
9.4.2. English L3
9.4.3. Italiano L3
9.4.4. Nederlands L3
9.4.5. Polski L3
9.5. Modyfikacja etykiet danych lokalizacji L3
9.5.1. Instrukcje L3
9.5.2. Grupy dozorowe L3
9.5.3. Grupy L3
9.5.4. Punkty L3
9.6. Test radiowy L3
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L1: POZIOM 1-L2:Kod dostepu POZIOM 2 (123) - L3 : Kod dostepu POZIOM 3 (456)

3.4 EKRAN SYNTEZY

NAZWA LOKALIZACJI 1

01/01/06 20:20 |2

* ZDARZENIE/A na centrale (4/9)* 3

4

1-34-6-----11-------- 16TA 5

2 STREFA(Y) W CSP 6

3 PUNKTOW W ALARMIE POZ 7

1 punktéw w alarmie wstep. poz 8

2 Uszkodzenie zbiorcze M 9

11 Punkt(y) w uszkodzeniu 10

1 Grupa(y) doz. odigczone 11

1 Grupa(y) doz. w sterowaniu 12

3 Punkt(y). w sterowaniu 13

14

15

Rejestr Menu Odswierz Drukuj g

3.5 LOG SCREEN

NAZWA LOKALIZACJI 1

01/01/06 REJESTR (5/10) )
20:20

3

g KONIEC USZKODZ. 01/01/06 11:51 | 4

Cen. 1/M3/Petla 1/Adr. 6/Grupa doz.5 5

Opis danego punktu 6

7

X Uszkodz. wejs.zewne. 01/01/06 11:53 8

Cen 01/ wejscie 1 9

Etykieta opisowa alarmu 10

11

Aktywuj grupe 01/01/06 11:58 12

ECS 1/GRP 1 13

Etykieta opisowa alarmu 14

Menu Odswierz

WYDRUKI

Rejestr

Szczegoty

3.6

Drukowanie zdarzen on-line lub pamieci rejestru zdarzen

pojawiajg sie na korespondujgcym ekranie.

Uszkodzenie Zmieni. dane lokali.\n 01/01/06 11:45
Cen 1/M4/Petla 1/Adr. 6/Grupa doz. 5
Etykieta opisowa alarmu

Koniec uszkodzenia 01/01/06 11:51
Cen 1/M4/Petla 1/Adr. 6/Grupa doz. 5
Etykieta opisowa alarmu

Aktywacja grupy 01/01/06 11:58
Cen 01/GRP 1

Etykieta opisowa alarmu

Ten ekran podsumowuwuje wszystkie zdarzenia w systenmie
(uszkodzenia, sterowania, itd.) w czasie rzeczywistym.

Mamy 12 réznych typéw zdarzen. Domysinie wybierany jest
pierwszy typ zdarzenia. Jesli wystapi wiecej niz 12 typdw zdarzen
pjawiajg sie dwie strzatki.

Nawigacji dokonujemy przez pionowe strzafki.
Klawisz .J do uzyskania szczeg6téw o danym alarmie

Jisli nie ma zadnych zdarzen , linia trzecia wyéwietla

Ten ekran jest kopig w czasie rzeczywsitym stanu diod LED.
Ten ekran moze by¢ dostepny bezposrednio z zrédlowego
zdarzenia przez sukcesywne naciskanie tego samego klawisza.
Kazda linia jest reprezentowana przez koétko korespondujgce ze
stanem diody LED:

- puste kotko = LED nie $wieci,

- petne kotko = LED $wieci,

- petne kéto migajgce = LED -miga

Pierwszy LED aktywny (Wifa. lub migajacy) jest wybierany
automatycznie; Powdd stanu jest dostepny bezposrednio przez

nacisniecie przycisku "Szczegoty " lub przycisku .
Wybér aktywowanego LED nastepuje pionowg strzatkg.

sg formatowane w ten sam sposéb jak

T Kierunek przewijania papieru
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D. PODTSAOWE INSTRUKCJE KONSERWACYJNO-SERWISWE

1. SERWIS

Polega, jesli to konieczne, na czyszczeniu wewnetrznej komory detekcyjnej wilgotng szmatka od
zewnagtrz. Nie dopuszczalne jest uzywanie ptyndw czyszczacych.

2. SPRAWDZENIE INSTALACJI

Przeglady opisane w tym rozdziale powinny byé przeprowadzane przynajmniej raz do roku. Przeglad
powinien by¢é wykonywane jedynie przez wykwalifikowany personel, ktéry przeszedt szkolenie u
producenta lub jego certyfikowanego przedstawiciela.

Te przeglady dotycza:

e Ogodlnego przegladu;

¢ Funkcjonalnosci systemu w tym testéw zadziatania (zadymiania).

2.1. PODSTAWOWE NARZEDZIA | INNE MATERIALY

Konieczne urzadzenia i materialy

1 miernik cyfrowy ;

1 chronometr ;

1 generator alarmu odpowiedni dla kazdego typu detektora (dla detektorow EX - magnes) ;

Dokumentacja

Ta dokumetacja techniczno-rozruchowa ;

The start-up sheet to be filled up ;

Projekt systemu : rysunki z pozycjg detektoréw i innych urzadzen systemu ;
Karte raportu przegladu systemu wypetniang podczas przegladu.

3. PODSTAWOWE SPRAWDZENIE

Od stanu czuwania, postepuj wg opisu i porzgdku podanego ponize;j:

Test Czynnos¢ Wynik czynnosci

Test sygnalizatoréw Nacisnij krétko przycisk na | Wszystkie diody LED $wiecg + brzeczek dziata w
polu obstugi sposob przerywany.

Zapasowe zrodto Odtacz zasilanie 230V. Diody LED « Uszkodzenie zasilania » i « Uszkodzenie »

zasilania Swiecg + brzeczek dziata w sposob ciggty.

Podstawowe zrodto Odtacz akumulatory i wigcz | Diody LED « Uszkodzenie zasilania » i « Uszkodzenie »

zasilania 230V Swiecg + brzeczek dziata w sposdb ciagly.

Reset centrali Odtgcz akumulatory Tylko dioda « Normalna praca » swieci sie.

Pomiar napiecia:
e  Zasilanie 230V (z zasilacza ALBA150):  pomiedzy 195V i 253V AC;
e  Zasilanie rezerwowe « Akumulatory »: pomiedzy 26,4V i 28,8V DC.

Powyzsze czynnosci nalezy wykonac dla kazdej centrali w sieci.

4. PODSTAWOWE ZASADY DLA ALARMU POZAROWEGO
4.1 OSTRZEGANIE.
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4.2. PRZYPOMNIENIA

Alarm pozarowy moze by¢é generowany przez elementy systemu takie jak (detektory, ROPy, i wejscia
alarméw technicznych modutéw liniowych) w trybie alarmu centrali SP zgodnie z normami EN54-2.

UWAGA

4.2.1 Tryb alarmu wstepnego pozarowego (potwierdzenie alarmu).

Specyfikg zarzgdzania tym alarmem jest:

e Ten alarm moze by¢ generowany jedynie prze czujki (automatyczne).

e Jeden detektor grupy dozorowej generuje alarm pozarowy jako alarm wstepny, jesli drugi
detektor wygeneruje takze alarm pozarowy centrala zinterpretuje to jako alarm pozarowy 2
stopnia.

4.2.2. Tryb alarmu pozarowego wstepnego (tryb interaktywny).

Specyfikg zarzgdzania tym alarmem jest:

o Ten alarm moze by¢ generowany jedynie prze czujki (automatyczne).

o 1 detektor generuje alarm pozarowy odbierany, jako alarm wstepny, jesli osiggniety jest prog
alarmu pozarowego dla tego detektora (ustawiony w programie). Lub jako alarm pozarowy 2
stopnia, jesli detektor osiggnat prog tego alarmu (takze ustawiony w programie) lub jesli kolejny
detektor tej samej grupy dozorowej osiggnie prég alarmu wstepnego lub pozarowego 2 stopnia.

Tylko detektory serii 05 obstuguijg te funkcje.

Uwaga: Tryb alarmu wstepnego jest niedopuszczalny w grupach dozorowych przyciskéw pozarowych.

4.2.3 Tryb obstugi dzieri/noc.

Dla grup przyciskéw pozarowych jak tez dla grup czujek automatycznych mozliwe jest programowanie z
cyklem 7-dniowym (z 4 mozliwymi schematami ), ta funkcja umozliwia centrali obstuge réznych trybow
dziatania.

Alarm wstepny z aktywacja z dwdch grup dozorowych

Tryb przypisany do automatycznych grup dozorowych.

Okres obecnosci obstugi: Grupa dozorowa dziata w trybie alarmu wstepnego (tryb interaktywny).
Okres nieobecnosci obstugi: Grupa dozorowa dziata w trybie standardowym.

Informacje o pozarze obstugiwane sg w standardowy sposéb.
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Tryb potwierdzenia alarmu - Typ A (tryb zgodny z normami A EN54-2 Al §7.12)

Tryb dedykowany automatycznym czujkom pozarowym, optycznym.

Okres obecnosci obstugi: 1 automatyczna czujka transmituje alarm pozarowy. Dioda wewnetrzna
czujki zapala sie, zaczyna sie programowe opodznienie od 50 do 300s; podczas tego opodznienia,
najwczesniej po 50s, jesli ten sam detektor lub inny detektor tej grupy dozorowej wejdzie w stan alarmu
pozarowego centrala pokazuje na panelu obstugi alarm pozarowy ,2 stopnia”.

Jesli po tym opodznieniu, zadna czujka nie wejdzie w stan alarmu, centrala pozostaje w czuwaniu,
wbudowana dioda LED czujki gasnie.

s Brak reakcji —~
* podczas *
D1 \ pierwszych 50s D1

Czujka D1 Czujka D1 ponowny
Alarm alarm pozarowy

Przypadek1l v

Grupa doz. w Grupa doz. w czuwaniu Grupa doz. w
czuwaniu i Ly
Minimum 50 sek.

e Czas
Przypadek 2 Opéznienie od 50 do 300 sek. Rearmement
Grupa doz. w Grupa doz. w Grupa doz. w o
czuwaniu alarmie wstep. czuwaniu
Czujka D1 T Czujka D2
Alarm poz. Alarm poz.
D1 (kD2 (Y
Przypadek 3: Brak potwierdzenia
Grupa doz. w Grupa doz. w alarmie wstep. nie sygnalizowana Grupa doz. w czuwaniu L
czuwanill >
. Czas
Czujka D1 Koniec op6znienia
Alarm poz. dioda detektora gasnie

D1 / /* D1 /

Okres nieobecnosci obsfugi: Grupa dozorowa pracuje w trybie czuwania. Informacje o alarmie
obstugiwane sg w tradycyjny sposob.

Tryb zmiany czuto$ci
Ten tryb obstugiwany jest jedynie przez czujki serii 05.

Okres obecnosci obsfugi: Prog czutosci ustawiony jest na konkretng warto$¢ dostosowang do ryzyka
wystgpienia alarmu w danym srodowisku.

Okres nieobecnosci obstugi: Prog czutosci ustawiony jest na wyzszg wartos¢ niz w trybie obecnosci
obstugi.

Te dwa poziomy czutosci ustawiane sg programowo.

Automatyczne wigczanie/wytgczanie grupy dozorowej
Tryb dedykowany do czujki liniowej (DLFB)
Okres obecnosci obstugi: Grupa dozorowa jest odtgczona.

Okres nieobecnosci obstugi: Grupa dozorowa jest wigczona.
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4.3 POZIOM STANU ZANIECZYSZCZENIA
Ta funkcja pomaga w konserwacji i serwisowaniu kompatybilnych czujek pokazujgc stan

zanieczyszczenia komory detekcyjnej.

- Optyczna - interaktywna: OA05
- Multisensorowa - interaktywna: MAQO5
- Multisensorowa — podwdjnie optyczna. Orion +

Poziom zanieczyszczenia przeliczany jest przez centrale, warto$¢ zanieczyszczenia moze osiggac
wartosci od 0 do 3, liczby te sg interpretowane w odpowiedni sposob.

. Poziom . Stan detektora Czynnosci do wykonania
zanieczyszczenia

0 Czysta Nic nie musimy robié

1 Mato Konserwacja
zanieczyszczona wyprzedzajgca

2 Wysoce Pilnie wymaga
zanieczyszczona czyszczenia

3 Uszkodzona Wymaga wymiany

4.4 CZUtOSC DETEKTOROW

Detektory serii 05 majg mozliwos¢ zmiany poziomy progdw zadziatania (czutosci).

Ponizsza tabela pokazuje zaleznosci miedzy poziomami progéw dostepnych dla czujek : OA05, TA05
i MAO5 oraz odpowiadajgcym im czutosciom - ustawianych w programie TeleHéphais 1600.

Czujka optyczna (interaktywna) (OAO05)

Czujka optyczna OAO05 analizuje atmosfere w komorze detekcyjnej przy uzyciu promienia podczerwieni
IR i zasady zatamania tych promieni na czgsteczkach dymu (efekt TYNDALLa). Dzieki tej metodzie
mozliwe jest wykrycie zimnego i widoczne czgstki dymowe. (HI wielko$é czastek 3um do 2um).

o)
©
™~
S 5
<2 ™ o~ ©
~ N e < 1) zZ S
: ~ ~ - L N
L r <t ~ ) ~ ~ (&)
Czutos¢ alarmu To) — : < ! < © o
- < Te} ~ = Re)
zZ Z Y} = [Te} Lo =1 <
w ~ = L Pz Z 5 »
© < i < w W 9 | @
=1 ol © = © ®© € |
Sz 218|338 =5
Q S 5 $) N 9 g g
° 8 [} 2 8 ) T | 2w
@© N c 3 Y c ®© X Z
m O = ] n = m ww
N1 C
C
N2 C C
N3 Clc
N4 A C
N5 A A
N6 Al a
N7 Al a
N8 A

C=c
A=a

zuwanie
larm
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Czujka interaktywna termiczna (TAOQ5)

Czujka termiczna TAO5 analizuje temperature otocznia dzieki termistorowi CTN, czujka ta odpowiada
klasom A1S, A2S, BS, ALlR, A2R, i BR zgodnie z normg EN54-5.

- Termomaksymalna czujka temperatury:

* TAO5-A1S: termomaksymalna T°=62°C+5/-3°C.
* TAO5-A2S: termomaksymalna T°=68°C+5/-3°C.
* TAO5-BS: termomaksymalna T°=75°C+5/-3°C.

- Termomaksymalna + termordzniczkowa czujka temperatury:
* TADS-A1R: termomaksymalna T°=62°C+5/-3°C. AT°>3°C/min -Funkcja termiczna jest uprzywilejowana
* TAO5-A2R: termomaksymalna T°=68°C+5/-3°C. W stosunku do term::réiniczkowcjaj przywiie]

* TAO5-BR: termomaksymalna T°=75°C+5/-3°C.
Klasy te sg ustawiane w czujkach przez centrale z ustawien programowych. Informacja o alarmie
pozarowym w klasach A1R, A2R i BR wysytana jest do centrali jesli temperatura osiggnie ustawione
progi w odpowiednim czasie w stosunku do temperatury odniesienia.: AT > 3°C/min.

© © ] © © ©
. = = S £ £ £
Czuto$¢ alarmu 281838 | 8| 8| 8| €~

5 T} 5 T} E) e e FTe) ae
c < C < c X <t X < X O
N 16 ‘N 1O N < G o [SET) © <
Pz | 2z | 2w EZ EZ E W
o ul ouw [ o w o u oz
Ex | Ex | EY | En | En | EUW
°2 | RY|BE | B3| 2L |88

AlR C C

AlR lub A2R lub BR A A C

AlR lub A1S C C

AlR lub A1S C C

A1S lub AIR lub A2R lub BR A

A1S lub A2S lub A1R lub A2R A C

A1S lub A2S lub A1R lub A2R A

A1S lub A2S lub A1R lub A2R lub BR A A

A1S lub A2S lub BS lub A1R lub A2R lub BR A

A1S lub A2S lub BS lub A1R lub A2R lub BR A

A1S lub A2S lub BS lub A1R lub A2R lub BR

A = alarm
C = czuwanie
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4.5

Moduty

Tryb obstugi alarméw technicznych

liniowe ATC95, AT95, FMIO i inne moduty wejs¢/wyjs¢ deklarowane w programie TéléHéphais

1600 obstugiwane sg na dwa sposoby zgodnie z zasadami:

4.6

WEJSC

WEJSC

albo jako sygnat o alarmie pozarowym. Urzadzenie w przypadku aktywacji wejscia interpretuje to
jako sygnat o alarmie pozarowym lub uszkodzeniu. W ten sposdb mozliwe jest uzyskanie sygnatu
o alarmie pozarowym z innych urzgdzen podfgczonych do systemu;

albo jako alarm techniczny. Urzgdzenie generuje ten alarm np. przy zmianie potozenia klap
pozarowych lub innych urzadzen zabezpieczenia pozarowego. To samo wejscie moze
generowac réwniez uszkodzenie techniczne. W _przypadku systemu Hephais 1600 — 1 i 2 prob
alarmu z czujek gazowych odbierane sg takze jak alarm techniczny. Czujki gazu widziane sg
przez system jako wejscia modutu liniowego i tym wejSciom mozemy nada¢ znaczenie
odpowiadajgce 1 i 2 progowi gazowemu.

PROGRAMOWANIE MONITOROWANYCH WEJSC
(CPU | WEJSCIA PANELA CZOtOWEGO)

Programowalne wejscia centrali mogag by¢ powigzane z wieloma funkcjami:

IA:

Alarm pozarowy (powigzane z grupg dozorowg).

Alarm wstepny pozarowy (powigzane z grupg dozorowa)
Alarm techniczny. (powigzane z grupg dozorowg)

Alarm techniczny (powigzane z grupg dozorowag)
Uszkodzenie zbiorcze

Uszkodzenie komunikacji z kartami wykonawczymi
Uszkodzenie zasilania

Uszkodzenie akumulatoréw ( mi. roztadowanie)
Uszkodzenie baterii czujek radiowych ( mi. roztadowanie)

IA STEROWNICZE

Grupa sterownicza (aktywuje wyjscie sterownicze powigzane z grupg dozorowg lub wejsciem
moduty)

Reset ogdélny centrali — z panela obstugi centrali

Wylgczenie sygnalizatoréw z panela obstugi centrali

Wiaczenie jednej z linii sygnalizatoréw akustycznych przypisanej do panela cz. centrali
Wytgczenie funkcji (dzieri/noc) — czas obecnosci obstugi

Wiaczenie funkcji (dzien/noc) — czas nieobecnosci obstugi

Kazde programowane wejscia aktywowane jest przez odpowiednie urzgdzenie z zachowaniem
wprowadzenia wymaganego kodu dostepu dla odpowiedniego poziomu (np.: podwdjna
aktywacja ROP’a z kodem dostepu - POZIOM 2)

Kontakt wejscia musi respektowaé nature przesytanego sygnatu (impuls lub trwata aktywacja)
Wejscia mogg by¢ monitorowane

Grupa sterownicza moze byc¢ stworzona z dowolnych dostepnych wyjsc¢.

Tylko jedno wejscie moze by¢ aktywowane w tym samym czasie.
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4.7 KONFIGURACJA PROGRAMOWALNYCH WYJSC
Programowalne wyjscia przekaznikowe centrali mogg byé¢ konfigurowane w nastepujacy sposob:

STANY WYJSC ALARMOWYCH PANELA CZOLOWGO

Alarm (pozarowy ogdiny)

Alarm wstepny (pozarowy)

Uszkodzenie (ogoline)

Uszkodzenie zasilania

Brak komunikacji z kartami wykonawczymi (uszkodzenie kart wykonawczych)
Odlgczenie (punktu, grupy ,strefy” dozorowej )

Test (punktu, grupy ,strefy” dozorowej)

Aktywacja brzeczka (sygnalizacji) przy uszkodzeniu
Aktywacja brzeczka (sygnalizacji) przy alarmie
Alarm techniczny (uszkodzenie techniczne)
Aktywacja trybu obstugi (normalna praca)
Sygnalizatory akustyczne “linia” 1 -aktywna
Sygnalizatory akustyczne “linia” 1 -odigczona
Sygnalizatory akustyczne “linia” 1 -uszkodzenie
Sygnalizatory akustyczne “linia” 2 -aktywna
Sygnalizatory akustyczne “linia” 2 -odigczona
Sygnalizatory akustyczne “linia” 2 -uszkodzenie

STAN PUNKTOW LUB GRUP (STREF) DOZOROWYCH

Alarm (pozarowy)

Alarm wstepny (pozarowy)
Uszkodzenie

Odtaczenie

Grupa (strefa) dozorowa w tescie
Uszkodzenie techniczne

Alarm techniczny

STAN CENTRALI

e Alarm (pozarowy o0g06lny)
e Uszkodzenie systemowe
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4.8 STEROWANIA (GRUPY STEROWNICZE)

Istnieje mozliwos¢ zdefiniowania 400 grup sterowniczych na 1 centrale
Grupy sterownicze dzielimy na dwa rodzaje:

- Grupy ewakuacyjne (sygnalizacji)

- Grupy sterownicze

Kazda grupa sterownicza definiowana jest przez 3 parametry:
- 1do 200 przetgcznikow (elementdw startowych)
- 1do 1600 przetgczen (elementéw aktywowanych)
- Algebra Buall'a logiki sterowan (I, | z 2, LUB). (AND, OR)

Przetgczniki sg elementami systemu definiowanymi przez typ stanu aktywacji.

Typ Stan

Grupa dozorowa (strefa) | Alarm (pozarowy), Alarm wstepny, Uszkodzenie, Odtgczenie, Tryb
testu, Uszkodzenie techniczne, Alarm techniczny

Punkty Alarm (pozarowy), Alarm wstepny, Uszkodzenie, Odigczenie, Tryb
testu, Uszkodzenie techniczne, Alarm techniczny

Stan centrali Alarm (pozarowy ogolny), Uszkodzenie (ogoine)

Grupy sterownicze Uszkodzenie, Odigczenie, Aktywne, Przetgczone, Zabezpieczone,
Uszkodzenie trybu zabezpieczenia

Wejscia techniczne Aktywne

Stan panela czotowego Patrz lista § 4.6

Przyciski panela Aktywne

czotowego

Przetgczenie musi przynaleze¢ do tej samej centrali. Aby wysterowaé elementy z innej centrali pracujgcej
w sieci konieczne jest stworzenie grup sterowniczych w tej centrali, do ktérej przynaleza punkty, ktére
majg by¢ aktywowane.

48.1 GRUPY EWAKUACYJNE (SYGNALIZACYJNE)

Centrala SP umozliwia rézne typy ewakuaciji (sygnalizacji alarmowej):
- Opcja C — Tryb ewakuacji

- Tryb bezposredniej ewakuacji

- Tryb alarmu hotelowego

- Ewakuacja belgijska / alarm belgijski

Opcja C - Tryb ewakuacji

Ewakuacja zgodna z normg EN54-2.

Mozliwe jest uzycie przycisku z czotowego panela obstugi do aktywacji. W tym przypadku przyciski
“Sygnalizatory akustyczne 1 Wig/Ww i/lub “Sygnalizatory akustyczne 2 Wig/Wy" mogg obstugiwaé
(aktywowac) opcje C ewakuacji. .

Podczas alarmu pozarowego, aktywowany jest automatyczny cykl sygnalizowany przez szybkie btyskanie
diody “Aktywne” (programowalne opdznienie od 0 do 10mn)

Podczas opdznienia T1 sygnalizatory mogg by¢ natychmiast wtgczone z POZIOMU 1:

- Przez nacisniecie przycisku Wita/Wyt 1 z dwdch przyciskdédw na panelu obstugi.

- Z menu programowego.

Na koncu opdéznienia T1, sygnalizatory aktywowane sg programowo. Czerwona dioda “Sygnalizatory
akustyczne - aktywne” Swieci sie ciggle.

Istniej mozliwos¢ wytaczenia lub ponownego wigczenia sygnalizatoréw z POZIOMU 2 po wprowadzeniu
kodu dostepu, przez nacisniecie jednego z dwoch przyciskdw “Wig/Wyl” z panela obstugi lub z menu
programowedo.

Sygnalizatoréw akustycznych nie mozna aktywowac z pola obstugi lub z menu jesli centrala jest w stanie
czuwania.

Proces ewakuacji moze by¢ przerwany z panela obstugi lub z menu lub poprzez RESET z POZIOMU 2
po wprowadzeniu kodu dostepu.
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Tryb bezposredniej ewakuacji

Podstawg tego trybu jest aktywacja ewakuacji z centrali w stanie czuwania (niezgodne z normg EN54-2)

Istnieje mozliwos¢ zdefiniowania przycisku na polu obstugi do ewakuacji “Wta/Wyt’ do bezposredniej
aktywacji grup sterowniczych.

W tym przypadku przyciski z pola obstugi “Sygnalizatory akustyczne 1 Wig/Wyt” lub “Sygnalizatory
akustyczne 2 Wta/Wyf’ moze aktywowac opcje C ewakuacji z pewnym odstepstwem.

Obstuga jest generalnie podobna do Opcji C z tym wyjatkiem, ze ; aktywowana przyciskiem “Wig/Wyt’
lub z menu ewakuacyjnego z POZIOMU 1 lub 2 z kodem dostepu zgodnie programem.

Tryb alarmu hotelowego

Istnieje mozliwos¢ zdefiniowania przycisku na polu obstugi do ewakuacji “Wta/Wyt" do bezposredniej
aktywacji grup sterowniczych. W tym przypadku przyciski z pola obstugi “Sygnalizatory akustyczne 1
Wia/Wyt” lub “Sygnalizatory akustyczne 2 Wta/Wyt” mozna aktywowac tryb alarmu hotelowego.

W alarmie wstepnym, startuje cykl opcji C ewakuacji. Dioda “Sygnalizatory akustyczne Wig/Wyt’ aktywuje
sie przez szybkie miganie. Po nacisnieciu przycisku Wycisz sygnalizacje z POZIOMU 1 w czasie
opoOznienia T1 proces ewakuacji zatrzymuje sie. Dioda LED alarmu wstepnego pozostaje zapalona, a
dioda “Sygnalizatory akustyczne Wta/Wyt - Aktywne” gasnie.

W stanie czuwania lub jesli proces zostat zatrzymany w czasie opdznienia, istnieje mozliwos¢é ponownej
aktywacji ewakuacji przez nacisniecie odpowiedniego przycisku “Wig/Wy z POZIOMU 2 po
wprowadzeniu kodu dostepu.

Jesli w czasie opdznienia T1 pojawi sie kolejny alarm wstepny z tej samej grupy dozorowej rozpoczyna
sie czas opOzniania T2. Na koncu tego czasu wigcza sie sygnalizacja alarmowa.

W przypadku alarmu pozarowego (z lub bez alarmu wstepnego) zaczyna sie proces ewakuacji z czasem
opOznienia T2.

Alarm wstepny z innej grupy dozorowej nie ma wptywu na rozpoczecie cyklu ewakuacji .

Jesli rozpoczety cykl jest wytgczony recznie jesli pojawi sie inny alarm pozarowy lub wstepny z innej
grupy dozorowej jeden z cykléw opisanych powyzej.

Ewakuacja belgijska / alarm belgijski

Specyficzny dla ryku belgijskiego tryb obstugi alarmu. W Belgii uzywa sie oddzielnie dwoch linii
sygnalizatoréw do ewakuacji. Zasilanie obu linii sygnalizacyjnych jest z tego samego zrédta.
Mozliwe jest zdefiniowanie obu przyciskéw z pola obstugi “Wta/Wyt’ do aktywowania grup sterowniczych.
W tym przypadku przycisk “Sygnalizatory akustyczne 1 Wig/Wyt’ aktywuje alarm, a przycisk
“Sygnalizatory akustyczne 2 Wig/Wyt’ aktywuje ewakuacje (inne urzgdzania ewakuacyjne).

Podczas alarmu pozarowego, zaczyna sie cykl alarmowy, wigcza sie opoznienie T1 (od O do 10min).

Dioda LED ,Sygnalizatory akustyczne 1 Aktywne” wczesniej przypisana szybko miga. Na koniec

opOznieniaT1, jesli nie nacisnieto zadnego przycisku:

- “Sygnalizatory akustyczne - linia 17 aktywowana jest z alarmem, dioda LED pali sie ciggle i wyjscie
przekaznikowe aktywuje sie.

- Aktywuje sie cykl ewakuacji z opéznieniem T2 od 0 do 10min, przypisana dioda LED miga.

Na koniec opdznienia T2, jesli nie wykonano zadnej czynnosci:

- Linia alarmowa wytgcza sie.

- Linia ewakuacyjna “Sygnalizatory akustyczne 2 Wta/Wyt” i dioda wigcza sie z ciggtym Swiattem.
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Podczas czasu opdznienia Tl mozliwe jest zatrzymanie procesu przez nacisniecie przycisku

“Sygnalizatory akustyczne 1 Witg/Wyt’. Na POZIOMIE 2 ta akcja umozliwia:

- rozpoczecie cyklu ewakuacji (start czasu opodznienia T2 i powigzanej diody sygnalizatorow
akustycznych linia 2.

- zatrzymanie cyklu alarmowego i powigzanych diod LED.

W stanie czuwania mozliwe jest wigczenie sygnalizatorow przyciskiem ““Sygnalizatory akustyczne
Wia/Wyt” z POZIOMU 2. W tym przypadku cykl ewakuacji zaczyna sie z czasem opdznienia T2. Na
koniec czasu T2 sygnalizatory alarmowe zatrzymujg sie (linia 1) i wigczajg sie urzadzenia/sygnalizatory
ewakuacyjne (linia 2).

W kazdym przypadku (czuwanie, w czasie T1 lub T2) mozliwe jest aktywowanie/dezaktywowanie z
POZIOMU 1 - linii ewakuacyjnej przyciskiem “Sygnalizatory akustyczne 2 Wig/Wyl’. Réznica w
stosunku do RESETU (POZIOM 2) , ktéry dezaktywuje wszystko. Ponadto linia ewakuacyjna
dezaktywuje linie sygnalizatoréw alarmowych.

4.8.2 GRUPY STEROWAN

System sygnalizacji pozaru ma dwa typy sterowan:

Zatrzasniete sterowania: Elementy przetgcznikowe (np. przekazniki) mogg by¢ aktywowane
automatycznie lub recznie, co oznacza, ze istnieje mozliwo$¢ przypisania do klawisza “Sterowania” jako
elementu wyzwalajgcego akcje. Elementy aktywowane w ten sposéb pozostajg aktywne do czasu resetu
centrali. Uzycie tego typu sterowan jest powigzane ze zdarzeniami alarméw pozarowych.

Przyktad: jeden przekaznik powiela o uszkodzeniu (ogéinym). Kiedy to uszkodzenie zanika przekaznik pozostaje
aktywny az do resetu centrali. .

Sterowania autoresetowalne: sterowania wilgczane sg automatycznie. Oznacza to, ze nie mozna
przypisa¢ zadnego sterowania do przyciskdw panel obstugi centrali. Wtgczane elementy przyjmujg stan
elementéw wigczajgcych. Kiedy wigczajacy element przestaje by¢ aktywny, wtedy wigczany element tez
przestaje by¢ aktywny.

Przyktad: 1 przekaznik powiela informacje o alarmie uszkodzeniowym (ogoélnym). Kiedy uszkodzenie znika to
przekaznik jest dezaktywowany w tym samym czasie.
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4.9 INSTRUKCJE

INSTRUKCJE sg etykietami do wyswietlania wskazéwek na wyswietlaczu centrali. Tekst tych etykiet oraz
warunki ich wyswietlania na panelu czotowym centrali edytowane sg podczas konfiguracji bazy danych
programu.

Istnieje mozliwos¢ edycji do 20 instrukcji. Kazda instrukcja sktada sie z 4 linii tekstu wybieranych z listy
25 edytowanych linii. Linie edytowane sg przez uzytkownika i sktadajg sie z 40 znakdw.

Instrukcja musi by¢ przypisana do grupy sterowniczej, aby mozna byto jej uzyc.
- Jedna grupa musi mie¢ od 0 do 1 INSTRUKCJI w sekcji zatgczania.
- Kilkana$cie grup sterowniczych moze mieé¢ te samga etykiete.

Instrukcja jest elementem grupy sterowniczej i jest aktywowana i dezaktywowana w ten sam sposoéb jak
grupa sterownicza.

Tabela ponizej pokazuje liste elementdéw przetgczajgcych, przypisany element wigczany i poziom
priorytetu:

Priorytet

Typ elementu wiaczajgcego Stan elementu wigczajacego
yp qCzajacegd qczajaceg (POZIOM 1) *

Grupa dozorowa Alarm

Alarm wstepny (pozarowy)

Uszkodzenie

Uszkodzenie techniczne

Alarm techniczny

Punkt Alarm

Alarm wstepny (pozarowy)

Uszkodzenie

Uszkodzenie techniczne

Alarm techniczny

Stan panela obstugi (FAV) ECS i | Uszkodzenie komunikaciji...............

Stan panela obstugi EN54 Uszkodzenie zasilania

Stan panela obstugi EN54 Sterowania — Aktywne

Sterowania — Uszkodzenie / odtgczenie

Syg. akustyczne 1 — Aktywne

Syg. akustyczne 1 — Uszkodzenie / odtgczenie

Syg. akustyczne 2 — Aktywne

Syg. akustyczne 2 — Uszkodzenie / odtgczenie

Ewakuacja

Czuwanie

ArlbhlwjlOo|lwjlO|lwlo|d]IN|[FRP|O]|SM|]W[IN|RPITO]|BS][W|IN]|]EF

Uszkodzenie sygnalizaciji

* Najwyzszy priorytet okreslony jest najnizszg liczbg (= 1)
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TESTY FUNKCJONALNE

51 TEST SYSTEMU

Testy te polegajg na sprawdzeniu systemu. Powiadom obstuge obiektu, dezaktywuj sterowania i odtgcz
sygnalizacje.

5.1.1. Elementy liniowe

Sprawdzi¢ musimy kazdy element systemu (Detektory, ROP’y, i inne).
e Jesli w systemie ustawiony jest tryb dzieA/noc, nalezy sprawdzi¢, czy funkcja ta jest prawidtowo
ustawiona w punkcie rozpoczecia dnia i nocy.

5.1.2. Warunki alarmu pozarowego

Wprowadaz kazdy z elemntéw w stan alarmu pozarowego:

e sprawdz sygnalizacie na panelu obstugi oraz sprawdz ewentualne zaleznosci koincydencji
elemwntéw

e sprawdz powigzania pomiedzy elementami detekcyjnymi is stwerowanaiami oraz pomiarz opéznienia;

e przeprowadz RESET systemu.

Przypomnienie:

o Kiedy grupa dozorowa jest w tescie, zaprogramowe sterowania aktywujg sie.

e Na jednej linii, maksimum 5 punktéw bedacych w stanie alarmu moze jednocze$nie aktywowac diody
LED lub zdalne wskazniki zadziatania. Beyond, the last point most recently in alarm causes the
extinction of the indicator and the remote indicator of the oldest point in alarm; except for the first
point in alarm whose elements remain always activated. This mode of lighting of the indicators of the
points in alarm is independent of the possible activation of the commandable output of the detectors,
useful for the common remote indicators in particular.

5.1.3. Warunki uszkodzenia

Dla punktéw generujacych alarm techniczny Ilub uszkodzenie techniczne, (czujka liniowa,
wielopunktowa,gazu...), wprowadz element w stan alarmu | obserwuj jakos¢ wskazan.

5.2 TEST EWAKUACJI

Zanim zaczniesz test sygnalizatoréw, upewnij sie, ze dezaktywowano sterowania powigzane z
aktywacjg sygnalizacji.Powiadom z wyprzedzeniem ochrone obiektu.

Kiedy centrala jest w stanie czuwania linie sygnalizatoréw sg odigczone.

Jesli sygnalizatory zasilane sg z zewnetrznego zasilacza upewnij sie, czy prawidtowo jest monitorowany
stan zasilacza i jego akumulatorow.

521 Sterowania reczne

5.2.1.1 Funkcja ewakuacji
Wcisnij przycisk «Sygnalizatory ...» na panelu obstugi na okres 3s:
e Sprawdz powigzane diody LED — czy prawidtowo zapalajg sie

e  Sprawdz poprawnosc¢ dziatania sygnalizatoréw oraz ewentualnie innych urzadzan wykonawczych
¢ Po czasie programowego opo6znienia, cykl ewakuacji powinien zakonczyc sie.
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5.2.1.2 Funkcje sterowan .

Wocisnij przycisk «Sterowania» na panelu obstugi

e Wybierz grupe sterowniczg przeznaczong do aktywacji.
e  Sprawdz zadziatanie pzrypisanego urzadzenia do danego sterowania.
e Resetuj centrale i upwenij sig, ze przeszta w tryb czuwania.

522

Sterowania automatyczne

Dla kazdej z grup detekcyjnych (recznej lubautomatycznej) uruchom jeden punkt.

Wiacz chronometr.

Sprawdz jako$¢ sygnalizacji oraz pomierz czas opdznien.
Sprawdz jakos$¢ zadziatania innych urzadzanh ewakuacyjnych.
Resetuj centrale i upwenij sie, ze przeszta w tryb czuwania.

6. CZESCI ZAPASOWE

Opis Numer zaméwieniowy
Modut panela obstugi RF H 1600

Modut zasilacza ALBA 150

Plyta gtéwna CPU UC1024

Modut 2 Petli/4 linii MG2B

Karta 7 Przekaznikéw R7P2

Karta 12 Przekaznikéw R12P2

Karta 20 Przekaznikéw C20R

Karta 4 linii sygnalizacyjnych X4EVAC (>= wersja 2)
Karta sieciowa H1600 MGNET

Akumulator 12V/17Ah Zgodnie z dostawcg

AKUMULATORY

Obecnie minimalny czas zycia akumulatoréw otowiowych wynosi 2 lata. Zaleca sie ich wymiane nie
pdzniej niz po 4 latach. Czas produkcji akumulatorow jest kodowany. Aby ufgtwi¢ odkodowanie tego
czasu podajemy sposéb na odczytanie tego czsu w tabeli ponize;j.

Tabela kodéw YUASA:

Kraj Cyfra 1 Cyfra 2 Cyfra 3 Cyfra 4 Cyfra 5 Cyfra 6 Cyfra 7 litera przyktad
UK lub US rok miesigc miesigc dzien dzien Kod Kod - 1052142
21/05/2001

Tajwan rok rok miesigc miesigc dzien dzien Fabryka Tekst 9708063A
producenta 06/08/1997

Japonia rok rok miesigc miesigc dzien dzien Kod - 9703211
21/03/1997
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7. SERWIS

Czas zycia programu zalezy od stanu konserwaciji przez wykwalifikowang | przeszkolong firme.
Przyktad umowy serwisowej znajduje sie u przedstawiciela firmy w Polsce.

E. KARTA KONSERWACYJNA

Patrz dalej
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KONSERWACJA

Nazwa operatora
Data

Nazwa lokalizacji
Nazwa centrali :

Numer seryjny

Héphais1600, Black box (a)

Gtéwne sterowania
Test LED

prawidtowo, nieprawidtowo, Nie dotyczy (a)

Uszkodzenie zrédta rezerwowego (akumul.)

prawidtowo, nieprawidtowo (a)

Zasilanie sieciowe

prawidtowo, nieprawidiowo (a)

Napiecie zasilania sieciowego

V (b)

Napiecie zasilania akumulatorowego .., . V(bV

Brak napiecie zasilania sieciowego

prawidtowo, nieprawidtowo, Nie dotyczy (a)

Brak napiecie zasilania akumulatorowego

prawidtowo, nieprawidtowo, Nie dotyczy (a)

Testy dziatania
Test systemu

prawidtowo, nieprawidiowo (a)

Test linii sygnalizatorow

prawidtowo, nieprawidtowo, Nie dotyczy (a)

Spostrzezenia

(a): Skresl niewtasciwe
(b): Wskaz pomierzong wartosc¢.
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F.

Nazwa i adres producenta:

KARTA TECHNICZNA SYSTEMU SYGNALIZACJI POZARU

Société d'Etude et de Fabrication Industrielles

rue René Cassin - 45300 PITHIVIERS - FRANCE

Nazwa handowa: Héphais 1600

Typ produktu: System Sygnalizacji Pozaru
Zgodnos¢é z normami : EN54-2 and EN54-4

1. Typ systemu: asrezowalny przez grupy doz. i punkty
2. Konkretne cechy:

Maksymalna pojemnos¢ cen.: 8 petli, 1600 punktéw

(kazda petla moze by¢ podzielona na 2 linie)

- Pojemnosc¢ petli: 200 detektorow/ROP’6w, adresowalnych syrenek lub %2 modutu 4/8
lub czujki gazu

- Pojemnosé linii: 32 detektory/10 ROP’6w

- Pojemnosé linii sygnal. 2 lub 5 (z X4EVAC) linie sygnalizatoréw o zasilaniu 24V

3. Wyglad:

Héphais 1600 duza obudowa

Héphais 1600 metalowa obudowa

i
‘nnm“
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(A
HUH\H

‘l“‘\‘\‘\‘\“‘w‘

Héphais 1600 mata obudowa
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A. KONIECZNE URZADZENIA | NARZEDZIA

Lista koniecznych urzadzen

. Interfejs adresujgcy elemeny systemu MINIBTO5;

. Miernik cyfrowy;

. Chronometer;

) PC z windows XP lub NT z przynajmniej 1 DB9 tazce szeregowe lub port USB (to wymaga uzycia konwerter
USB/RS232) oraz oprogramowanie producentra systemu;

. Generator alarmu dla kazdego rodzaju czujek;

) Ewentualnie drukarke szeregowg, aby wydrukowaé wyniki testéw.

Dokumentacja

. Nieniejsza dokumntacja oraz ewwntualnie dokumentacja urzgdzen liniowych np. DLFB, DFAQ5 4 itd...;
. Rysunki instalacji: pozycja | adresy poszczegélnych urzgdzan (detektory, ROP’y, sygnalizatory...);

. Plik konfiguracyjny systemu dla programu “TELEHEPHAIS 1600”;

. Kopia karty uruchomieniowej znajdujacej sie na koncu tej strony.

Héphais 1600

Uruchomienie sktada sie z 4 procesow:

e  Operacja wstepna tj. Adresowanie elementéw oraz sprawdzenie potgczen miedzy nimi.
Konfiguracja urzadzen (programowo), umozliwiajgca wspétprace z nimi.

Potgczenia linii zewnetrznych.

Generalne testy dziatania systemu, w czasie, ktérych potwierdzamy sprawnos¢ catej instalaciji.

Opisana ponizej operacja uruchomienia wymaga, aby takie elementy systemu jak (Czujki i ROP’y

byty potaczone do linii, a konce linii byly doprowadzone, ale nie podtaczone do karty petlowe;j.

Adresowanie nastepuje z urzgdzenia MINIBT05 podtaczonego do koncow okablowania petli.

Ponadto:

e Niektore adresowalne elementy systemu powinny byé zaadresowane zanim zostang
podiaczone do petli (AT95, DLF, DLFB, DFAOS5 itd.)

e Ponadto detektory dla stref wybuchowych EX moga byé podtaczone jedynie do modutu linii
bocznej typu MAY1EX. Detektor VOEX sygnalizuje zadziatanie jedynie bedac zasilonym.
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B. DZIALANIA WYPRZEDZAJACE

1. ADRESOWANIE PUNKTOW

Dla kazdego punktu w zaleznosci od jego rodzaju (detektor ...), uzywaj interfejsu MINIBTO5:

. Kodowanie: Adres powinien zawiera¢ sie w zakresie miedzy 1 i 200; Fabrycznie punkty sg
kodowane z adresem 0.

e Dla druku etykiet uzyj funkcji programu TELEHEPHAIS1600E.

o  Etykiety umieszczaj bezposrednio na gniezdzie lub ptytkach pomocniczych lub na przyciskach ROP.
W czasie umieszczania etykiet umie$¢ ewentualne (wymagane) izolatory zwarcia, (ICCO5), ktére

montowane sg w gniezdzie typu S05 bez dodatkowych urzgdzen.

Uwaga: zaleca sie dwie pierwsze fazy przeprowadzi¢ w warsztatach.

2. OKABLOWANIE

Przed podtgczeniem petli do centrali nalezy przeprowadzi¢ pomiary okablowania. Nalezy przeprowadzic¢
pomiary ciggtosci okablowania i rezystancji oraz ciggtos¢ ekranu, itd.

3.1. CHARAKTERYSTYKA REZYSTANCJI “CR”

Pomiary te robimy na wejsciach linii monitorowanych, na liniach detekcyjnych oraz liniach
sygnalizacyjnych.
Wartosci mierzone pomiedzy zytami “+” i

musi wynosi¢ 3700Q2 < RC < 41500 przy parametrze kohca

linii EOL - 3,9KQ.

Modut Parametr konca linii Typ linii

uUC1024 3,9KQ 1/4W +5%, jesli monitoro. | Programowalne wejscie (560Q + NO // dla aktywaciji)
3,9KQ 1/4W +5% Linia sygnalizatorow

RF H 1600 3,9KQ 1/4W +5%, jesli monitoro. | Programowalne wejscie (560Q + NO // dla aktywacji)

X4EVAC (> wer.2) 3,9KQ 1/4W +5% Linie sygnalizatoréw 1 do 4.

MAY1 3,9KQ 1/4W +5% Modut linii bocznej czujek konwencjonalnych

MAY1-EX 3,9KQ 1/4W +5% Modut linii bocznej czujek konwencjonalnych wersji EX

3.2. REZYSTANCJA IZOLACII « IR »

Ten pomiar robimy dla wszystkich linii podtgczonych do centrali.
Dla kazdej linii robimy pomiar miedzy zytg/ekranem, a masg/uziemieniem.
Dla kazdej z tych linii rezystancja powinna by¢ RIS > 1MQ.

3.3. POMIARY PETLI GEOWNYCH
Dla kazdej z petli wartosci pomiaréw powinny osiggngé wartosc:
Karta Oczekiwana rezystancja Pomiary
UC1024 lub MG2B R- Petla <720 Pomiedzy poczatkiem | koricem petli
R ekran < 80Q Pomiedzy poczatkiem | korhicem ekranu kazdej petli

Przy pomocy interfejsu MINIBT, zweryfikuj obwod (petla/linia) na obecnosé wszystkich wymaganych
adresow (ilos¢ i typ urzgdzen) oraz poréwnaj wynik pomiaru z dokumentacjg. W przypadku rozbieznosci
sprawdz ewentualno$¢ wystgpienia w obwodzie: zwarcia, doziemienia, braku ekranu itp.... oraz usun
wystepujgce uszkodzenia.




L/SS E F I HEPHAIS 1600 ml;timem: MH]EGé)OGBR
DOKUMENTACJA gfr‘j‘na g(l)j%gog
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

C. KONFIGURACJA

1. PODSTAWY KONFIGURACJI

Aby uruchomi¢ system, centrala powinna by¢ skonfigurowana pod wzgledem:

e Ustawien sprzetowych: Odpowiednie nastawy przetgcznikdw i zworek, zanim uruchomimy
opcjonalne karty.

o Ustawien programowych -przez odpowiednie ustawienie zworek i przetgcznikow nalezy
zatadowac oprogramowanie.

2. KONFIGURACJA SPRZETOWA

Zanim zaladujemy oprogramowanie konieczne jest odpowiednie skonfigurowanie czesci
fizycznych/sprzetowych systemu.

2.1. ZWORKI, PRZYCISKI, MIKROPRZEtACZNIKI, DIODY LED
Modu? RF H 1600 Karta R12P2
(Standard lub opcja) (opcja)
Posaczenie krzysowe J1/H1024x do J5/UC1024 jesli nie zdalne B4 (K10 i K12)
ALARM REZERWOWY o E Lk Lt
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Modut /karta
Ptyta UC1024

Komponent
SW1 przetgcznik

Mozliwa opcja
« FLASH »: NORMALNY STAN - wigczony.

SW2 przetgcznik

« TEL. DDS »: z wyjatkiem Igdowania programu, musi by¢ wigczony « HS ».

SW3 przetgcznik

« REZERWA »: w « MASTER » jesli UC1024 jest samo lub pierwsze w sieci
(sie¢ central), jako « SLAVE » dla kolejnych UC1024 z serii.

SW4 przetgcznik

« PETLA »: musi zosta¢ w pozycji « NORM ».

JP1 zworka « £AD. AKUM »: pozostaje w tej pozycji « 2A ».

JP2 zworka « WD_LPC »: pozostaje w tej pozycji « ON ».

JP3 zworka Nie uzywany

JP4 zworka « WD_HCS12 » : pozostaje w tej pozycji « ON ».

JP5 zworka « ALIM CONV EXT »: nieustawiany dla standardowego terminala - J11.

JP6 zworka « CDE_RAD »: musi byé ustawiony (REZERWA dla przekaznika alarmu
pozarowego - 0g6lnego).

JP7 zworka « JTAG »: przeznaczenie fabryczne.

JP8 zworka « ETM »: przeznaczenie fabryczne.

BP1 przycisk

« RESET »: reset centrali

BP2 przycisk

« RESET PETLA »: reset obwodu petli detekcyjnych karty .

DEL1 Led « 5V »: -ZAPALONA — oznacza, ze jest napiecie.

DEL2 Led « 3V3 »: ZAPALONA — oznacza, ze jest napiecie.

DEL3 Led « WD »: miganie oznacza prawidtowg prace oprogramowania karty.

DEL4 Led « DOZIEMIENIE »: wylgczenie oznacza odtgczenie uziemienia

DEL5 Led Nie uzywane.

DELG6 Led « DIAL. BOUCLE »: mruganie oznacza prawidtowa komunikacje pomiedzy
mikroprocesorem centrali, a kartami petlowymi.

DEL7 Led «PETLA 2 »:
- Szybkie miganie oznacza zwarcie na petli 2 lub uszkodzenie na linii 3;
- Wolne miganie oznacza przerwanie petli 2 lub uszkodzenie linii 4.

DELS Led « USZKODZENIE/PETLA 1 » :

- Zapalenie oznacza problem z kartg;
- Szybkie miganie oznacza zwarcie na petli 1 lub uszkodzenie na linii 1;
- Wolne miganie oznacza przerwanie petli 1 lub uszkodzenie linii 2.

Modut SW1 przetgcznik | « SLAVE »:
RF H 1600 - Zapalenie “1” oznacza, ze panel obstugi jest sam lub pierwszy lub dwa
potaczone szeregowo;

Zapalenie “2” oznacza, ze panel obstugi jest, jako drugi z dwdch potgczonych

szeregowo

ST1 zworka « BRZECZEK »: Musi by¢ wigczony

ST2 zworka « EMUL1 »: przeznaczenie fabryczne

BP1 przycisk « RESET »: reset tego modutu. (tylko panela obstugi)

BP2 przycisk «CONFIG» : umozliwia ustawienie kontrastu wyswietlacza LCD;

. Czas nastawy (15s, 30s lub ciggte) i poziom podswietlenia tylnego
(standard lub wysoki) ;

. Aktywacja (Wtgczony -domysinie) lub dezaktywacja « ZAPAS » Funkcja
ta musi by¢ aktywowana, jesli (samotnie lub w sieci) przy obstudze wiecej
niz 512 punktow.

Dostep do konfiguracji panela obstugi: Nacisniecie przycisku BP2 powoduje

«CONFIG» oraz «RESET» przez naci$niecie przycisku BP1 tej karty.

MG2B Karta g\rﬁiﬁcég'g « Al », « A2 » i « A3 » kombinacja przetgcznikéw dajgca adresy kart:
(Wletlozs Sz @ Karty Al A2 A3
wyswietla
M1 na LCD Pierwsza (M2) ON /Wia. OFF/Wyt. OFF/Wyt.

Druga (M3) OFF/Wyt. ON/Wia. OFF/Wyt.
Trzecia (M4) ON/Wia. ON/Wia. OFF/Wyt.
Czwarta (M5) OFF/Wyt. OFF/Wyt. ON/Wia.
SW1-4 « BSL »: pozostaje w tej pozycji « NORM ».
przetacznik
ST1 zworka « EMUL »: przeznaczenie fabryczne
BP1 przycisk « RESET »: wytaczny reset tej karty.
DS1 Led « DIALOGUE »: miganie oznacza normalng komunikacje pomiedzy UC1024 i

MD2B; ciggte Swiatto lub brak oznacza nieprawidtowg prace.

DS2 Led « USZKODZENIE/PETLA 1 »: Patrz DEL8 karty UC1024.
DS3 Led « PETLA 2 » : patrz DEL7 karty UC1024.
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Modut /karta
R7P2 karta

Komponent
S1li S7
przetgcznik

Mozliwa opcja
Dla kazdego z korespondujgcych przekaznikéw , ustaw odpowiedni rodzaj
kontaktu (NO lub NC)

ST1i ST7 zworki

Dla kazdego z korespondujgcych przekaznikéw, jesli nie ustawione, czyni styk
resystywnym (560Q 1/4W +£5%).

R12P2 karta |S1i S12 Dla kazdego z korespondujgcych przekaznikow , ustaw odpowiedni rodzaj
przetgczniki kontaktu (NO lub NC)
ST1i ST12 Dla kazdego z korespondujgcych przekaznikéw, jesli nie ustawione, czyni styk
zworki rezystywnym (560Q 1/4W +5%).

C20Rkarta | SWL1 SW20 1y iiers typ kontaktu: ON = NC Iub OFF = NO.
przetgczniki
Sw21

przetacznik

Zaadresuj karte zgodnie z tabelg podang ponize; :

Karta nr 1 2 3
1 ON OFF OFF
2 OFF ON OFF
fv-:;g rLiSTZO Ustaw rodzaj kontaktu : obecna = nieresystywny, i brak = 560Q 1/4W +5%.
PT1i PT5 zworki | Zworka powinna byé obecna na PT4 i PT5.
L1 dioda led Informuje o dialogu pomiedzy UC1024 - C20R: mruganie = prawidtowo .
X4EVAC karta | S1i S5 Dla kazdego z korespondujgcych przekaznikdw , ustaw odpowiedni rodzaj

przefgcznik

kontaktu (NO lub NC)

Test przycisk

Test 4 linii sygnalizacyjnych

8geicsnigséc diody Karta zasilona

35§§|;dDER4 Sygnalizuje uszkodzenie korespondujacej linii

SW1-1 S . A GAINE

MGNET karta przelacznik Musi by¢ ustawiona w pozycji “ON” (facze 1 w RS485).

ﬁ:/zvel’riznik Musi by¢ ustawiona w pozycji “ON” (tacze 2 w RS485).

FS):IZV;E}::’: i « DATA R ONLY / RW »: Musi by¢ ustawiona w pozycji “ON (RIW)".

SW1-4 « FLASH PROG NORM / PROG »: Musi by¢ ustawiona w pozycji “OFF

przetacznik (NORM)".

ﬁrvzveji_asclzn_lﬁ « A0 », « Al », « A2 » et « A3 » adresy karty zgodnie z :

Karta nr A0 (SW1-8) | Al (SW1-7) A2 (SW1-6) | A3 (SW1-5)

1 OFF OFF OFF OFF
2 ON OFF OFF OFF
3 OFF ON OFF OFF
4 ON ON OFF OFF
5 OFF OFF ON OFF
6 ON OFF ON OFF
7 OFF ON ON OFF
8 ON ON ON OFF
9 OFF OFF OFF ON
10 ON OFF OFF ON
11 OFF ON OFF ON
12 ON ON OFF ON
13 OFF OFF ON ON
14 ON OFF ON ON
15 OFF ON ON ON
16 ON ON ON ON

SW2-1 i -2 | « OTHER/LAN »: musi by¢ ustawiony w pozycji “ON (LAN)”.

przetaczniki

BP1 przycisk

« RESET »: wylgczny reset karty .(MGNET tylko)

L1 Led « WD »:Zielony staty przy problemach komunikacji z UC1024,
Mruhganie na zielono oznacza prawidfowa prace i dialog z UC1024—-MGNET;
Staly z6tty jesli karta nie zdeklarowana lub resetowana.

L2 Led « A »: Zielony (mruganie dla 1 drogi lub staty dla 2 drég) sygnalizacja uszkodzenia
komunikacji z kartg MGNET.

L3 Led « B »: nie uzywana
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3. KONFIGURACJA OPROGRAMOWANIA

3.1. ZASILANIE

Podzespoty centrali sg podtgczone i skonfigurowane:

e  Pomiar pradu zasilania z sieci (zasilanie pomiedzy 195V i 253V);

e Podtagcz gtdbwne zasilanie, a nastepnie zrédto rezerwowe (2 akumulatory) oraz 9V akumulator, jesli
uzywamy zdalny panel obstugi (RF H 1600)

Sprawdz nastepujace elementy:
e Zielong diodg Led na penalu obstugi, czy jest zapalona.
e  Zielone diody “DEL1” i “DEL2” karty UC1024 i zielone diody mozliwych kart C20R czy sie pala.

3.2. t ADOWANIE PROGRAMU
3.2.1. Podtgczenie

Wykonaj niezbedne podtaczenia sprzgtowe celem zatadowania programu:

PC

SW2 (TEL DDS)

| ¥
Terminal
1| subpe  kartaucio24

Komunikacyjny port

szeregowy
RS232 z lub bez adaptera Prosty kabel szeregowy z SUB-D 9 pindw -
USB zenski
3.2.2. Transfer danych

Kiedy dane lokalizacji sg skonfigurowane i podtaczono kabel, przetagcznik SW2 karty UC1024
Centrala przechodzi w uszkodzenie systemowe.
Wyswietlacz pokazuje nastepujgce komunikaty:

Stan Wyswietlacz Héphalis Ekran PC
Przy pierwszym zasilaniu Zrzucanie danych lokalizacji Wybierz “Prosze zataduj dane lokalizacji”
centrali lub z SW2 w pozyciji wybierz numer centrali (Nr 1 domysinie; w
ON i po resecie. obecnosci karty MGNET; ).
SW2 w pozycji ON. Zrzucanie danych lokalizacji
Woysytanie danych Zrzucanie danych lokalizacji « wyswietlacz kodu » z “OK” pomigdzy kazda
lokalizaciji. sekwencjg
Koniec tadowania Zatadowane
SW2 w OFF i po resecie *** Uruchamianie w toku ***
Koniec uruchamiania «Nazwa lokalizacji » i dioda LED
“System nieaktywny” gasnie

Po zatadowaniu programu zaleca sie wejscie do centrali poprzez - Hyperterminal, wejs¢ do Menu, aby
zweryfikowa¢ zatadowane dane pod wzgledem wyswietlanych komunikatéw. Zwlaszcza w przypadku
zastosowania centrali bez panela obstugi, czyli Black Box. Poza tym sprawdzamy diody LED
“Uszkodzenie systemowe” nie powinno pali¢ sie oraz diody LED kart wykonawczych (UC1024 i MG2B) —
powinny mrugac na zielono.
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3  ADRESOWANIE PUNKTOW

1.1. TYP DETEKTOROW - A05.

Kodowanie elemenetow przy pomocy interfejsu o nazwie MINIBTO5
e  Czujki optyczne dymu OAO5 rozpoznawana jest jako “Optic”.
Czujka termorézniczkowa TAO5 rozpoznawana jest jako “Heat”.
Przycisk ROP rozpoznawany jest jako “MCP”

1.2. KODOWANIE PUNKTOW

W zalezno$ci od rodzaju produktu prosze odpowiednio postepowaé uzywajac interfejsu Mini BT:

e Adresy muszg zawierac¢ sie pomiedzy 1 i 200; numer fabryczny kazdego punktu to 0.

o Do wykonania etykiet uzyj programu drukujgcego TELEHEPHAIS 1600 E

o Etykietowanie dokonujemy na gniazdach (bezposrednio) lub na obudowach (ROP...).
W tym samym czasie, zainstaluj zaadresowane punkty i ewentualnie izolatory ICC05 ktére nie
wymagajg dodatkowych urzgdzen lub wkretéw, w gniezdzie typu S05.

CZUJKA

GNIAZDO CZUJKI
PRZEMYStOWE

1 ROZWIAZ ANIF
> ROZWIAZ ANIE Uwaga 1: zaelca sig, aby diwe pierwsze fazy
wyknywac w warszatcie.

GNIAZDO CZUJKI

Tabliczka na etvkiete Uwaga 2: Mozliwe jest etykietowanie czujek
ROP etykietami dostarczanymi z centralg. Na

etykietach tych gotowe sg adresy punktow.

Puszka montazowa Cze$é wymienna

Mozliwe jest takze drukowanie etykiet przy

uzyciu programu TELEHEPHAIS 1600 E.
e ° PCB |= Mozliwe jest etykietowanie gniazd i czujek
[r— jednoczesnie.
MODUL WEJSC/WYJSC

= S
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D. PODLACZENIE LINIl ZEWNETRZNYCH

1. USTAWIENIA KONFIGURACYJNE DLA ZDALNEGO POLA OBStUGI RF H 1600.

Aby wej$¢ do trybu konfiguracji, nacisnij BP2 “CONFIG” i naci$nij krétko BP1 “RESET”:
Wybierz z menu « Kontrast wyswietlacza»,

o Naci$nij « + » lub « - » aby uzyskaé wymagany kontrast,

e Idz do pozycji menu “Wyjscie” i

e  Odpowiedz “TAK” na pytanie “Zapisa¢ modyfikacje?”

Postepuj w ten sposob dla « czas trwania konfiguracji » i « BACKUP Aktywacja/Dezaktywacja ».
Aczkolwiek zaleca sie pozostawienie tych ustawien, jako aktywne, z wyjgtkiem ustawien kontrastu, oraz
skoordynowaé te ustawienia dla wszystkich central w sieci.

Jesli karta lub Modut jest zdeklarowany podczas konfiguracji, a nie jest podtgczony fizycznie, dioda LED
“Brak komunikacji z kartami wykonawczymi” zapala sie; dla wiekszej ilosci szczegotéw patrz w rozdziat
5.2 Menu konfiguracyjnego.

2. PODLACZENIA

Ta faza umozliwia wprowadznie systemu w stan czuwania:

e Podigcz akumulatory 9V do wszystkich zdalnych paneli obstugi.

o Podtgczenia linii detekcyjnych do kart petlowych jest dokonywane stopniowo. Nigdy nie podtgczaj
kolejnych linii jesli obecnie podigczone sg w uszkodzeniu. Usuh przyczyne uszkodzenia zanim
zaczniesz dalsze ttumaczenie.

tacze Powigzana sygnalizacja uszkodzenia

tacze BACKUP (zapas) Dla kazdego rodzaju lub zrédia uszkodzenia (numer punktu, zdalne

(ptyta UC1024, Modut H1024, RF H 1600 Modut i/lub | pole obstugi lub sie¢ central), zapala sie sygnalizacja Uszkodzenie;

karta MGNET) szczegoly uszkodzenia dostepne sg z menu “Przeglad”.

24V/[0,5A wyjscie Uszkodzenie zapala sie przy zwarciu lub przecigzeniu pragdowym;

(ptyta UC1024) szczegOly uszkodzenia dostepne sg z menu “Przeglad”.

Wprowadz programowalne 1 lub 2 Zgodnie z programem

(ptyta UC104, Modut H1024X lub TEX1024)

Petla/linia detekcyjna Podtacz poszczegdlne linie od 1-wszej do ostatniej zgodnie z ich
numeracjg. Jedli pojawi sie uszkodznie na Petli /lini (zwarcie,

Ptyta UC1024 lub karta MG2B) rozwarcie ) to szczegoty uszkodzenia dostepne sg z menu “Przeglad”.

Konwencjonalne linie W tym konkretnym przypadku jesli wcigz wystepuje sygnalizacja

(MAY1 lub MAY1EX) uszkodzenia dotyczy ona modutu linii konwencjonalne;.

Przekaznik 1/ Powtarzanie alarmu zbiorczego Nie ma oddzielnej sygnalizacji, generalnie monitorwanie linii

(Plyta UC1024) wykonywane jest przez podtgczone urzgdzenie.

Przekaznik 2/ Powtarzanie uszkodzenia zbiorczego (| Nie ma oddzielnej sygnalizacji, generalnie monitorwanie linii

Ptyta UC1024) wykonywane jest przez podigczone urzadzenie.

RS232 — drukarka (H1024 Modut lub/i RF H 1600) Nie ma oddzielnej sygnalizaciji

RS422 - JBUS 1 Nie ma oddzielnej sygnalizacji, generalnie monitorwanie linii

(Plyta UC1024) wykonywane jest przez podtgczone urzgdzenie.

Linia sygnalizatoréw Zweryfikuj czy  “Uszkodzenie tacza” na bloku “Sygnalizatory

(karta H1024 lub karta X4EVAC) akustyczne ” nie jest zapalone

Programowalne przekazniki Nie ma oddzielnej sygnalizacji, generalnie monitorwanie linii

(karty R7P2, R12P2 lub C20) wykonywane jest przez podigczone urzadzenie.

tacze 1 (485) — komunikacja Jesli tgcze jest w uszkodzeniu (zwarcie, przerwanie), wskzyane jest

(karta ISO-RS) jako ,Brak komunikacji z ........ , - szczegOty uszkodzenia dostepne sg
z menu “Przeglad” oraz na wyswietlaczu zdalnego pola obstugi.

tacze 2 (485/422) — IBUS 2 komunikacja Nie ma oddzielnej sygnalizacji, generalnie monitorwanie linii

(karta ISO-RS) wykonywane jest przez podigczone urzadzenie.

ECS sie¢ komunikacyjna Jesli tacze jest w uszkodzeniu (zwarcie, przerwanie), wskazywane

(karta MGNET) jest jako ,Brak komunikacji z ........ , - szczegdly uszkodzenia
dostepne sg z menu “Przeglad”.

Uwaga: JBUS1 numery jesdnostek zaleznych (Ptyty UC1024) i JBUS2 (ptytyUC1024), ktére sg tadowane;
mogg by¢ takie same lub podobne w tej samej centrali.
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E. TESTY

Testy te przeprowadzane sa, aby wykonac¢ ostateczne sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu.

W tym celu wymagane sg nastepujgce kroki:

. Kontrola zrédet zasilania;

e  Testy funkcjonalne

Ten rozdziat opisuje wymagane czynnosci niezbedne do wykonania, odpowiadajgce im wskazania
opisane sa, jesli konieczne, w rodziale Instrukcja obstugi.

1. SPRAWDZENIE ZRODEL ZASILANIA
W stanie czuwania nalezy wykonac¢ nastepujgce testy w podanej kolejnosci:
Sprawdzenie Akcja Konsekwencja
Zrodto rezerwowe Odtacz zasilanie siciowe 230V Dioda “Uszkodzenie zasilania”
i “Uszkodzenie” zapala sie + staty brzeczek

Zrédiosieciowe Podtgcz zasilanie sieciowe 230V i wtedy Dioda “Uszkodzenie zasilania”

odigcz jeden z kabli akumulatoréw i “Uszkodzenie” zapala sie + staty brzeczek
Powro6t do stanu Podtacz odtgczony kabel akumulatorowy. Tylko dioda “Normalna ptaca” pali sie.
czuwania

Sukcesywnie odtgczaj zasilanie sieciowe oraz akumulatory w zasilaczach zewnetrznych systemu
Sprawdzaj wskazania uszkodzeniowe.

2. TESTY FUNKCJONALNE

21 TESTY SYSTEMU SYGNALIZACJI POZARU

Testy te sktadajg sie ze sprawdzenia elementéw liniowych systemu. Przed ich wykonaniem odigcz
sygnalizatory.

211 Pole zastosowania

Te testy dokonywane sg na kazdym punkcie systemu (Detektory, ROPy, i sterowania/monitorowania).
Sprawdz dziatanie kazdego elementu zgodnie z jego naturg/rodzajem. Sprawdz tez funkcje programowe
takie jak opdznienia dziatania itp.

e Zrozumiate jest, ze jesli korzystamy z funkcji dzien/no nalezy sprawdzi¢ czas inicjacji i zakohczenia
dziatania tej funkcji zgodnie z zamierzeniem oraz dziatanie tej funkcji dla przypisanych urzadzenh.

2.1.2. Warunki alarmu pozarowego

Dla kazdego punktu systemu w zaleznosci od jego rodzaju:

o Wprowadz punkt w alarm pozarowy i obserwuj wskazania optyczne i akustyczne;

e Dla elementéw monitorowanych i programowalnych powtérzen sprawdz prawidtowosc¢ ich dziatania i
opoznienia;

e W koncu przeprowadz RESET systemu.

Przypomienie:

o Kiedy grupa dozorowa jest w tescie, zainicjowane sg sterowania zaprogramowane dla tej grupy, tylko
grupy odtgczone nie reagujg w czasie testu.

e Natej samej linii, tylko 5 elementéw (czujek) moze mieé aktywne wskazniki zadziatania. Kazdy nowy
element wchodzgcy w alarm powoduje gasniecie wskaznika zasiadania najstarszego punktu w
alarmie; z wyjgtkiem pierwszego punktu, ktéry wchodzi w alarm. Jego wskaznik pozostaje aktywny.
Ten tryb zalgczania wskaznikow zadziatania jest niezalezny od programowego inicjowania sterowan
przypisanych do danej czujki lub grupy dozorowej, co jest wykorzystywane przy wskazaniach
zbiorczych grup dozorowych.

2.1.3. Warunki uszkodzenia

Dla punktéw powodujgcych specyficzne uszkodzenie/alarm, takich jak wej$cia monitoroane (alarméw
technicznych) lub czujki liniowe, wielopunktowe, wprowadz ten element w alarm i sprawdz wskazania.
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2.2 TEST WYJSC EWAKUACYJNYCH

Zanim zaczniesz testowac linie sygnalizatorow upewnij sie, ze obstuga budynku =zostata
poinformowana.
Centrala w stanie czuwania ma linie sygnalizatoréw nieaktywne.

2.2.1 Sterowania reczne

2211 Funkcja ewakuaciji
Na panelu obstugi aktywuj przycisk «Sygnalizatory ....» na czas 3s:
e Sprawdz, czy odpowiednia dioda zapala sie.
e Sprawdz poprawnos$¢ dziatania sygnalizatorow oraz ewentualnie innych urzgdzehn ewakuacyjnych
podtgczonych do systemu.
2212 Sterowania .
Na penelu czotowym «Sterowania» wcisnij przycisk «Wita/Wyt »:
o  Woybierz grupe do aktywacji.
e  Sprawdz zadziatanie urzgdzen podtgczonych do wybranej grupy sterowniczej.

e Dokonaj resetu centrali | powré¢ do stanu czuwania.

2.2.2 Sterowania automatyczne

Dla kazdej z grup detekcyjnych (automatycznych lub recznych) aktywuj 1 punkt:

o Wigcz stoper.
e Sprawdz jako$é sygnalizacji alarmowej oraz czas zaprogramowanych opoéznieh oraz czas

dziatania.
o Dokonaj resetu centrali | powrd¢ do stanu czuwania.
3. KONIEC URUCHOMIENIA

Jesli po zakonczeniu testéw okaze sie, ze wystepujg btedy w procedurach dziatania nalezy skorygowaé
oprogramowanie systemu | ponownie zatadowac.

Wydrukuj rejestr zdarzen.

Wyczys¢ rejestr zdarzeh (POZIOM dostepu 3),aby przygotowac centrale do zapisu nowych zdarzen.

F. KARTA URUCHOMIENIOWA

Patrz nastepna strona.
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URUCHOMIENIA
Nazwa operatora Coe
Data [ |
Nazwa lokalizacji G e e
Produkt Hephais 1600
Architektura systemu prosta, sieciowa (a)
Numer seryjny produktu
PETLA/E LINIE -STEROWANIA |
Izolacja Ris > 1IMQ |
Plyta UC1024 1"°* karta MG2B 2ga karta MG2B 3cia karta MG2B
Poczatek Petla 1 lub linia 1 prawidtowo , prawidtowo , prawidtowo , prawidtowo , nieprawidiowo |,
nieprawidtowo (a) | nieprawidtowo , n.d. . nieprawidtowo , n.d. . n.d.. (a)
(@ (@
Powr6t Petla 1 lub linia 2 prawidtowo , prawidtowo , prawidtowo , prawidtowo , nieprawidiowo |,
nieprawidtowo (a) | nieprawidtowo , n.d.. nieprawidiowo , n.d. . n.d. . (a)
(@ (@
Poczatek Petla 2 lub linia 3 prawidtowo , prawidtowo , prawidtowo , prawidtowo , nieprawidtowo ,
nieprawidtowo , nieprawidtowo , n.d. . nieprawidtowo , n.d. . n.d. . (a)
n.d.. @@ (a) (a)
Powrét Petla 2 lub linia 4 prawidtowo , prawidtowo , prawidtowo , prawidtowo , nieprawidtowo ,
nieprawidtowo , nieprawidtowo , n.d. . nieprawidtowo , n.d. . n.d. . (a)
. n.d.. (a) (@ (@
Petla circuDtr R - Petla <72Q i R ekran < 80Q
Ptyta UC1024 1lwsza karta MG2B 2ga karta MG2B 3cia karta MG2B
Petla 4 (R —Petla) prawidtowo , prawidtowo , prawidtowo , prawidtowo , nieprawidtowo
nieprawidiowo (a) nieprawidtowo , n.d. . nieprawidtowo , n.d. . n.d. . (a)
(@ (@
Petla 1 (R ekarn) prawidtowo , prawidtowo , prawidtowo , prawidtowo , nieprawidtowo
nieprawidiowo (a) nieprawidtowo , n.d. . nieprawidiowo , n.d. . n.d. . (a)
(@ (@
Petla 2 (R—Petla) prawidtowo , prawidtowo , prawidtowo , prawidtowo , nieprawidtowo
nieprawidtowo ,| nieprawidtowo , n.d.. nieprawidiowo , n.d. . n.d. . (a)
n.d.. (a) (@ (@
Petla 2 (R ekran) prawidtowo , prawidtowo , prawidtowo , prawidtowo , nieprawidtowo
nieprawidfowo , | nieprawidtowo , n.d. . nieprawidtowo , n.d. . n.d.. (a)
n.d.. (a) () (@
Kontrola innych linii
Typ tacza Ris > 1MQ Rc (b)

Linie drugorzedne z modutu MAY1

prawidtowo , nieprawidtowo
nie dotyczy (a)

Linie drugorzedne z modutu MAY1EX

prawidtowo , nieprawidtowo
nie dotyczy (a)

Wejscie 1 (Plyta UC1024 — Rc jesli monitorowane )

prawidtowo , nieprawidtowo
nie dotyczy (a)

Wejscie 2 — (Ptyta UC1024 - Rc, jesli monitorowane )

prawidtowo , nieprawidtowo
nie dotyczy (a)

Wejsciel—(1wszy RF H 1600 Modut— Rc jesli monitorowane )

prawidtowo , nieprawidtowo
nie dotyczy (a)

Wejscie2— (1" RF H 1600 Modut — Rc jesli monitorowane )

prawidtowo , nieprawidtowo
nie dotyczy (a)

Wejscie 1- (2¥ RF H 1600 - Rc, jesli monitorowane )

prawidtowo , nieprawidtowo
nie dotyczy (a)

Wejscie 2— (2¥ RF H 1600 - Rc, jesli monitorowane )

prawidtowo , nieprawidtowo
nie dotyczy (a)

RS 232 (Plyta UC1024 )

prawidtowo , nieprawidtowo
nie dotyczy (a)

RS 422 — JBUSL1 (Plyta UC1024 )

prawidtowo , nieprawidtowo
nie dotyczy (a)

Linia sygnalizatorowl (Ptyta UC1024 )

prawidtowo , nieprawidtowo
nie dotyczy (a)

Linia sygnalizatoréw 2 (Ptyta UC1024 )

prawidtowo , nieprawidtowo
nie dotyczy (a)

Linia sygnalizatoréw 1 (karta X4EVAC > rev2)

prawidtowo , nieprawidtowo
nie dotyczy (a)

Linia sygnalizatoréw 2 (karta X4EVAC > rev2)

prawidtowo , nieprawidtowo
nie dotyczy (a)

Linia sygnalizatoréw 3 (karta X4EVAC > rev2)

prawidtowo , nieprawidtowo
nie dotyczy (a)

Linia sygnalizatoréw 4 (karta X4EVAC > rev2)

prawidtowo , nieprawidtowo
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[ nie dotyczy (a)

ZASTOSOWANIE
Proces tadowania/zrzutu

prawidtowo , nieprawidtowo

@

Proces podtgczanie linii

prawidtowo , nieprawidtowo

@

TESTY FUNKCJONALNE

Uszkodzenia zrodta rezerwowego (Akumulatory)

prawidtowo , nieprawidtowo

@

Uszkodzenie zasilania sieciowego

prawidtowo , nieprawidtowo

@

Tests systemu sygnalizacji pozaru (elementy liniowe)

prawidtowo , nieprawidtowo

@

Opédznienia sygnalizatorow

0)

Autonomia akumulatoréw

. s(b)

UWAGI

(a) : Skresl niewtasciwe odpowiedzi.
(b) : Wpisz pomierzong wartos¢.

INSTRUKCJA INSTALACJI | PODLACZENIA
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HEPHAIS 1600 :Z:](()jlél;l(ment: MHJEGQOGBR
DOKUMENTACJA a3
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

A. LISTA | OPIS DIAGRAMOW POLACZENIOWYCH
Numer Znak STRONA |Opis

Dtr 1 A 77 Montaz centrali Héphais 1600

Dtr 2 A 78 Héphais 1600 : konektor blokowy
Dtr 3 A 79 Héphais 1600 : panele czotowe

Dtr 4 A 80 05 typ detektorow

Dtr 6 A 81 A95 typ detektorow

Dtr 7 A 82 ROP typ 05

Dtr 8 A 83 Czujka liniowa DLF & DLFB

Dtr 9 A 84 LASER 4

Dtr 9 A 85 DFAQ5

Dtr 10 A 86 AT95 & ATC95 modut interfejsu

Dtr 11 A 87 MAY1 modut

Dtr 12 B 88 MAY1EX modut

Dtr 13 A 89 GDxxA, Modut gazowy (detector gazowy) .
Dtr 14 A 90 TR-SDI — zdalny panel wskazan

Dtr 15 A 91 RS232 | monitorowane linie (IMP)
Dtr 16 A 92 RS485 i linie 24V: ALPHA RE

Dtr 17 A 93 RS422 linia: MAPSKIT (wizualizacja)
Dtr 18 A 94 Sound 05, Sygnalizator gniazdowy
Dtr 19 A 95 Sygnalizatory adresowalne, AVS2000 i AVSA 2000
Dtr 20 A 96 S.E.V: glosowy panel ewakuacji

Dtr 21 A 97 X4EVAC (>=wersja 2) : zarzgdzanie sygnalizatorami
Dtr 22 A 98 41SOL

Dtr 23 A 99 ETCO

Dtr 24 A 100 EDA4L

Dtr 25 A 101 0OI05 — zakres bezprzewodowy

Dtr 26 A 102 MBA95, MBA95ex

Dtr 27 A 103 IAET16E/D

Dtr 28 A 104 IAET16R/D

Dtr 29 A 105 MGNET
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B. PODSTAWY

1. PREZENTACJA ROZNYCH MODELI CENTRAL

f

LK
Il
\"(‘UH‘\‘\‘

\\\';'C;“

Héphais 1600 — DUZA OBUDOWA Héphais 1600 mata obudowa

Héphais 1600 -OBUDOWA METALOWA

Héphais 1600 jest systemem sygnalizacji pozaru zawierajacym elmenty ewakuaciji.

SSP skfada sie z modutdw:

* “RF H 1600”, “UC1024” i opcjonalnie “MG2B” ktére zarzgdzajg liniami detekcyjnymi (DL),

» automatycznych detektoréw (DA),

* recznych ostrzegaczy pozarowych (MCP)

* Modut wejsc/wyjs¢ alarmow technicznych (TA).

« linii sygnalizatoréw akustycznych lub innych urzadzen ewakuacyjnych podtgczonych do systemu.
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DOKUMENTACIA oo
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2. WYMAGANE DOKUMENTY

Inne dokumenty wymagane do przeprowadzenia instalacji:

» Tabele elementow z listg adreséw przypisanych do elementéw;

» Diagramy podtgczen konkretnych urzadzen systemu (detektory, czujki liniowe, czujki
wielosensorowe,...) ;

* Notebook z odpowiednimi kablami potgczeniowymi

C. ZASTOSOWANIE

1. INSTALACJA

Po zapoznaniu sie z rysunkami, zainstaluj obudowe centrali przy uzyciu 4 otworéw wykonanych w tym
celu (montaz nascienny). Karty i moduty MG2B, R7P2, R12P2, C20R, X4EVAC (wersja 2), lub/i MGNET
oraz akumulatory zamontowane sg podczas uruchamiania.

Dla tatwej obstugi centrali i odpowiedniej widocznosci wyswietlacza wysokos¢ montazu obudowy centrali
powinna wynosi¢ 1,4m lub 1,7m.

I D

1,4t01,7m

PrzejdZz do montazu innych elementéw systemu uzywajgc odpowiedniej dokumentacji.
Nigdy nie uzywaj urzgdzen/punktdw (detektor, ROP, Modut ) , kt6ry nie ma zakodowanego adresu

2. PODEACZENIA

2.1. REKOMENDACJE

Aby zachowaé stopien szczelnosci obudowy (IP30), kable powinny by¢é wprowadzone w otwory
umieszczone w dnie obudowy. Nie montuj kabli liniowych; kable te zostang wprowadzone podczas
uruchamiania systemu.

2.2. ZRODEA ZASILANIA

Podtagczenie zasilania sieciowego (230V - 50/60Hz) ograniczona jest do konektora blokowego modutu
zasilacza ALBA150. Panel powinien by¢ podigczony do uziemienia obiektowego.

2.3. ZEWNETRZNE ZRODLO ZASILANIA URZADZEN ZEWNETRZNYCH

Zasilanie 24V dla urzadzen liniowych 24V/0,5A powinno by¢ realizowane z wyjs¢ ptyty gtéwnej UC1024,
lub z zasilacza zewnetrznego (np. modut zasilacza zewnetrznego AL124B); w tym przypadku
zewnetrzny zasilacz powinien by¢ monitorowany na wypadek uszkodzenia przez ptyte gtéwng UC1024,
modutu RF H 1600; monitorowanie tych linii nie jest obligatoryjne.

2.4. INTERFEJSY/MODULY STEROWNICZO-MONITORUJACE WEJSC/WYJSC
Wyjscie sterownicze interfejsu ATC95 musi by¢ wyjgtkowo przypisany alarmom pozarowym.
2.5. OBWOD REZERWOWY/ZAPASOWY « BACKUP »

To pofgczenie umozliwia zapisanie alarmu pozarowego na wypadek uszkodzenia systemu Héphais 1600.
Chociaz jest to potgczenie obligatoryjne dla systemu powyzej 512 punktow, rekomenduje sie czestsze
stosowanie tego potgczenia pomiedzy ptytg UC104 i panelem obstugi H1024 (patrz Dtr3); to potgczenie
jest konieczne w przypadku systemu sieciowego Héphais 1600.
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2.7. POLACZENIA KRZYZOWE ELEMENTOW SYSTEMU
Modut Typ linii Typ kabla Kategoria |Plan
ALBA 150 | Zasilanie sieciowe |3 x 1,52 (2P+T) c2 Konektor  zasilania  sieciowego
230V.
UC1024 | Petla systemu 1 para 8/10 z ekranem CR1 lub C2 typ 05: Dtr5.
sygnalizacji pozaru
Lubfi Typ A95: Dtr6.
MG2B Czuijki liniowe DLF i DLFB: Dtr8
Dtr4 ROP 05: Dtr7.
1 para 8/10 z ekranem CR1lorC2 Laser 4: Dtr9.
2x1,52 CR1 MAY1: Dtr11.
MAY1EX: Dtri2.
1 para 8/10 z ekranem CR1lorC2 ROP A95: Dtr6.
Alarm techniczny: it10.
UC1024 | 24V/0,5A > 1 para 8/10 z ekranem CR1 Konektor: Dtr2.
Zbierz informacje | >2 x 8/10 c2 Wejscie programowalne: Dtr2,
Dtr14 i Dtr20.
Alarm techniczny: Dtr10.
JBUS 2 pary 8/10 z ekranem c2 RS422: patrz dokumentacja lub
CR1 MAPSKIT: Dtr17.
Zdalne informacje | 3 pary 8/10 z ekranem C2 TR-SDI: Dtr14.
>2x8/10 c2 Konektor dla programowalnego
przekaznika : Dtr2.
1 lub 2 pary 8/10 z|C2 RS232  —drukarka  szeregowa:
ekranem Dtr15.
Terminal zdalnego |2 x 1 para 8/10 z ekranem |CR1 RS485 i 24V - H1024 i RF H 1600:
panela czotowego
. i 2 (2 x1,5?) (zasilanie) CR1 Dtr3.
Zdalny panel 2 x 1 para 8/10 z ekranem |CR1 RS485 and 24V - H1024, RF H
obstugi 1600
lub/i Alpha RE et 2 (2 x 1,5?) (zasilanie) CR1 Alpha RE: Dtr3, Dtr16,
Lub/I terminal et 2 (2 x 1,5?) (zasilanie) CR1
tacze rezerwowe |1 para 8/10 z ekranem CR1 BACKUP: Dtr3.
Sygnalizatory 2x1,520r2x2,52 CR1 AVS2000 i AVSA: Dtrl9 i SEV:
Dtr20.
Dodatkowy kontakt | > 2 x 8/10 Cc2 Konektory: Dtr3.
RF H Zdalne informacje |2 pary 8/10 z ekranem i CR1 RS485 — Alpha RE: Dtr14, Dtr15.
1600
2 x 1,52 (zasilanie) CR1
R7P2, Zdalny alarm ZA - c2 Patrz dokumentacja
R12P2, Zdalne informacje |3 pary 8/10 z ekranem Cc2 TR-SDI: Dtr14.
Lub/i 3 x 1 para 8/10 CR1
z ekranem
C20R n pary 8/10 z ekranem CR1
>2x8/10 Cc2 Konektory dla programowalnych
przekaznikow : Dtr3.
X4EVAC | Linia 2x1,520r2x2,52 CR1 Zasada uzycia: Dtr21.
sygnalizatoréw
SEV: Dtr20.
0l05 Modut monitoringu | 2 pary 8/10 z ekranem CR1lor C2 Diagram potgczen 25
4 I1SOL Karta rozdziatu 2 pary 8/10 z ekranem CR1 4 I1SOL Dtr 22
petli
MGNET | Sie¢ central 1 para 8/10 z ekranem CR1 RS485 - ECS: Dtr25

Dtr: Diagram techniczno-rozruchowy (potgczeniowy)
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D. INSTALACYJA KART | MODULOW
. . 60 405
Uwaga:Zostaw po ka¢dej strony obudowy 100mm z kasdej < P« >
strony obudowy, aby umogliwic wprowadzenie kabli oraz
konserwacjé i serwis systemu. A
o
©
) Fan
Ay U *
G¥bokosc obudowy: 150 =
Wymiary obudowy: 610 x 525 x 175 L‘;
S
) 0O
N/ 4 sred. otworu. 8 g~/ o
R
\ 4
- 360 -
D NN 0 EE—
510 cali.
Instalacja matej obudowy < >
Wersja 19" :
- zajmuje wysokosc 3U na przodzie obudowy;
- obudowa przymocowana jest przy pomocy pretéw i nitdw,
to daje wymiary szerokosc 476mm, wysokosc 616mm i gtebokosc 210mm.
INSTALACJA OBUDOWY
IMGuels RRURERE
ALBA150 e
ALBA150 MB2B
.-------------. D::
RF-H- : = | E MG2B | B
1600 EX—MGnet > - ] : O
MB2B . = e 3 :
' 5] (] RrrSSESEEAERE Y,
:IIIIIIIIIIII : — ::: E :
3 IS & : MG2B :
E s] m E :
2 RF-H-1600
AT -
Battery 2 Batteryl
12V/7 to 24Ah 12VI7 to 24Ah HEPHAIS 1600 Mata obudowa
HEPHAIS 1600 Metallic box

Uwaga : mog¢liwe jest zintegrowanie maksimum

* 1 R7P2, Akumulator 1 Akumulator2
*lub 1 R12P2, 12V/17Ah 12V/17Ah
*Jub 1 C20R,

*lub 1 C20R i 1 R7P2 or R12P2
*Jub 2 C20R (tylko wersja montowana na scianie).
Karty C20R sg adresowane mikroprzetacznikami

HEPHAIS 1600 Duza obudowa

standard =~ eeeeeeens opcja

DIAGRAM POLACZENIOWY Dtr nr : 1

SEFI e Znak: A

HEPHAIS 1024 : MONTAZ KART | MODULOW

Wyposazenie
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Modut RF H 1600

Karta R12P2

standard lub opcja (opcja)
potaczenie J1/H1024x do J5/UC1024 jesti nie zdalnie B4 (K10 a K12)
IHM1 vz AR REZERWA - JSCIE DRUKARKA szt & 2 b =
o+, o+
TEY: llllln
<<200R <<200R >> > > omm Karta MG2B S8510
= 3P i
RTESS YNESE E3353 295 H3e (opcja) ﬁglll B3 (K7 2K9)
— | Fll 5758~ j: o
BloooooHBZQooooHBSooooHanooHBSooo‘ = _ [sa]] |E @
Szel¥| |3 @l ],
~3Z-|0 = »
Piyta UC1024 < O ® = L4 L4
3ot ix)
(standard) = — R
ur B3 3l ¢ B2 (K4 2 K6)
ekran ° o5 Qele o vl s 5 o5 ok
ekran — = | o S <Z.|e s| A
oo £z 1| aoaaoo
PR = |[[§ 53] |§allzirrrr
- - L4+ o — = &
B10: petla 1 ekran o 2 = [B2 g8 'il ll Bigaa Kg)
X ekran ——————0 ~ ke Psison & - & -
BB10 : petla 2 L1- e ol z<el® a
L3- L1+ o 2« = Z-|0 5. II .....ﬂ
@ P4 L3 —————°| s ||| g S8 +|e
N BB10 = P— K8 to K12 not present
) . Nl T )
s of ur i Bl on option R7P2.
' NO =) i) r < el @
™ . NO —— | o 9 <Z. |eo
- B5 : przekaznik 1/alarm coM COM = 5
BBS5 : przekaznik 2/uszko. NC =) )
NC ) Karta C20R
L] I lees |- 2° (opcja)
JP6 gl ’ [ J3
WYJ- =]
| EE:' WYJ+ = A RS
+ —~— | o o1 |
B11 : RS422/JBUS1 ekran o 1 |RrL1
BB11: progr. wejscia CLET WEJ o o1
El- ———— | o 2
WEJ+ =]
El+ — ——— | © B11 @2
@3
B2 Karta MGNET o5
AES NO ° (opcja) o 04
o V| o (=]
o
a | B9: przek 3/c.pom Ags+ Cc:l’\é ) ° 5 ©8 5g
® AES+ —— [ & — Bll| s
= B9 Q — 11| = e5
= BB9 § Rx# e S P
— 5 RX{® H )
o NI ® i=
, L2+ o T GND = o
- S L2 °| o J 3 TxHe||3
B4 : Linia dygnalizatoréw 2+ T —o - S| N ™ ® = ° 17. -
el BB4: Nie uzuwany = =t [ o 9 § — |8
- = ) @ 18
g 1+ —=2 | g4 ) O ° 19
< BB4 g 8§ rRefofl2 o 19
F’ S RrRxjo| s e
e g 3 1 g O RL20
14 of X GND @ o
z o N X = ————
o N S I TXH e 8
= : o g Txe||g 5
= swi  swe ol | @ ) —| 3 swai
gm [ ] [ ] o ad B2
w
.—_‘E V1+ ° 1
=] V2+ —
ag JP1 B8:kacze IHM1 /. kV1_ o ° ()
[ : ekran o
- % S BB8: tacze IHM2 el o1 ) o R
o X SW3 ov2 °
D ERN | 24V1
g > vz V1 ——3 [ = a2
BP2 © ¢ 24V ALARM B8
Ot s< 0.5A REZERWQWYOP3 BBS
7 £ s2un = 3l
BRE & 3 72 2333 211318 4 | -
x -
2| &[] T =
© 0|00 © 0|00 00 6 N =
Bl || B3 B7 B6 |12 1=
A Dtrnr: 2
SEFI
HEPHAIS 1600 : BLOK KONEKTOROW Znak : A

Dokument: MHlﬁooGBR
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CARTE UC1024 MODULE RF H 1600
(master) (slave 1)
% D\ \D 1
| |
HEPHAIS 1600 (backup function is by default done by the flat cable)
Lo | 2av1
-———@ | ov1
- I T® |shield o
Vit Oy 1 paire 8/10 CR1 Mo e | v 2
V2+ T +@ Vi1+ -
va. hYE P W i 1 paire 8/10 CR1 B, | B
snie ol
shield ovi ° o : l""; 204\>/22
ov2 - -_O.__[ CRESCRE Hito [shield &
241 i oo Bt CRL file | v I
24V2 e 5 - 1@ | V2+
BBg| B8/ -
= JE—
& @ | +BAn &
2 ™® | BAin é
)
é 1 paire 8/10 CRL o | mood é
(@]
< | BS | %
UC1024 BOARD RF H 1600 MODULE
(master) (slave 1) .—l
— —
HEPHAIS 1600 : REMOTE FRONT PANEL -
24V1 =
oVl T 2 x1,52CR1L @ | 24v1
I
shield
V1+ -] 1 paire 8/10 CR1 o3 @ | V1-
V2+ SO S RV
V2- Vi 1) Bl |IHM1
hield o
Shiei, © 2 x1,52 CR1 @ | 24V2
i
ov2 —@ | shield
24v1 = 1 paire 8/10 CR1 : @ | V2-
24v2 L@ | v+
B2 |IHM2
2 @ | +BAin
< - @ |-BAin
: ST _ _ @ | +BA out
3 OUT- 1 paire 8/10 CR1 1 paire 8/10 CR1 @ |_BA out
< B5
@ BACKUP ALARM BACKUP ALARM
UC1024 BOARD RF H 1600 MODULE RF H 1600 MODULE
(master) (slave 1) ._I (slave 2) o
== —1

HEPHAIS 1600 WITH (2x) RF H 1600 (local front panel remote front panel)

INSTALLATION TECHNICAL SHEET

Dtr nr: 3

SEFI

intitulé :

HEPHAIS 1600 BACKUP AND REMOTE FRONT PANEL

indice: A




L/SS E F I H EPHAIS 1600 :Z:](()jlél;l(ment: MHJEGSOGBR
DOKUMENTACIA oo
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

OKABLOWANIE LINIl OTWARTEJ

2 zyty s £2,5mm?
<

<

>
>

Zdalny wskaznik
zadziatania INDO5

o [zl s[ o[ 7] [a] swowr

1| 2] 3] af s] 6] 7| | ]

> < >
2 zyly s < 1,5mm? 2 zyly s <1,5mm?
z ekranem z ekranem

OKABLOWANIE PETL| Standardowe potaczenie bez izolatora

Wskaznik Mozliwe podtaczenie kabla
zadziatania INDO5 ° Maksymalnie o $redn. 1,5mm?2

S05 N°1 |1|2|3|4|5|6|7| 505N°n|1|2|3|4|5|6|7|

Z izolatorem zwarcia ICC05

\
L+ \
Poczatek
petli
| - _ -~
>
Ekran 2 zyly s <1,5mm? 2 zyltys < 1,5 mm? z ekranem
z ekranem Jesli STRAPP lub ICC05 uzyta
w obu gniazdach. T
Z przekaznikiem R05 - 30V/2A ! 2 zytly £1,5 mm? z
Przekaznik kontrolowany przez | ekranem
wyjscie czujki dedykowane dla Jesli STRAPP lub
wskaznika zadziatania (ptytka ICCO5 jest uzyty w
montowana w gniezdzie) obu gniazdach.
NC NO
HEE
505N°m|1|2|3|4|5|6|7| 8
Powr6ét petli /
L+ —
- —
] > -7
Ekran 2 zyly s <1,5mm? z ekranem e
""""""""""""""""""""""" 2 8
2 5 £
= : 5
I L% RO5, ICC05, STRAP, 2|
§o akcesoria gniazdowe 39
PRZEGLAD INSTALACJI &8 Wi
e | ——
S05
gniazdo

Dolne wejscie

Pionowe
wejscie
2 xJ<8mm

DIAGRAM POLACZENIOWY Dtr nr 4

S E F I DETEKTORY TYPU 05 Znak : B




/NSEFI

HEPHAIS 1600
DOKUMENTACJA
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

Dokument: MH1600GBR

Index :B
Data : 30/07/09
Strona 1 79/103

6 6

7 7
S95 gniazdo

8 CENa 8
wskaznikiem
zadziatania

Dzielenie petli lub linie otwarte

Zauwaz :

1/ Wszystkie ekrany muszg byc chronione przez rurke izolacyjng
2/ Glowice detekcyjne muszg byc¢ zaadresowane zanim zostang zamontowane.
3/ Aby zainstalowac "programowy wskaznik", podtgcz "

-" podtgcz wskaznik do terminala 1 gniazda zamiast do 2

INDO5S

BA95 ROP DM 95 ROP (z izolatorem zwarcia)
1 2 3 1 2 3 4 5
_._@.-.._6_5 +
=—ekran

Podzial petli lub linia otwarta (ROP typu - A95)

Zauwaz :

1/ Wszystkie ekrany muszg by¢ chronione przez rurki izolacyjne

2/ ROP musi by¢ zaadresowany przed zamontowaniem.

3/ DM95 moze byc¢ uzyty jedynie na petli.

EF DIAGRAM POLACZENIOWY Dtr nr 1 6

s DETEKTOR TYPU 95 Znak : A




/NSEFI

HEPHAIS 1600

Dokument: MH1600GBR

Index :B
DOKUMENTACJA e
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA
DIAGRAM POLACZENIOWY DMAO05, DMAO5SR.
Potaczenie petlowe
ROP
Z przekaznikiem
DMAO5 DMAO5 DMAO5R
12|3|4|5 12|3|4|5 12|3|4|5 12
3
n
L+ | A
Lo | L] l | 100 [ | B
EkranJ / j—‘
ES
. Ve
Ilgkran j/l
:.é OP(ABLOWANIE WPETLI Kontakt Normalnie Otwarty (NO)
8
Potaczenie
ROP z przekaznikiem
DMAO05 DMAO5 DMAO5SR
112]3[4]|5 1|12|3[4]|5 112|3[4]|5 1|12
5
’ ( L |
L+ y ——A
Lo L L l U ]

=

\\_

—

£
ot
Kontakt (NO) [ |
OKABLOWANIE W LINII OTWARTEJ
Zauwaz: Kazdy DMAQO5, DMAO5R ma wbudowany izolator
SEFl DIAGRAM POLACZENIOWY Dtr nr7
DMAOS5, DMAO5SR Znak : A




/NSEFI

HEPHAIS 1600
DOKUMENTACJA
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

Dokument: MH1600GBR

Index :B
Data : 30/07/09
Strona : 81/103

Czujka liniowa DLFB |

Wersja adresowalna

DLFB

DLFB

i

Zuwaz: wszystkie ekrany muszg byc zabezpieczone tasmg izolacyjng.

Przed powieszeniem detektora nalezy nadac mu adres.

+ Linia lub + wejscie petli/lwyjscie (kiedy nie uzyto izolatora) lub + wejscie petli (kiedy nie uzyto izolatora)

- Linialub — loop wejscie petli/wyjscie (kiedy nie uzyto izolatora) lub — wejscie petli (kiedy uzyto izolator)

Rezerwa

+ wyjscie petli (kiedy uzyto izolator)

- wyjscie petli (kiedy uzyto izolator)

+ wejscie zasilania (Modut opt.)

+ RS485 (Modut opt.)

- RS485 (Mdut opt.)

Ekran

SEFI

DIAGRAM POLACZENIOWY

Dtrnr: 8

Tytut :

CZUJKA LINIOWA DLFB |

Znak: A




Dokument: MH1600GBR

NSEFI HEPHAIS 1600 Dot WHIE)
DOKUMENTACIA SR

TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

Ekran LASER 4
140 cm | 10O
K1 - prealarm
13() No| 2()
12 CM| 3
O K2 - prealarm2 O ﬁ
NO
10| w 40 -
00| £ cM| 5 E
> K3 - alarm 2
9 N NO| 6 N
O 5 Qﬁ N Om
L S
8 = CM| 7
O = K4 - alarm 2 O \~‘ —— _'O J
70 NO | 8() HI
L] -
=16 O] Ps+ cM| 9 (orp=mm-t : OH
° ~5()| PB- KS - uszkodze}\ie Nc (10 O ! 'E'\TC% )
> 1 Uwaga
£ - ma ()| saa- NO |11 (frmrme=t 5
o5
2% =3 ()| s24+ cMm (12 O ©
o
a - -
° z O =2 K6 - odtgczenie NC |13 O -
L1 ()| E24+ NO (14 O p— — g
£d
TB1 TB2 28
x
X
° g
[alk]
230V/50Hz
1 T
1 i
1 pTT TTTTTTTTTTTTTTT i
! E E
1 i :
! i i
- Py
1 N 1 1 1 1
> =} ' T
(o] + F Xx g - x 4 o z —
O C e © o © 0 o ) e e
24V obecnosc obecnosc zasilanie sieciowe
(Uwaga 1) akumulatoréw  zasilania sieciowego
24V Zewnetrzne zasilanie
Uwaga 1 : Napiecie zasilania zewnetzrnego musi zawierac sig¢ pomiedzy 18V i 30V z 0.4A max konsumpciji.
Akumulatory muszg zapewnic 12h05min autonomii.
Sekcja kablal,52 minimum) musi zapewnic napiecie 18V do ostatniego detektora linii.
Uwaga 2 : Musisz zaadresowac ATC95 przed pod® czeniem .
I DIAGRAM INSTALACYJNY Dtrnr 9
LASER 4 Znak: A




wejscia centrali
przekazaé uszki
zasilania

L

Do programowalnego

, aby
odzenie

Kabel alarmowy 1 para 8/10

Kabel zasilajacy: 2 x 1,52 CRI

Kabel 1 para 8/10 z ekranem SYT1 lub SYS1

L/SS E FI HEPHAIS 1600 :Z:](()jlél;l(ment: MHJEGSOGBR
D : 30/07/09
DOKUMENTACJA S{artoana 1 83/103
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA
Ekran + -
ZASILACZ - 24Vdc AMB35 karta ETCO/
ETCO5 (3)
s+H
Uszkodze. Uszkodze. (2) Uszkodzen.  Alarm poza.  Alarm poza. ,7 S-
Akumulat. sieci zbiorcze Droga 1 Droga 2 \ | e=
wsci | | et [
[/l | 7[Rl | [rl L =)y
pnnjnsnaeRing : mmial
| -]
il
—
Ekran - +

(1) : Jesli jest ustawiona opcja « Fire alarm locked » (Zatrzask alarmu pozarowego) : reset bedzie
dokonywany w dwéch fazach :
e RESET lokalny przez naci$niecie przycisku na panelu czotowym
e RESET zbiorczy centrali SP

(2) : Przekaznik jestw stanie spoczynku normalnie otwarty — zamyka sie w przypadku zaniku napiecia.
(3) :ETCO/ETCO5 konfigurowane jak ATC95.

SEFI

DIAGRAM POLACZENIOWY

Dtr nr 9

DETEKTOR ZASYSAJACY WYSOKIEJ CZULOSCI DFAO05,

Znak A




/NSEFI

HEPHAIS 1600
DOKUMENTACJA
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

Dokument: MH1600GBR

Index :B
Data : 30/07/09
Strona : 84/103

Zauwaz :

Modut AT95 lub ATC95 Modut AT95 lub ATC95

[*}
e
<
(0]
com| A H com| A | ¢ H
0 < <
o N é‘('\l_
= O
B |ES J B |35 J
<5 20
© © 5©
5 g go
noj D [£8 L noi D | =8 L
='a c
o g N E
= X
NC| E | §% M NCl E | g% M
=g a N
N N
> >
3 3
c c
2 Kontakt alarmowy ﬁ Kontakt alarmowy
38 NO S NO
X X
B B
=} >
T £
8 g
50 50
X Z X Z
| EOY

Obwéd gfownej petli- Modutly alarmu technicznego AT95 i ATC95

Wszystkie ekrany muszg byc zabezpieczone tasma izolacyjng.
Moduty te muszg byc podtgczone jak najblizej monitorowanych kontaktéw (<2m, jesli mozliwe)

SEFI

DIAGRAM POLACZENIOWY

Dtrnr: 10

Modut interfejsu AT95 & ATC 95

znak: A




/NSEFI

Dokument: MH1600GBR

HEPHAIS 1600 BoKumert WHIES
DOKUMENTACJA Data £ 30/07/09

Strona : 85/103
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

Linia drugorzedna

linia gléwna

L+
L-
ov
e/DI
Linia drugorzed 24V

(patrz ponizej) B+

B-

[bos]
o

ov
e
24V
1A+ Linia zasilajgca
24V
1A-

Modut MAY1 - Schemat pofgczenia

(E4) (SY) (E/S)
2[a]4]s]

(Ind-) (ind+}

(E+) (S+) (E/S-) (Ind-)(Ind+]
6] 7

2]sf4]s]e]7

Typ C05
detektor nr N
(N=<32)

Typ C05
Detektor Nr 1

Linia drugorzedna - detektor typu 05

Zauwaz : wszystkie ekrany powinny byc zabezpieczone tasmg izolacyjng.

SEFI

DIAGRAM POLACZENIOWY Dtr nr : 11

MODUL MAY1

znak: A




L/SS E F I H EPHAIS 1600 :Z:](()jlél;l(ment: MHJEGSOGBR
DOKUMENTACJA Data 30007109
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

Do nastepnego

linia giéwna elementu
: Modut MAY1EX
ze wskaznikiem
zadziatania
(patrz nota)
ov
24v
B+
Linia drugo- 8
rzedna — e
Patrz ponize]. || B-
ov Ekran
e | LIt .
+
24V 24V - Linia zasilajaca.
1A+
P | IA-
STREFA BEZPIECZNA STREFA WYBUCHOWA
MAY1EX Bariera iskrobezpieczna VOEX, VTEX i/lubr VIREX
Uz = 28V, Icc = 110mA U<28Vvdc
Cext < 0,083pF, Lext < 1,2mH Rint, Cint, Lint=0
PTB 01 ATEX 2088 [Eex ia] IC T6
[Eex ia/ib] IC/IIB
.. !_.._.._.._.._.i ,.. ............ . .............. :
: ! i 5 : :
E : l i : : ]
3 + d - 1 3 H :
: ; : 1 : : :
: : I i : : P g
Secondary = i : H -
H line d H | H : 0
3 ] i i 1 : £
] E = |2 4 9 ] H ] S
] A -y E [ d ] T S
I U T Ui U T
E ! ! E E Pre |
: i L i : : _
Uziemienie
Bariera iskrobezpieczna musi
byc w obudowie IP20 minimum
‘ maksymalna dtugosc = 800 meterow
« >

Zauwaz: wszystkie ekrany muszg byc zabezpieczone tasmg izolacyjng.

DIAGRAM POLACZENIOWY

SEFI Dtr nr: 12

MODUL MAY1EX znak: B
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HEPHAIS 1600
DOKUMENTACJA
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

Dokument: MH1600GBR

Index :B
Data : 30/07/09
Strona : 87/103

Diagram potaczeniowy adresowalych detektorow

~ FMGD ~
[}
L_WYJ _________________ I\ ’I D - PETLA
SH (\’ EKRAN -
L+wej —r
LT[O]  [L-wes '_'
PWR[@] pen t
PRE[@] - ! LD1
ALARM ! @
: |
1
AN
\ 1o
[
T
1)L
! FMGD
/ [L+out |-+ q
L—-out I‘_:I
o
SH |
L+1n ‘h‘l 7y <]+ petla
1
FLTD L-In oH—tf—————————— I-_I <] - petla
Pr[@] [y g
Pre[@] =" 1D1 ‘+ v
ALARM [ o

S

/

+V + Zasilanie detektora 12Vcc...28Vce
-V - zasilanie detektora
L+Out Wyjscie (+) linia detekcyjna
L-Out Wyjscie (-) linia detekcyjna
L+In Wejscie (+) Linia detekcyjna
L-In Wejscie (-) Linia detekcyjna
SH Ekran linii detekcyjnej
ALARM Dioda zapalona oznacza alarm
PRE Dioda zapalona oznacza PREALARM
(1 prog)
PWR Dioda zapalona oznacza normalng prace.
Dioda zgaszona oznacza brak zasilania.
FLT Dioda zapalona oznacza uszkodzenie obwodu
LD1 Dioda aktywowana przez centralg

WEJSCIE PETLI

WYJSCIE PETLI

Zuwaz: Adresowalny detector
typu GDxxA zabiera dwa adresy
na petli. Jeden dla alarmu 1
progu PREALAM i drugi dla
alarmu 2 progu ALARM.

SEFI

DIAGRAM POLACZENIOWY

Dtr nr 13

Detektory gazu - typ GDxxA

Znak : A
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HEPHAIS 1600
DOKUMENTACJA
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

Dokument: MH1600GBR

Index :B
Data : 30/07/09
Strona : 88/103

+24V
ov

ALARM NO
ALARM COM
USZKODZENIE NC
USZKODZENIE COM

EKRAN

PLYTA UC1024 (PATRZ UWAGI)

m
+
I\ 74

CIA

L1 ALM

wely

C/ID

L2 DGT

aluazpoyzsn

Zdalne pole obstugi

TR-SDI 24+

Uwaga : Ten sam typ potgczenia moze byc zrealizowany z kart przekaznikowych R7P2, R12P2 lub C20R.

DIAGRAM POLACZENIOWY

Dtrnr: 14

SEFI

ZDALNE POLE OBSLUGI TR-SDI

znak: A




Dokument: MH1600GBR

L/SSEFI HEPHAIS 1600 Index :B
DOKUMENTACJA Swona 8908
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA
Uzycie monitorowanego wejscia
Ptyta UC1024 ,
H1024 modut
lub
terminal
RF H 1600
Kontakt NO i 560ohms
tacze RS232 zewnetrznej drukarki
Modut H1024
lub sub D 25pts
terminal RF H 1600
Tx 2Tx
s Rx . :-:- -_-i-:- 3 Rx
% masa |, );(_ 7
a uzie.
obwdd 4 i 5
obwdd 6, 820
Uwaga :
1/Wszystkie ekrany muszg byc zabezpieczone tasmg izolacyjna.
2/W tej samej drukarce Tx i moga byc skrosowane
s E F I DIAGRAM POLACZENIOWY Dtr nr: 15
" WEJSCIA MONITOROWANE | EACZE RS232 | jpak = A




/NSEFI

HEPHAIS 1600

Dokument: MH1600GBR

Index :B
DOKUMENTACJA Data e
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA
< 360 >
¢ X >« X >
20 20
A
1 ' A
‘ 4 otwory ‘
\ 'g \‘ A
v N
20 < 20 <«
4 1l »4 Il »
240
< >

ALPHA RE MONTAZ NASCIENNY

Plyta UC1024
RF H 1600

V1-

V1+

ov

ALPHA RE nr 1

(Adresowana przejsciowo)

ov

B2
0V Wej|
24V Wej. i

ALPHA RE Nr n

(Adresowana terminalowo)

B2
OV Wej.

24V r 24VE Wej.

IFIkaran | 0V Wyif oV Wyj.

uziemienig 24V Wyj 24V Wyj.
24V
zasilanie sieciowe
(Albo 24V/0,5A
z karty H256 , B3 B3
lub z ALXX2424B
Z liniami zasilania ov oV
monitorowanymi przez
programowalne DB bB
wejscia. DS DS

POLACZENIA
A Dtr nr: 16

SEFI

LACZE RS485 & 24V : ALPHA RE

znak: A




Dokument: MH1600GBR
L//XSEFI HEPHAIS 1600 Index :B
T Data : 30/07/09
DOKUMENTACJA Strona 1 91/103
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA
( )
MAPSKIT - PROGRAM WIZUALIZACYJNO-ZARZADZENIOWY
PC - wyposazone w zewnetrzng lub wewnetrzng
karte wieloportowg RS232
com1 COM n (n=<8)
konketor meski DB9 konektor mgski DB9
Tx(2) - RX(3) - Gnd(6) - Rts(7) Tx(2) - RX(3) - Gnd(6) - Rts(7)
DB9 zenski DB9 zenski
\. I I J
RS232 tgcze RS232 fgcze
DB9 kabel DB9 kabel
max diugosc. 10m max diugosc. 10m
kabel dedykowany kabel dedykowany
DB9 meski DB9 meski
@
Q
g
§ DBO zenski DB9 zenski
S
e ADAM 4520 (Advantech) ADAM 4520 (Advantech)
% izolowany konwerter RS232/RS422 izolowany konwerter RS232/RS422
<
Zg H I H
3 1
2 H
T e Tedebin R e
. _J
tacze RS422 tgcze RS422 link
max ditugosc 600m max diugosc. 600m
SYT2 dedykowany kabel SYT2 dedykowany kabel
" ) " 1
Héphais 1600 ° ‘ Héphais 1600= :
o2 B 5
HE HEE HE gle|t
Slave RS422/JBUS Slave RS422/JBUS
i Plyta UC1024 meow1 | Plyta UC1024
przez zatadowanie przez zatadowanie
. 7 . »
El DIAGRAM POLACZENIOWY Dtrnr: 17
SE LACZE - RS422 : MAPSKIT znak : A




L/SS E F I H EPHAIS 1600 :Z:]%l;t:(ment: MHJEGSOGBR
DOKUMENTACJA Data 30007109
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

Linia sygnalizatorow typu AVS

AVS AVS AVS

| Jeefe [see s Jf | [ee] e | s s | Ee | Er | sie | si |

EOL

linia sygnalizatorow
Plyta UC1024
lubv X4EVAC

Typ kabla 2 x 1,5mm2 Or 2 x 2,5mm?
Linia sygnalizatoréw adresowalnych AVSA Kabel chroniony zgodnie

z migdzynarodowymi normami.

AVSA AVSA AVSA

| e e s fse ) |l Jew e [selsef) [ [ew] e | s st

Adresowalna

petla lub

linia

Hephais 1600
+

7

Z modutem wejsé/wyjsé

Sygnalizatory

K1 e |E-[E+
| [ Tin TowsTous 1 | 5o cimons
Adresowalna T ([\) /\) Do kolejnego
o ) i o
inia U u urzgdzenia
ov
| : +24V
A [D[E| K3* (motliwd
Com| NO[ NC| tylko na ATC95) i
M |J [H i
K2 :
DIAGRAM POLACZENIOWY Dtrnr: 18
S E F I ZARZADZANIE SYGNALIZATORAMI
znak : A




ZSS E F I HEPHAIS 1600 :Zr)]c()jl;L)J(ment: MH]EGé)OGBR
DOKUMENTACJA Data : 30/07/09

Strona 1 93/103
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA
Gniazdo SO05 linii analogowe;
Gniazdo S05 Gniazdo S05
z izolatorem ICC05 Bez izolatora
Gniazdo S05 Gniazdo S05
(bez izolatora) 4 E] . E] (b(fzjtzlatora)
B B
] = z O
B IR toso B
L i 2 ' + % > =
L4 :; £ 2 SOUNDOS f235F  sounoos L
Jml (5 Bl
= SE <2595 1
6 §° =8 2° st ¢ L 6|
[ E+| s+less] e e+ sefess] e || L
LIt lelele olololo| Lhiif
Ekran \ _/..———ﬁ
A = }ﬁ !

|
\
Eia!

L-M_@j

Poczat.

Ei
|

Powrét
Ekran

L+ |
Ll
L- VUl

DIAGRAM POLACZENIOWY Dtr nr 19

SEFI SOUNDO5 Znak : A
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HEPHAIS 1600
DOKUMENTACJA
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

Index
Data
Strona

Dokument: MH1600GBR

'B
: 30/07/09
1 94/103

i | sygnalizatory

Linia sygnalizatoréw
i | Plyta UC1024

i | lub X4EVAC

Materiat centralny

NO wejscie

uszkodzenia akumulat.

NO wejscie
uszkodzenia zasilania
sieciowego

> H
: El
[ H

H 24V wyjscie
. .m
)
3 :
24V or 48V

{HEPHAIS 1600

Linia :
sygnalizatoréw :

Zasilanie zewnetrzne

...................................................................................

SEFI

DIAGRAM POLACZENIOWY

Dtr nr: 20

S.E.V.: PANEL EWAKUACJI GLOSOWEJ

znak: A




Dokument: MH1600GBR
NSEFI HEPHAIS 1600 indox 8
T Data : 30/07/09
DOKUMENTACJA Strona 1 95/103
Kabel CR1
DIRECT INVERS
S5
Karta X4EVAC ]
Wersja 2
Plyta UC1024 J4 =
-| 4 i
Zauwaz : —
EOL dostrczony z centralg e +| 3
- 2 -------------
+| 1
B4 [ o]
- 8 ) <
L o @
1 z 2 sygnalizatoréw o7 o g
z plyty UC1024 D L 2
-1 6 4] @ o
o — 8lig=
£ +|5 = £ .2
N 2 — 28
I |4 I 28
: — 88| as
R +|3 - i 2=
o — e
z =1
3 12 83| es3
@ o 8 i8S
N + 1 - QN
[0} S © =
5 agd
(]
o
(@) -
@ O pgrs M 1S4
O perz 1 S3 +
| A Jl
# O DER2 W1 S2 _
8 Opprimst | e
H INVERS DIRECT +
cable CR1
0
Plyta UC1024 (BB11) lub
karta H1024 (B4) o
NO programowalne wejscie E g
aktywowane w przypadku - ' < o —
uszkodzenia akumulatoréw | @ E é Uzycie wyjscia
o
NO programowalne wejscie E
aktywowane w przypadku ' o8 H
uszkodzenia zasil. sieciowego é Zewnetrzne
Zauwaz : . f :
Na karcie H1024 , majg wspdiny Standard 24V or 48V zasilanie
konenektor
A Dtr nr: 21

Tytut :

SEFI

Karta X4EVAC (wersja 2) : linia sygnalizatorow

znak: A




/NSEFI

HEPHAIS 1600
DOKUMENTACJA
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

Index
Data
Strona

Dokument: MH1600GBR

'B
: 30/07/09
: 96/103

ETART RETURN

MGIE LIME 1 LINE 2

+[-[e][+]-]E

— £
ETART RETURM -

e I | e EAEEEEEH

+ - Te][+-T€] ] ] | | - | 2

[we= EEIE BIS

T ol i B b B @

4

Det

— Eaalpcce

e ctor MCE

CIC: E[

SEARIES

Nl

T o oo B b B
Detactor

e _ Here

EIENE] BIE]E] weae e | P
[<F]

E - -
—[[— ||
=]

MGZB
RETURMN START
E[- [+J]E[- [+
LIME 4 uHE: | MGIB
RETURHN START
ML s

SEFI

DIAGRAM POLACZENIOWY

Dtr nr: 22

Tytut :
Karta podziatu petli 4 ISOL

znak: A
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Return
L-
L+
Shield
Start L - =A=A A al A 0 ! " ]
1 [l | W ] \J 1] [ \ /1 ]
L+ \
Shiel / | s = |
E+]E-| e E+|E-|e E+|E-] e E+JE-| e
ETCON®1 ETCON=2 ETCON"3 ETCO N°4
mode mode mode moda
ETAV ETAV ETNF ETCAV
L[] L [m] Lm| L[m]
[ I 1 L — |/ tswm
Contact N1 T
Contact N1 o ontact N* -
o Contact N1 -
=
+ E+
L4 Cde Alarme
. S+ - Technique
" R A rd
] i =
|
Contact N2 Contact N°2 P
d
+ E+
1 S+
e R -
¢ =K e | 1
s = «
4
L) )
Contact N°n
Contact Nn lol
[ — E+
+ <— S+ “Option
R commandable
=R R F Libre de tout potentiel
3 p L U<30vde;l<2A
e \I L
REPETITON REPETITION REPETITION
ALARM "FAULT" "ALARM"
1< 1km In 9/10 (560Q) 1< 1kmIn 9/10 (56Q) 1< 1km In 9/10 (569) EOL = 2,2 k@ 1/4W
n<sg nss n<sg
|!-+ m' ETNE-EDF *The cemmand actionis available on the optionETCO ; ETCAV
écran Nota :
E IE'I o On the diagrams above, the shield connection is optionnal
R= 33K ﬁ
A Dtr nr: 23
SEFI
Adresowalny modut wejsc/ wyjsc ETC05, ET4C05 znak: A
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Monitored controlled lines serial mode
EDL : Number of adresses fixed from 1 to 4
Linel + +Li
Eps € : *Line 1
Line2 ¥ T
Loop/iine { + :qt - Line 2
e [T e
_I) "\/‘F>
T Il asnanane
O R
' |oo-o 1%
[ <
DC1+ S, @ D4
| T .5’ } +L||g +eZ . ) ngnes 5 o4 %
T ln” pORAsE pORESE | B
L I ]
Sameli e
umber of addresses EILC : Control ine intermediary element.
(1to4) ETLC: Terminal linne control element.
EILT : Command line intermediary element.
ETLT : Contrd line terminal element.
FC : End of line, at leastone element is open in standby
DC : Start of line, all contacts are closed in standb
L [1] i)
[ i '/
' /|
b [ <|'p+>'* |‘J*||D <|'c+0’+
EILC EILT I ETL ETL ETLT
d<2m [
FC FC
< s Jqu A Lmsz
T X T
DAS i DASn
Possible intermediary DAS LastDAS ng4
Lignes de diffuseurs sonores (type 1)
.y
LT + / L
4
LT - ! L
| 9 71
Exr e | < ‘o —l RFL
[ 14 2,2KQ
£2 FC+ 3 a
Fc- 3,9kQ
Ligne
[T XXX
+
12345 12345
Intermediate Last sounder
sounder
Monitored inputs serial mode Monitored inputs parallel mode
E2 E1  Etatactf: Contacts tous fermés.
M 1’5 o CEtatinactif:Aumoins un contactouvert. .-~
~ © © O 9 EILC:Elémentintermédiaire ligne controle. s600
5 ETLC : Elément terminal ligne controle. e 5600 ZRZiQ
o E
s Les liaisons DC et FC entre le DAS et 'EILC ou 'ETLC LT - ol_ 1 ol_ n
peuvent étre ;éalisées dans un méme cable. E1 : T f
. oc-| b—b—— ..
o T n<4
E FC-
Ligne 560Q 5600 RFL
2,2KQ
ul ull
N < Etat actif : Au moins un contact fermé.
Intermediary contacts Lastcontact n34 Etat inactif : Tous les contacts ouverts.
Not monitored inputs Command lines not monitored
o+ 0t o+ F
288 eeg88. .
Boaass 8855
- wonwh5 5 s
3 A 3 A
FC :End of line, at least one contact open
DC : Start of line, all contact open in standby
Active status :Closed contact d<2m ) ) d<2m
Inactive staus: open contact Links DC and FC can be made on a single cable
bd4d oL i
™ T DAS
FC DC
Installation technical sheet Dir nr: 24

SEFI

EDA4L, Addressable 8 monitored input + 4 monitored line output

Index: A
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L+
Lo

Powr6t

Petla z kablem 8/10mm.

e —
| w

)

< 500m
SYT1300

SEFI

DIAGRAM POLACZENIOWY

Dtr nr: 25

Tytut:
Modut monitoringu urzadzen bezprzewodowych OI05

znak: A
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DOKUMENTACJA Swona 100103
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA
S dary li . }
L::g?h f{ kI?T'Ie(56 ohm) A MBA95 : Detectors range 05 conventionnal
MBASV Ex : Detectors range Ex
EOL

Y See the specific connexion sheet according to the
compatibility guidelines for each panel

MBA9S5EX: 3,9KQ/1/2W)

Loop connection
addressable
system

EN54-4 (¥)

External power supply

EX STD
sw2 [ Bl
Bl+)| O +
BL- [O— -
S Oo— €
B2+[ O— +
LINE
) > >s o« B2- [o— -
hd o MR €
B2 L I;l/l 3
oA o DﬁADADA'FA
9=
Swi
COM
1A
IND
MBA95(EX)
]
b
|
+
24V

"= All cable screens must be
protected by tubing.

(*) According to the system

NOTA Some MBA95(Ex) connected on differents main lines need to be connected to differents power supplies.

SEFI

Installation technical sheet

Dtr nr: 26

MBA95, MBA95EX,Addressable zone interface module

Znak A
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IAT16E/D N°1

HEPHAIS 1600
DOKUMENTACJA
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

9TNOD
9TIN3
STNOD
GTIN3
YTNOD
YTIN3
€TNOD
€TINI
C¢INOD
CTIN3
TINOD
TTIN3
0TNOD
OTIN3
60D
61N3
H1dv3
¢ N3I34d0Ss
aNNoYo
Ave+
aNNOoYo
N+
T NJ3™OS
-1 3ANIT/ANI
+1a ANIT/ANIT
-1d INIT/ANIM
+1d INI/ANIT

ALLJ

8NOD
81N3
LINOD
LIN3
9NOD
91N3
SWOD
SIN3
YNOD
vIN3
ENOD
€1N3
[4\(e}e]
ZLN3
TNOD
TLN3

IAT16E/D N°X

All cable screens must be

protected by tubing

/

e
d

g

m_\,_oo|$.
9TNOD BINS

9TIN3 JNOD
STNOD
GTIN3 £IN3
9NOD
YTWOD 9INT
PTINT SNOD
£TNOD GINT
ETINT YINOD
ZINOD bINT
ZTINT SNOD
TINOD eINT
TTINT
ZNOD
0TWOD 2Na [
OTIN3 o
60D TNOOTTY
res TINT
RIRNEIENEE iy
2 NIFHOS/INVHOT “
annoworassvn| J
nve+| ]
ANNOYD/ISSYN| 3
ave+| 3

T NI3™OS/NVHOT
-l 3INI/ANOIT
+/d 3NIN/ANDIT
-1 INIT/ANDIT
+1a IANIT/ANDIT

[> Priority alarm

Priority fault

lanaal
-

SEFI

Va

Q

SE_E_een ]\Lenglhﬂkm (56 )Cable 9/10 with screen
L-

1 pair 1,5 mm?

Dtr nr: 27
Index: A

End of Line

EOL
Installation technical sheet

1

+
24V

Additional
power supply

IAET16E/D, Addressable 16 monitored input module

use screen when length line

Secondarydine <1 Km (56 )
is > 100m.

n <8 contacts
C: Feedback pin
As a general rule,

SEFI
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Dtr nr: 28
Index:A

INSTALLATION TECHNICAL SHEET

SEFI

Va

—— I
840 840 0
E=T P I P 9TdO 810 S %
e IP B DIV 9TLO 14D gxg
STHO <4 9.0 STdO 11D &5 o
kel
STLO |y 4 94D ST1O 94D .n_.w O c v
c| [ 4 oo c | | v1a0 910 ads-
Sl 3 e S| | vro ¥} SEES
gl leol 3 465 S| |emo S10 s>
o B oY) T || ETLO 0 ZES®
I} 4] I 4,10 0 [423l] ¥10 Qv
ol [#2]1 3 e Q| |eo ) 525
2| |mo 4:05 S| |mwo €10 o8
) 1110 240 1110 240 —
Z| | otao =
4 Juo 0T 210
Sied BP B BV 0TLO T80
— bioed B0 R RS X 64D 115
o 610 T o 610 SND
=z 9TNO 3| 4w =z 9TNO )
STIND L] £
o Hmeldee o CEelyldEs | f.
= < SND o = SWD v 5
o ETNO PRIBEN < nd ETND N s S¢
W = 2 23
) -_— 7] © TN YIND c c9 =
ztwo 4 YN E TRy
— < — ZTIND 4S8 o
o | 4 END ED N — = =" e
= 4 c [ TIND 20D € =
< otwo| 4 Jno 03 < OTID R3]
- swol| 4 | W0 &2 — 6IND TNO — ' o8
W o7 W — <5
wlg U 52 w 58
° ©
L0 =
Hlyv3 |9 H1YV3 :
REINS o5 [ZeREITS
aNNo¥o <a ANNO¥9
AvTH N
aNno¥o aNno¥o
AVT+ AvT+ .
£
€
0
IRE(TS < REITS 4
-1d 3N I -1a 3N ‘3
NENG 1 +1d 3N a3
-1a NI A -1@ anm u
+d 3ANIT +a 3NN
U \Y + A___
>
<
N
53§ >
~91: o _—=
STt ©
B2ES c
~ £ z e mmmmm o3
Eszv g CooLIIIITIiTt =0
Sgs2 55
V529 T o
§252 <2
=1 <3
$o2 e S

IAT16R/D, Addressable 16 output relay module

L+
L-

Screen
1]
\oj

SEFI
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Karta MGNET il Ptyta UC1024 Modut H1024x
(adres 0 - RS485) J6 (adres master) (adres slave 1)
+ Rx+[ 0
- RXx-| O
Uzie. Gnd | @ @ | IN+
Tx+| © O | IN-
™| 0 ouTH
Bl O | OUT-
- B6
+ Rx+| O
- Rx-| O REZERWA
Uzie. Gnd | @+ ALARM
Tx+| ©
| @ o D H
L | J5
B2 5 1
g Héphais 1024 classique
> B
g
Karta MGNET - M 24v1
I odut UC1024 e
(code 1 - RS485) J6 (adres slave) H -0 ovi
- © |ekran —
R I
¥R o) BT - A AT @ | vi- 2
g W= L Ve | var T
Uzie. Gnd | @+ g g B&% i pair /10 CR1 I B1
Tx+| © SHS e p—
= = |
™ e *H2 ekran ® I 2(;1\\//22
B1 s |l T ov1 [C P, | | re
Ii S e =t ! ® |ekran £
+ Rx+|[ @ lil@ | vo- I
- Rx-| o+ 4@ | V2+
Uzie. Gnd | @+ B2
— =
Tx+| © =
| ® © +BA Wej%
52 @ | BAwe] <
. ® | +BAwyj <
g 1 pair 8/10 CR1 ® | BAwy; 5
S |5 | N
2 REZERWA &
g ALARM Modut H1024S
-

Héphad's 1600 ze zdalnym polem obsftugi

(adres slave 1)

1 paire 8/10 CR1

Karta MGNET
(adres N-1 - RS485 JlH HiiE (la{irce:sl 853
z N =<15)
+ Rx+7
- Rx-
Uzie. Gnd | @ INT @
Tx+| © IN- | ©
™o ouT+ 2
Bi OUT- |gs
+ Rx+| O
- Rx-| @117 REZERWA
Uzie. Gnd | @ ALARM
Tx+| ©
x| @
B2
BlackBox
DIAGRAM POLACZENIOWY
Dtr nr: 29

Tytut:

SEFI

MGNET : KARTA SIECIOWA

znak: A




