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CYFROWA PASYWNA CZUJKA PODCZERWIENI ODPORNA NA ZWIERZETA DO 15 KG

DIGITAL PASSIVE INFRARED DETECTOR WITH PET IMMUNITY UP T0 15 KG

DIGITALER PASSIV-INFRAROT-MELDER IMMUN GEGEN TIERE BIS ZU 15 KG

LMOPOBOI NACCBHbIN UK-U3BELLATENb, UTHOPUPYIOLLMIA XKMBOTHbIX BECOM 10 15 KT

LMOPOBUI NACUBHMI 14-CNOBILLYBAY 3 OYHKLIIEI ITHOPYBAHHS TBAPYH BATOI0 10 15 KT

DETECTEUR NUMERIQUE PASSIF INFRAROUGE AVEC IMMUNITE AUX ANIMAUX JUSQUA 15 KG

DIGITALE PASSIEF INFRAROOD DETECTOR MET PET FUNCTIE TOT 15 KG

RILEVATORE DIGITALE PASSIVO AD INFRAROSSI CON DISCRIMINAZIONE ANIMALI FINO A 15 KG

DETECTOR INFRARR0JO PASIVO DIGITAL INMUNE A ANIMALES HASTA 15 KG

DIGITALNI PASIVNI INFRACERVENY DETEKTOR S IMUNITOU VOCI ZVIRATOGM DO 15 KG

DIGITALNY PIR DETEKTOR POHYBU S ODOLNOSTOU NA ZVIERATA DO 15 KG

YHOIAKOZ MAGHTIKOZ YNEPYOPOX ANIXNEYTHZ ME ANOZIA ZE KATOIKIAIA MEXP1 15 KINA @l‘
MAXIMUM 15 KG-1G KISALLATVEDETT DIGITALIS PASSZIV INFRAERZEKELO 0co3
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FEATURES FIGURE 2. Setting the detector sensitivity (A — low sensitivity,
«  Dual element pyrosensor. B and C — medium sensitivity, D — high sensitivity)

« Fully digital motion detection algorithm. [ @D - pins shorted; (=) - pins open].

+ Petimmunity upto 15 kg. FIGURE 3. The detector’s coverage area.

« Digital temperature compensation.
+  Low supply voltage signaling (voltage drop below 9 V +5%). INSTALLATION

FIGURE 1.. View of detector electronics board. ; gs::)\tgets 2:&5;::;1(;?52;(1_
1- teﬂ?;"la::]ay (NC) 3. Make the openings for screws and cable in the enclosure base.

TMP — tamper contact 4. Pass the cable through the prepared opening.

COM — common ground 5. Fix the enclosure base to the wall (Fig. 5).

12V — supply input 6. Fasten the electronics board, taking into consideration the height

2 - red color LED to indicate: of detector installation (Fig. 6).

— alarm — ON for 2 seconds; 7. Connect the wires to the corresponding terminals.

— warm-up - blinking rapidly; 8. Using jumpers, set the working parameters of the detector.

— low supply voltage — ON. 9. Close the detector enclosure.

3 - pyroelectric sensor.

4 - tamper contact.

5 - scale for positioning of pyroelectric sensor against the lens

(see: Fig. 6).
6 - fixing screw hole.
7 - detector configuration pins:
PIR SENS. - setting detector sensitivity (see Fig. 2);
LED ONJ/OFF - enabling/disabling the LED signaling.

The signaling is enabled when
the pins are shorted.

CARACTERISTIQUES FIGURE 2. Mode de réglage de la sensibilité du détecteur
«  Double pyroélément. (A-basse sensibilité, B et C - sensibilité moyenne,
+  Algorithme numérique de détection. D — haute sensibilité)
+ Immunité au mouvement des animaux jusqu’a 15 kilogrammes. [ @I - broches fermées ; (=_=) — broches ouvertes].
+ Compensation numérique de température. FIGURE 3. Zone de couverture du détecteur.
+ Signalisation de la basse tension d'alimentation

(chute de tension au-dessus de 9 V +5%). INSTALLATION

1. Ouvrir le boitier (fig. 4).

fl_Gbl:rI::sj. Vue de la carte électronique du détecteur. 2. Sorti la carte électronique. k
NC - relais (NC) 3. Faire des traversées pour des vis et un cable dans I'embase
TMP — contact d’autoprotection du boitier.
COM - masse 4. Faire passer le cable a travers le trou effectué.
12V - entrée d'alimentation 5. Fixer 'embase du boitier au mur (fig. 5).
2 - voyant LED rouge indiquant : 6. Fixer la carte électronique tout en tenant compte de la hauteur
— alarme — allumé 2 secondes ; d'installation du détecteur (fig. 6).
— démarrage — clignote rapidement ; 7. Connecter les fils aux bornes correspondantes.
- basse tension d'alimentation — allumé. 8. Régler des paramétres de fonctionnement du détecteur a I'aide
3 - pyroélément. des cavaliers.
4 - contact d’autoprotection. 9. Fermer le boiter.
5 - graduation a positionner le pyroélément par rapport a la lentille
(voir : fig. 6).

6 - trou pour vis de fixation.
7 - broches a configurer le détecteur :
PIR SENS. - réglage de la sensibilité
du détecteur (voir : fig. 2) ;
LED ON/OFF - activation/désactivation de la signalisation
a l'aide du voyant LED. La signalisation est
activée lorsque les broches sont fermées.

VLASTNOSTI OBRAZEK 2. Nastaveni citlivosti (A—nizka citlivost,
«  Dudlni pyroelekiricky element. B a C - stfedni citlivost, D — vysoka citlivost)

+ PIné digitalni algoritmus detekce pohybu. [ G - piny propojeny; (& _=) - piny rozpojeny].

+ Imunita vuci zvifatim do 15 kg. OBRAZEK 3. Diagram pokryti prostoru detektorem.

« Teplotni kompenzace.
«+  Signalizace nizkého napéti (pokles napéti pod 9 V £5%). INSTALACE
1. Otevrete kryt podle (Obr. 4).

OBRAZEK 1. Pohled na elektronickou desku detektoru. 2. Vyjméte desku s elektronickymi sougastiami.

1- Svﬁg& relé (NC) 3. Vytvofte pfislusné montazni otvory pro $rouby a kabel v zadni
TMP — tamper kontakt Casti krytu.
COM - spole¢na zem 4. Protahnéte kabel vytvofenym otvorem.
12V - napéjeci vstup 5. Upevnéte zadni Cast krytu pfimo na sténu (Obr. 5).
2 - ¢ervena LED kontrolka: 6. Nasadte a upevnéte desku s elektronickymi soucastkami
— poplach - sviti po dobu 2 sekund; s ohledem na montazni vysku detektoru (Obr. 6).
— spousténi — rychlé blikani; 7. Pripojte vodice k pfisluSnym svorkam.
— nizké napajeci napéti — Cervené sviti. 8. Pomoci propojek nastavte pracovni parametry detektoru.
3 - pyroelement. 9. Uzaviete kryt detektoru.

4 - tamper kontakt.

5 - méfitko pro umisténi pyroelementu vici Cocce (obrazek 6).

6 - montazni otvory.

7 - konfiguracni piny detektoru:

PIR SENS. - nastaveni citlivosti (viz obr. 2);
LED ON/OFF - povoleni/zakazani signalizace LED

kontrolkou. Signalizace je povolena
pfi propojenych pinech.

EIGENSCHAFTEN

« Doppeltes Pyroelement.

+ Digitaler Bewegungserkennungsalgorithmus.

*  Immunitét gegentiber Tieren bis zu 15 kg.

+ Digitale Temperaturkompensation.

+  Signalisierung niedriger Spannungsversorgung (Spannung
unter 9V +5%).

LED ON/OFF - Ein-/Ausschalten der Signalisierung tiber
LED. Die LED-Anzeige ist aktiv, wenn die
Pins kurzgeschlossen sind.

ABBILDUNG 2. Einstellungsweise der Empfindlichkeit des
Melders (A - niedrig, B und C — durchschnittlich, D — hoch)
[ G - Pins kurzgeschlossen; (= _=) - Pins gedffnet].

ABBILDUNG 3. Erfassungsbereich des Melders.

WLASCIWOSCI RYSUNEK 2. Sposob ustawiania czutosci czujki (A — niska
+ Podwdjny pyroelement. czuto$é, B i C — $rednia czutosc, D — wysoka czutos¢)

+ Cyfrowy algorytm detekcji ruchu. [ G - kotki zwarte; (= =) - kolki rozwarte].

+  Odporno$¢ na ruch zwierzat o wadze do 15 kilograméw. RYSUNEK 3. Obszar detekcji czujki.

Cyfrowa kompensacja temperatury.

Sygnalizacja niskiego napigcia zasilania (spadek napiecia MONTAZ
ponizej 9 V +5%). 1. Otworzy¢ obudowe (rys. 4).
. . S 2. Wyja¢ plytke z elektronika.
:‘Yj:::gsl( 1. Widok plytki elektroniki czujki. 3. Wykonac otwory pod wkrety i kabel w podstawie obudowy.
NC —‘przekainik (NC) 4. Przeprowadzi¢ kabel przez wykonany otwor.
TMP — styk sabotazowy 5. Przymocowac podstawe obudowy do $ciany (rys. 5).
COM - masa 6. Zamocowac plytke elektroniki, uwzgledniajgc przy tym

12V - wejscie zasilania wysoko$é, na ktérej czujka zostata zamontowana (rys. 6).
2 - czerwona dioda LED sygnalizujgca: . Podtaczyé przewody do odpowiednich zaciskow.
— alarm — $wieci przez 2 sekundy; . Przy pomocy zworek ustawi¢ parametry pracy czujki.
— rozruch — szybko miga; 9. Zamkna¢ obudowe czujki.
— niskie napiecie zasilania — $wieci.
3 - pyroelement.
4 - styk sabotazowy.
5 - podziatka do pozycjonowania pyroelementu wzgledem soczewki
(patrz: rys. 6).
6 - otwor na wkret mocujacy.
7 - kotki do konfiguracji czujki:
PIR SENS. - okreslanie czutosci czujki (rys. 2);
LED ON/OFF - wigczenie/wytaczenie sygnalizacji przy
pomocy diody LED. Sygnalizacja jest
wigczona, gdy kotki sg zwarte.
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CBOWUCTBA
+  CpABOEHHbIif MPO3NIEMEHT.
+  Lndposoii anroputm obHapyxeH!s ABKEHMS.
* YCTOMYMBOCTb K [IBVKEHMIO XUBOTHBIX BECOM
fo 15 kunorpamm.
+  Liucbposas koMneHcaLmsi TeMnepaTypl.
+  CurHanuaaLs HU3KOTO HanpshkeHUst UTaHNs (NafeHune

LED ON/OFF - BKntouyeHne/BbIKMOYEHNE CBETOANOAHON
curHanuauni. CurHanuaaums BKroyeHa,
€CIM LITbIPBKY 3aMKHYTbI.

PUCYHOK 2. Cnocob ycTaHoBK/ YyBCTBUTENBHOCTH
u3BeLLatens (A — Hu3kast YyBCTBUTENBHOCTb, B 1 C — cpeaHsst
YyBCTBUTENbLHOCTb, D — BbICOKas YyBCTBUTENBHOCTb)

[ QD — UTbIPbKM 3aMKHYThI; (=) — LTbIPbKW Pa3OMKHYTbI].

NC_NC TMP TMP COM 12V 2.4 m]
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BNACTUBOCTI

«  [NoaBiltHiA NiPOENeKTPUYHMA ENEMEHT.

*  LuchpoBuit anroputm BUSIBNEHHS PyXYy.

*+  IrHopyBaHHs TBapuH Baroto Ao 15 kr.

«  Ludbposa komneHcaLjist Temnepatypu.

«  CurHanisaLlisi HU3bKOI Hanpyry XUBMeEHHs (MagiHHA Hanpyri
Hkue 9 B £5%).

MAJIOHOK 2. Cnoci6 BcTaHOBNEHHS YyTINBOCTI
cnosilLyBaya (A — HU3bka YyTnuBICTb, B i C — cepeaHst
YyTnuBICTb, D — BUCOKa YyTNMBICTL)

[ (D — uTVPKY 3aMKHYTI; (8 =) — LITMUPKYU PO3IMKHYT].
MAJIOHOK 3. Pagijyc aii cnosiluysaya.
BCTAHOBJIEHHA

ABBILDUNG 1. Elektronikplatine des Melders.

) MONTAGE

1- Kemmen: NC) 1. Gehéuse offnen (Abb. 4)

TMP - Sabotagekontakt 2. Die Elektronikplatine herausnehmen.

COM - Masse 3. Inder hinteren Gehausewand Offnungen fiir Kabel

12V - Stromversorgungseingang und Schrauben ausfiihren.

2- rote LED signalisiert: 4. Das Kabel durch die Offnung ziehen.

— Alarm - leuchtet 2 Sek. lang; 5. Das Hinterteil des Gehauses an der Wand befestigen (Abb. 5).

— Anlauf - blinkt schnell; 6. Die Elektronikplatine mit Riicksicht auf die Montagehshe

- Niedrige Speisespannung - leuchtet rot. des Melders befestigen (Abb. 6).
3 - Pyroelement. 7. Die Leitungen an entsprechende Klemmen anschlieen.
4 - Sabotagekontakt. 8. Mit Hilfe der Steckbriicken die Betriebsparameter des Melders
5 - Justierung zum Positionieren des Pyroelements im Verhaltnis einstellen.

zur Linse (siehe: Abb. 6). 9. Gehause des Melders schlieRen.

6 - Montagedffnung.
7 - Pins zur Konfiguration des Melders:
PIR SENS. - Definierung der Empfindlichkeit
des Melders (Abb. 2);

EIGENSCHAPPEN FIGUUR 2. Detector gevoeligheids instelling
«  Dual pyro sensor element. (A - lage gevoeligheid, B en C — medium gevoeligheid,
+  Volledige digitale motion detectie algoritme. D — hoge gevoeligheid)
«  Pet functie tot 15 kg. [ D - broches fermées ; (=) — broches ouvertes].
+ Digitale temperatuur compensatie. FIGUUR 3. Detectie gebied.
« Laag voeding voltage signalering (voltage beneden 9 V +5%).
. . . INSTALLATIE
FIGUUR 1. Aanzicht van de elektronische print. 1. Open de behuizing (Fig. 4).

1 Aﬂg'fiﬁl?;gz(m) 2. Verwijder de print.
TMP - Sabotage contact 3. Maak openingen voor de schroeven en kabel in de achterkant
van de behuizing.

COM - Common ground

12V - Voeding ingang 4. Voer de kabel in, in de daarvoor gemaakte opening.
2 - Rode gekleurde LED voor indicatie: 5. Schroef de behuizing op de muur of plaats deze
— Alarm — AAN voor 2 seconden; op de beugel (Fig. 5).
— Opstart status — Snel knipperend; 6. Maak de print vast, met in acht neming van de installatie hoogte
— Lage voeding voltage — AAN. van de detector (Fig. 6).
3 - Pyro elektrische sensor. 7. Sluit de bekabeling aan op de corresponderende aansluitingen.
4 - Sabotage contact. 8. Gebruik de jumpers om de juiste werking parameters
5 - Schaling voor het positioneren van de pyro elektrische sensor in te stellen voor de detector.
t.o.v. de lens (zie: Fig. 6). 9. Sluit de behuizing van de detector.

6 - Schroefgat voor het vast zetten.
7 - Detector configuratie pins:
PIR SENS. - Detector gevoeligheids instelling (zie Fig. 2);
LED ON/OFF —Aan/Uit zetten van de LED signalering.
De signalering is geactiveerd als de pins
zijn kortgesloten.

VLASTNOSTI OBRAZOK 2. Sposob nastavovania citlivosti detektora

«  Dvojty pirelement (A— nizka citlivost, B a C — stredna citlivost, D — vysoka citlivost)
«  Digitalny algoritmus detekcie pohybu | G - nasadeny jumper; (=_=) - bez jumpera].

* Odolnost na pohyb zvierat s hmotnostou do 15 kilogramov. OBRAZOK 3. Priestor kontrolovany detektorom.

« Digitdlna kompenzacia teploty -

«  Signalizacia nizkeho napétia napajania (pokles napétia MONTAZ

pod 9V £5%). 1. Otvorit kryt (obr. 4).
A . . 2. Vybrat dosku s elektronikou.
1OBRAZk9K 1. Pohfad na dosku elektroniky detektora. 3. Do zadnej Casti krytu urobit otvory pre skrutky a kabel.
° Svﬁé !-relé (NC) 4. Pretiahnut kabel cez otvor.
TMP — tamper 5. Pripevnit zadnu Cast krytu na stenu (obr. 5).
COM - zem 6. Pripevnit dosku elektroniky. Treba pamétat na nastavenie

12V - vstup napéjania
2 - gervena LED-ka signalizuje:
— alarm - svieti 2 sekundy;
— Startovaci rezim — rychlo blik;
— nizke napétie napajania — svieti.
3 - pirelement.
4 - tamper.
5 - rysky na urenie pozicie pirelementu vzhladom na SoSovku
(pozri: obr. 6).
6 - otvor na tchytnu skrutku.
7 - jumpre na konfiguraciu detektora:
PIR SENS. — nastavenie citlivosti detektora (obr. 2);
LED ON/OFF - zapnutie/vypnutie signalizacie LED-kou.
Signalizécia je zapnuta, ked je jumper
nasadeny.

vy8ky montaze detektora pomocou poziénych rysiek (obr. 6).
. Pripojit vodi¢e na zodpovedajuce svorky.
. Pomocou jumperov nastavit parametre ¢innosti detektora.
. Zatvorit kryt detektora.
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HanpskeHus Hike 9 B +5%).

PUCYHOK 1. Bupa nnatbl aNeKTpOHUKN U3BeLLarens.
1 - Knemmbi:
NC - pere (NC)
TMP — TaMnepHblit KOHTaKT
COM - macca 0 B
12V - Bxop nuTaHmus
2 - KpacHbIit CBETOANOA ANS MHANKALMN:
— TPEBOrY — rOPUT B TEYEHWE 2 CEKYHA;
— MyCKOBOTO COCTOSIHUS — GbICTPO MUraeT;
— HWU3KOrO HanpshkeHUs NUTaHNs — ropuT.
3 - NMpoanemeHT.
4 - TaMNEPHBIN KOHTAKT.
5 - Wkana Ans No3vLMOHNPOBaHWS NMPO3neMeHTa
0 OTHOLLIEHWIO K NH3E (CM.: puc. 6).
6 - oTBEpCTME MO KPENeXHbIiA Lypyn.
7 - WThIPbKW ANS HACTPOIAKM M3BeLLaTENs:
PIR SENS. - onpenenerue 4yBCTBUTENBHOCTY
usBeLlarens (puc. 2);

PUCYHOK 3. OxpaHsiemas u3seLuatenem nrnowyasb.

MOHTAX

1. Orkpoiite kopnyc (puc. 4).

2. [leMOHTWpYiiTe NnaTy 3neKTPOHUKA.

3. TloaroToBbTe OTBEPCTUS NOA WYpPYNbl 1 kabenb B 3aaHei
CTeHKe kopryca.

4. Mposeaute kabenb Yepes NOArOTOBNEHHOE OTBEPCTHE.

5. 3akpenuTe 3aAHI0K CTEHKY Kopnyca K cTeHe (puc. 5).

6. 3akpenuTe nnaty aNEKTPOHWUKM, YHUTHIBAs BbICOTY MOHTaXa
ussewarens (puc. 6).

7. TMopkntoumTe NPOBOAA K COOTBETCTBYIOLLMM KNeMMaMm.

8. C nomoLLbto Nepemblyek yCTaHoBUTE pabouune napameTpbl
u3BeLLarens.

9. 3akpoiiTe kopnyc usseLarens.

PROPRIETA

+ Sensore Piroelettrico a doppio elemento.

+  Algoritmo digitale di rilevazione del movimento.

+  Discriminazione del movimento di animali con peso fino
a 15 chilogrammi.

+ Compensazione digitale della temperatura.

+ Segnalazione di bassa tensione di alimentazione (caduta della
tensione al di sotto di 9 V £5%).

DISEGNO 1. Vista della scheda elettronica del rilevatore.
1 - morsettiera:
NC - relé (NC)
TMP — contatto antimanomissione
COM - massa
12V - ingresso alimentazione +12 Vcc
2 - LED rosso di segnalazione:
— allarme - si illumina per 2 secondi;
— avviamento — lampeggi rapidi;
— bassa tensione di alimentazione — acceso
permanentemente.
3 - sensore piroelettrico.
4 - contatto antimanomissione.
5 - scala per il posizionamento del sensore piroelettrico
relativamente alle lenti (vedi: dis. 6).
6 - foro per la vite di fissaggio.
7 - pin per la configurazione del rilevatore:
PIR SENS. - definizione della sensibilita del rilevatore (dis. 2);

LED ON/OFF - abilitazione / disabilitazione della
segnalazione attraverso I'uso del LED.
La segnalazione ¢ abilitata quando
i pin sono cortocircuitati.

DISEGNO 2. Modalita di regolazione della sensibilita

del rilevatore (A - sensibilita bassa, B e C - sensibilita media,

D - sensibilita alta)
[ G - pin cortocircuitati; (=_=) — pin aperti].
DISEGNO 3. Area di copertura del rilevatore.

MONTAGGIO
1. Aprire 'alloggiamento (dis. 4).

2. Rimuovere la scheda elettronica.

3. Praticare sulla base dell'alloggiamento i fori per le viti
ed il cavo.

4. Condurre il cavo attraverso il foro praticato.

5. Fissare la base dell'alloggiamento alla parete (dis. 5).
6. Fissare la scheda elettronica, tenendo in considerazione
l'altezza, alla quale il rilevatore deve essere installato (dis. 6).
7. Collegare i cavi ai relativi morsetti.
8. Attraverso I'uso dei jumper, regolare i parametri operativi
del rilevatore.
9. Chiudere I'alloggiamento del rilevatore.

MAJIOHOK 1. Burnsg nnatv enekTpoHiku CnoilLyBava.
1- knemu:
NC — pene (NC)
TMP — TamnepHWiA KOHTaKT
COM -maca 0B
12V — BXif XMBNEHHs
2 - YepBOHWIt CBITNOAIOA ANS iHAMKaLi:
— TPWBOrYW — CBITUTLCS NPOTArOM 2 CEKyHA;
— CTaHy NyCKy — LWBWAKO MEPEXTUTb,
— HWU3bKOI HaNPYri XUBMEHHS — CBITUTLCA.
3 - nipoenemeHT.
4 - TaMNEPHMIA KOHTaKT.
5 - Wkana Ans No3uLiloBaHHS NiPOENEMEHTY NO BiJHOLLEHHIO
[0 NiH3m (auB. man. 6).
6 - OTBip ANA KPINUMLHOTO LWYpyna.
7 - WTVPKY ANS HanaLITyBaHHA CMOBilLyBaYa:
PIR SENS. - B13Hayae yyTnvBICTb criosillysaya (mar. 2);
LED ON/OFF - BBiMKHEHHS/BUMKHEHHSI CBITNIOAIOAHOI
iHavKauii. CmrHa_niaau,iﬂ BBIMKHEHa, AKLLIO
LUTMPKIA 3aMKHYTI.

Cnig:

1. Biakputu kopnyc (man. 4).

2. [lemoHTyBaTV NNATy ENEKTPOHIKM.

3. Nigrotysaty oTBOPU NiA Wypynu i kabeni y 3aaHii cTiHLI
Kopnycy.

4. MpotsarHyTu kabenb Yepes NiAroToBNEeHuiA OTBIp.

5. TMpwKpinUTK 3aaHI0 CTIHKY kOpNyCy A0 CTiHM (Man. 5).

6. 3akpinuTin NNaTy enexkTPOHiKM, BPaXoBYK4N BUCOTY
BCTaHOBNEHHS! CMoBilLyBaya (man. 6).

7. Mip'epHaTvi NpoBOAM AO BiANOBIAHUX KNeM.

8. 3a nONoOMOrolo nepemMnyoK BCTaHOBUTK pobodi napameTpu
crosilysava.

9. 3akpuTy KOpMyC CMoBiLLyBaYa.

PROPIEDADES

+ Pirosensor doble.

«  Algoritmo digital de deteccion del movimiento.

* Inmunidad a los animales domésticos de hasta 15 kg.

+ Compensacion digital de la temperatura.

« Indicacion de baja tension de alimentacion (descenso
de tension por debajo de 9 V +5%).

FIGURA 1. Vista de la placa electrénica del detector.
1 - contactos:
NC - relé (NC)
TMP — proteccion antisabotaje
COM — masa
12V - entrada de alimentacién
2 - diodo rojo LED para indicar:
— alarma — ON durante 2 segundos;
— arranque — parpadeo rapido;
— baja tension de alimentacion — ON.
3 - pirosensor.
4 - proteccién antisabotaje.
5 - escala para posicionar el pirosensor en relacion
a la lente (ver: fig. 6).
6 - orificio para el tornillo de fijacién.
7 - pins para la configuracion del detector:
PIR SENS. - ajuste de sensibilidad del detector (ver: fig. 2);
LED ON/OFF - activacion/desactivacion de la sefializacion
a través del diodo LED. La sefializacion
esta activa cuando los pins estan cerrados.

FIGURA 2. Método para el ajuste de sensibilidad del detector
(A - baja sensibilidad, B y C — media sensibilidad, D - alta
sensibilidad) [ (il - pins cerrados; (=_=) - pins abiertos].

FIGURA 3. Area de cobertura del detector.
INSTALACION

1. Abrir la caja (fig. 4).

2. Retirar la placa electrénica.

3. Hacer orificios adecuados para los tornillos y un cable
en la base de la caja.

4. Pasar el cable por el orificio realizado.

5. Fijar el panel posterior de la caja a la pared (fig. 5).

6. Tomando en consideracion la altura en la que el detector
ha sido instalado, fijar la placa base (fig. 6).

7. Conectar los cables con los contactos convenientes.

8. Ajustar los parametros de funcionamiento del detector
a través de los jumpers.

9. Cerrar la caja del detector.

XAPAKTHPIZTIKA

+  AmAd oToixeio TaBnTIKoU uTTEPUBPOU aIoBNTAPa (pyrosensor).
+  [AMpwg wn@iakdg akydpiBUog avixveuong kivnong.

+  Avooia o€ katoikidia péxpr 15 KIAG.

*  Wnoiakr Beppokpaciakri avTioTadpion.

EIKONA 2. Pubpion euaiobnaiag avixveutr (A — xapnAn euai-
ofnoia, B kai C — peoaia evaiobnaia, D — uynAr euaiodnaia)

[ QD - oKideg yepupwpéveg; (m_m) — akideg avoIxTég].
EIKONA 3. Mepioxr) KGAUYNG TOU avIXVEUTH.

TULAJDONSAGOK

+ Duél-elemes pyroszenzor.

+ Teliesen digitalis mozgasérzékelési algoritmus.
+ Kiséllatvédelem maximum 15 kg-ig.

+ Digitalis hémérséklet kompenzalas.

ABRA 2. Erzékel§ érzékenységének beallitasa

(A - alacsony érzékenység, B és C — kdzepes érzékenység,
D - magas érzékenység) [ (il — érintkezok rovidrezarva;
(="=) - érintkezok nyitva).

ABRA 3. Abra Az érzékeld érzékelési tartomanya.

+  Edomoinon xapnAig Tpogodoaiag (1éon xaunAdtepn
Twv 9V 5%).

EIKONA 1. Ameik6vion Tng NAEKTPOVIKAG TTAGKETAG TOU QVIXVEUTH.
1 - TepuaTIopOi (KAEPES):
C — peAé (NC)
TMP - emragr| TTpoaTaaiag UAIkoU (tamper)
COM - koo
12V - gioodog Tpogodociag

2 - KOKkIvo LED yia évdeign:

— ouvayeppog — ON yia 2 deutepdAeTTa

— KkardoTacn evepyotroinong — ypriyopo avapooBnopa

— XapnAr Téon Tpogodoaiag — ON.
3 - TruponAekTpIKOG QIoBNTAPAG.
4 - emagr TpooTadiag UAikou (tamper).
5 - KAipaka TOTTOBETNONG TOU TTUPONAEKTPIKOU AITBNTAPA ATTEVaVTI

070 PaKo (Seite EI. 6).
6 - ot e106d0u TNG Ridag aTePEWONG TG TTAAKETAG.
7 - akideg (pins) pUBPIONG aVIXVEUTH:

PIR SENS. - pUBuion euaiobnaiag avixveutr (deite Eik. 2)
LED ON/OFF - gvepyomoinon/amevepyotroinan evaeigewv
Auyviag LED. Or evdeigeig eivar evepyotrol-
NUEVEG OTAV Of AKIDEG EIVOI YEPUPWHEVEG.

EFKATAZTAZH
1. AgaipéaTe 10 TrepiBAnpa (EIK. 4).

2. AgaipéaTe TNV NAEKTPOVIKNA TTAGKETAL.

3. AnuioupynoTe TIG 0TTéG yia TIG BideG Kal TO KaAWSIO 0TV TTAATH
Tou TrepIBARpaTOG.

4. MepdoTe 10 KAAWDIO Péoa amd Tnv avtiaTolxn o).

5. Ztepewate TNV TTAGTN Tou TrEPIBAAUATOG OTOV TOiXO (EIK. 5).

6. ZTepewaTe TNV NAEKTPOVIKA TTAGKETA, AapBavovTag uTréyn
10 UYOG TNG EYKATAOTACNG TOU avIXVeUTh (EIK. 6).

7. ZuvdéoTe Ta KaAWSIO GTOUG QVTIOTOIXOUG TEPUATIONOUS (KAEHEG).

8. XpnoigotoioTe Toug BPaXUKUKAWTHPES (jumbers) yia va
OPIOETE TIG TTAPAUETPOUG AEITOUPYIDG TOU QVIXVEUTH.

9. KheioTe T0 EPIBANUA TOU QVIXVEUTH.

*  Alacsony tapfesziiltség jelzés (9 V £5% fesziiltségszint alatt).

ABRA 1. Elektronikai kartya nézete.
1 - csatlakozok:
NC - relé (NC)
TMP — szabotazskapcsold
COM - koz0s fold
12V - tapfesziiltség bemenet
2 - piros LED jelzései:
— riasztas — 2 mp-es felvillanas;
— bemelegedés — gyors villogas;
— alacsony tapfeszilltség — folyamatos vilagitas.
3 - pyroelektromos érzékeld.
4 - szabotazskapcsold.
5 - pyroelektromos érzékeld lencséhez képest elfoglalt helyzetét
jelzé beosztas (lasd: 6. abra).
6 - rogzitécsavar nyilas.
7 - érzékeld miikodését beallito érintkezok:
PIR SENS. - érzékel6 érzékenysége (lasd: 2. &bra);
LED ON/OFF - visszajelzé LED engedélyezése / letiltésa.
Avisszajelzé LED miikddése a rovidzar
felhelyezett allapotaban van engedélyezve.

FELSZERELES

1. Nyissa ki a hazat (4. abra).

2. Tavolitsa el az aramkori lapot.

3. Készitse el a haz hatoldalan a csavarok és a kabelatvezetés
nyilasait.

4. Vezesse 4t a kabelt az elkészitett nyilason.

5. Rogzitse a haz hatoldalat a falra (5. Abra)

6. Rogzitse az elektronikai kartyat az érzékelé szerelési
magassaganak figyelembevételével (6. Abra).

7. Csatlakoztassa a vezetékeket a megfeleld sorkapcsokhoz.

8. Ardvidzarak hasznélataval dllitsa be az érzékeld miikodési
paramétereit.

9. Zérja vissza az érzékel6 hazat.



RYSUNEK 4. Sposob otwarcia obudowy.
RYSUNEK 5. Sposoby montazu czujki.

RYSUNEK 6. Sposdb pozycjonowania plytki elektroniki w celu
optymalizacji obszaru detekcji czujki. W zaleznosci od wysokosci
montazu $rodkowa kreska podziatki powinna znajdowac sie:
naprzeciw wskaznika na obudowie (montaz na wysokosci 2,4 m),
powyzej wskaznika (montaz wyzej niz 2,4 m — przyktad B) lub ponizej
wskaznika (montaz nizej niz 2,4 m — przyktad D).

URUCHOMIENIE
1. Wiaczy¢ zasilanie czujki. Dioda LED zacznie miga¢ (jesli kotki
LED ON/OFF sg zwarte).

2. Kiedy czujka bedzie gotowa do pracy (dioda LED przestanie
migac), przeprowadzic test zasiggu czujki, czyli sprawdzic, czy
poruszanie si¢ w nadzorowanym obszarze spowoduje urucho-
mienie przekaznika alarmowego oraz zaswiecenie diody.

3. W razie potrzeby zmieni¢ czuto$¢ czujki (kotki PIR SENS.).

Dekl : g

DANE TECHNICZNE

Napiecie zasilania

Pobér pradu w stanie gotowosci
Maksymalny pobdr pradu
Dopuszczalne obcigzenie
stykow przekaznika
(rezystancyjne)

Czas sygnalizacji alarmu
Wykrywalna predko$¢ ruchu
Spetniane normy

Klasa $rodowiskowa

wg EN50130-5

Zakres temperatur pracy
Wymiary

Zalecana wysoko$¢ montazu
Waga

www.satel.eu/ce

Sci jest d

MARIOHOK 4. Cnoci6 sigkpuTTs koprycy.
MAJIOHOK 5. Cnoci6 BcTaHOBNeHHs crosillyBaya.

MAJIOHOK 6. Croci6 noauuiloBaHHs Nnatv enekTpoHiku
3 MeTol onTumisauii pau,iycyvu,i'l' crosillyBaya. 3anexHo Bif
BUCOTY BCTAHOBMEHHS! CEPE/IHIi LUTPUX LLKANN Ma€ 3HaxoauTUCh
HaBMPOTH MO3HAYKW Ha KOPMYCi (BCTAHOBNEHHS Ha BUCOTi 2,4 M.),
BMLLE NO3HAYKW (BCTAHOBMEHHS Ha BUCOTI NoHad 2,4 M. — npu-
knag B) abo Hkye NosHauku (BCTAHOBNEHHS Ha BUCOTI MeHLUe
2,4 m. — npuknag D).

3ANYCK

Cnip;

1. BiMKHYTV XMBNeHHs criogilLyBaya. CeiTnoaion noYHe MepexTiti
(SKLLIO BCTaHOBNEHa nepemuyka Ha wrupkv LED ON/OFF).

2. Konu cnosillyBay nepeiae y CTaH roToBHOCTi 4o pobotn
(cBiTnOAiOA NepecTaHe MEpEexTiTh), NPOBECTM NEPeBIpKY pa-
Aiycy Aii cnosillysaya, T06T0 NepeBipuTH, Yn PyX Yy 30Hi, Ska
OXOPOHSETLCS, NPU3BEAE A0 BBIMKHEHHS TPUBOXHOTO pene
i no 3aropaHHs ceiTnogioay.

3. Tpu HeoBXiAHOCTI 3MIHNTK YYTAMBICTL CMOBILLYBaYa (LUTUPKKA
PIR SENS.).

pod

TEXHIYHI JAHI

12V DC £15%
10 mA
12 mA

40 mA/16 V DC

2s

0,3..3m/s

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4
]

-30°C...+55°C
63 x 96 x 49 mm
24m

73¢9

Hanpyra uBneHHs
CroXuBaHHs CTpymy

Y CTaHi ToTOBHOCTI
MakcumarnbHe CrioxuBaHHs
CTpymy

[lonycTiMe HaBaHTaXeHHs Ha
KOHTaKTax pene (PE3uCTUBHE)
TpuBanicTb curHany Tpueoru
LLIBnAKicTb pyxy BUSIBNIEHHS
BinnosigHicTb cTaHaapTam
Knac po6oyoro

cepeposuia no EN50130-5
[JlianasoH pobounx Temneparyp
abapuTHi poamipn
PekomeHpoBaHa

BUCOTA BCTAHOBMEHHS!

Bara

ThCA Ha canTi www.satel.eu/ce

DISEGNO 4. Modalita di apertura dell'alloggiamento.
DISEGNO 5. Modalita di montaggio del rilevatore.

DISEGNO 6. Modalita di posizionamento della scheda elettro-
nica, allo scopo di ottimizzare I'area di copertura del rilevatore.
A seconda dell'altezza dell'installazione, la linea media della scala
dovrebbe trovarsi: di fronte all'indicatore posto sull'alloggiamento
(per un montaggio ad un'altezza di 2,4 m — esempio A), al di sopra
dell'indicatore (per un montaggio ad un'altezza superiore a 2,4 m
—esempio B), oppure al di sotto dell'indicatore (per un montaggio
ad un’altezza inferiore a 2,4 m — esempio D).

ACCENSIONE

1. Inserire I'alimentazione del rilevatore. Il LED inizia a lampeggiare
(se i pin LED ON/OFF sono cortocircuitati).

2. Quando il rilevatore sara pronto ad operare (il LED smettera di
lampeggiare), effettuare il test di copertura, ovvero controllare se
I'esecuzione di movimenti all'interno dell'area supervisionata pro-
vocano 'attivazione del relé di allarme e I'accensione del LED.

3. Nel caso si rendesse necessario, modificare la sensibilita del
rilevatore (pin PIR SENS.).

SPECIFICHE TECNICHE

12B DC +15%
10 MA

12 MA

40 mA/16 B DC

2c

0,3..3 mlc

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

-30°C...+55°C
63 x 96 x 49 Mm

24m
73r

Tensione di alimentazione
Assorbimento energetico in
stato di pronto

Assorbimento energetico
massimo

Carico massimo ammissibile dei
contatti dei relé (carico resistivo)
Tempo di segnalazione allarme
Velocita di movimento rilevabile

Conformita ai requisiti

Classe ambientale secondo
EN50130-5

Range della temperatura

di lavoro

Dimensioni

Altezza di montaggio consigliata
Peso

12V DC +15%
10 mA

12 mA

40 mA/16 V DC

2s

0,3..3m/s

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

-30°C...+55°C
63 x 96 x 49 mm
24m

73¢9

La dichiarazione di conformita puo essere consultata sul sito: www.satel.eu/ce

OBRAZOK 4. Sposob otvorenia krytu.
OBRAZOK 5. Moznosti montéze detektora.

OBRAZOK 6. Sposob nastavenia dosky elektroniky na zaistenie

optimalneho dosahu detekcie detektora. V zavislosti od vysky

montéZe sa musi strednd ryska nachadzat’ oproti ryske na kryte

(montaz vo vy$ke 2,4 m), nad ryskou na kryte (montaz nad 2,4 m

— priklad B) alebo pod ryskou (montéz pod 2,4 m — priklad D).

SPUSTENIE

1. Zapnut napéjanie detektora. LED-ka zaéne blikat' (ak je
nasadeny jumper LED ON/OFF).

2. Ked je detektor pripraveny na cinnost (LED-ka prestane blikat),
vykonat test dosahu, &ize skontrolovat ¢&i reakcia detektora
na pohyb v kontrolovanom priestore aktivuje relé a LED-ka
detektora sa rozsvieti.

3. V pripade potreby zmenit citlivost’ detektora (jumper PIR
SENS.).

TECHNICKE INFORMACIE

Napatie napajania

Odber pradu v pohotovostnom
rezime

Maximalny odber pridu

Pripustné zatazenie
kontaktov relé

Cas signalizacie alarmu
Detekovana rychlost pohybu
Splnené normy

Trieda prostredia podla
EN50130-5

Pracovna teplota

Rozmery

Odportcana vyska montaze
Hmotnost

Vyhlasenie o zhode si mozno pozriet' na www.satel.eu/ce

12V DC +15 %
10 mA

12mA

40 mA/16 V DC

2s

0,3..3m/s

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4
]

-30°C...+55°C
63 x 96 x 49 mm
24m

739

FIGURE 4. Removing the cover.
FIGURE 5. Ways of installing the detector.

FIGURE 6. The way of positioning the electronics board
to optimize the coverage area. Depending on the mounting
height, the medium scale line should be: aligned with the mark
on the enclosure (installation at a height of 2.4 m), situated above
the mark (installation higher than 2.4 m — example B) or below
the mark (installation lower than 2.4 m — example D).

START-UP

1. Switch the detector power on. The LED will start blinking
(if the LED ON/OFF pins are shorted).

2. When the detector is ready to work (the LED will stop blinking),
carry out the detector range test, i.e. check that movement within
the coverage area will activate the alarm relay and lighting

SPECIFICATIONS
Supply voltage 12V DC £15%
Standby current consumption 10 mA
Maximum current consumption 12 mA
Relay contacts rating
(resistive load) AV 1Y e
Alarm signaling time 2s
Detectable speed 0.3..3m/s

Standards complied with
Environmental class
according to EN50130-5
Operating temperature range
Dimensions

Recommended
of the LED. installation height
3. If necessary, change the detector sensitivity (pins PIR Weight
SENS.).
The declaration of conformity may be Ited at www.satel.eu/ce

FIGURE 4. Mode d'ouverture du boitier.
FIGURE 5. Modes d'installation du détecteur.

FIGURE 6. Mode de positionnement de la carte électronique

pour optimiser la zone de couverture. En fonction de la hauteur

d'installation, le trait central de la graduation doit étre situé :
en face de l'indicateur sur le boitier (installation a la hauteur

de 2,4 m), au-dessus de l'indicateur (installation au-dessus de 2,4 m

—exemple B) ou au-dessous de l'indicateur (installation au-dessous

de 2,4 m - exemple D).

MISE EN MARCHE

1. Mettre le détecteur sous tension. Le voyant LED commencera
a clignotera (si les broches LED ON/OFF sont fermées).

2. Lorsque le détecteur sera prét a fonctionner (le voyant LED
cessera de clignoter), faire le test de la portée du détecteur,
c'est-a-dire vérifier que le déplacement dans I'espace surveillé
fera activer le relais d’alarme et allumer le voyant.

3. Changer la sensibilité du détecteur, si nécessaire (broches PIR
SENS.).

La déclaration de conformité peut étre consultée sur le site : www.satel.eu/ce

FIGURA 4. Demostracion sobre cémo abrir la caja.
FIGURA 5. Demostracion sobre cémo instalar el detector.

FIGURA 6. El método de posicionamiento de la placa electronica
para optimizar el area de cobertura. Dependiendo de la altura
de instalacion, la mediana linea de la escala debe encontrase:
en frente del indicador en la caja (altura de montaje 2,4 m),
por debajo del indicador (altura de montaje superior a 2,4 m
— ejemplo B) o bien debajo del indicador (altura de montaje no
superior a 2,4 m — ejemplo D).

PUESTA EN MARCHA

1. Activar la alimentacion del detector. El diodo LED empezara
a parpadear (si los pins LED ON/OFF estan cerrados).

2. Cuando el detector estara dispuesto a operar (el diodo LED
dejara de parpadear), realizar la prueba, es decir, comprobar
si algin movimiento en el objeto protegido ocasionara la acti-
vacion del relé de alarma y el encendido del diodo.

3. En caso de necesidad cambiar la sensibilidad del detector
(pins PIR SENS.).

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

-30°C...+55°C
63 x 96 x 49 mm

24m
73¢9

SPECIFICATIONS TECHNIQUES

Tension d'alimentation
Consommation de courant
en veille

Consommation maximale

Charge admissible de contacts
du relais (résistante)

Durée de signalisation d’alarme
Vitesse détectable
du mouvement

Normes respectées
Classe environnementale
selon EN50130-5
Températures

de fonctionnement
Dimensions

Hauteur de montage
recommandée
Masse

DATOS TECNICOS

12V DC +15%
10 mA

12mA

40 mA/ 16V DC
2s

0,3..3m/s

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

-30°C...+55°C
63 x 96 x 49 mm
24m

73¢9

Tension de alimentacion
Consumo de corriente en modo
de espera

Consumo méaximo de corriente
Capacidad de carga

de contactos de relé (resistencia)
Tiempo de sefializacion

de alarma

Velocidad de movimiento
detectable

Normas cumplidas

Clase de entorno segun
EN50130-5

Temperatura operacional
Dimensiones

Altura de instalacién
recomendada

Peso

Pueden consultar la declaracion de conformidad en www.satel.eu/ce

EIKONA 4. Agaipean Tou TepIBAAaTOG.
EIKONA 5. TpdTol ykatdoTaong TOU QVIXVEUTH.

EIKONA 6. AvaAoya pe To Uyog TnG EyKATAOTAGNG TOU QVIXVEUTH,

n Heoaia ypappr NG KAiMaKAg TTPETTEL VO EUBUYPAPUIOTEN e

10 onu&dI oTo TEPiBANua (eykartdoTaon oe Uyog 2,4 p), 1 va

ToTroBETNBEI TTAvw aTd TO ONUAdI (eykatdoTaon YnAdtepa amd

2,4 y — mapddeypa B) A kaTw amd 10 onuddi (eykardoTaon

XapnAétepa amé 2,4 p mapadelypa D).

ENEPronoiHzH

1. EvepyomoijoTe Tnv Tpoodoaia Tou avixveutr. H Auyvia LED
Ba apyioel va avaBooPrivel (edv or akideg LED ON/OFF éxouv
YEQUPWOE).

2. Otav o aviveuTrg e10€ABEI 0 KaTdoTaon Asitoupyiag (n Auxvia
LED 6a otaparioel va avaBooBriver), eEAEygTe TV epBéAeia Tou
QVIXVEUTA, TI.X. KIVNOEITE péoa oTnV TEpIoXr KAAUYNG yia va
BIaTTOTWOETE OTI EVEPYOTIOIEITAI TO PeAé Trapapiaong Kai 6Ti
avapel n Auyvia LED.

3. Edv kpiBei ammapaitnto, aAdgTe TNV euaioBnaia Tou avixveuTtd
(akiSeg PIR SENS).

12 Vee £15%

10 mA

12 mA

40mA/ 16V DC

2s

0,3..3m/s

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

-30°C...+55°C
63 x 96 x 49 mm

24m
73¢9

NMPOAIArPA®EZ

Tpogodoaia 12V DC +15%
KaravéAwon o€ kardoTaon

Qvapovhg 10mA
MéyioTn katavdAwaon 12 mA
MéyiaTo goprio emagrig peAé 40mA/ 16V DC
Xpovog didpkeiag ouvayepuou 2 deut
Avixvedoipn TaxomnTa 0,3...3 p/ deut

ZuppOPPWON HE T TIPOTUTIO
MepiBalrovTiki TaEN oUpewva
pe EN50130-5
Oeppokpaciakd ipog
Aeimoupyiag

AiaoTdoeig

lMpotevépevo Gyog
£YKaTAOTAONG

Bdpog

Ma v SnAwon va

HHOP® 1S HTTOP

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

-30°C...+55°C
63 x 96 x 49 xAo
24y

73 vyp

Tnv 10To0€Aida www.satel.eu/ce

ABBILDUNG 4. Offnen des Gehduses.
ABBILDUNG 5. Montagearten des Melders.

ABBILDUNG 6. Optimierung des Uiberwachten Bereichs durch
richtige Positionierung der Elektronikplatine. Je nach Montagehdhe
platzieren Sie den mittleren Strich der Justierung: gegeniber der
Markierung auf dem Gehause (Montage auf der Hohe 2,4 m), iiber
der Markierung (Montage hoher als 2,4 m — Beispiel B) oder unter
der Markierung (Montage unter 2,4 m - Beispiel D).

INBETRIEBNAHME

1. Die Stromversorgung des Melders einschalten. Die LED fangt an
zu blinken (wenn die Pins LED ON/OFF kurzgeschlossen sind.

2. Nachdem der Melder betriebsbereit ist (die Diode LED hért auf
zu blinken), die Reichweite des Melders testen, d.h. priifen,
ob eine Bewegung im Uberwachten Bereich das Alarmrelais
auslost und die Diode eingeschaltet wird.

3. Bei Bedarf die Empfindlichkeit des Melders andern
(Pins PIR SENS.).

TECHNISCHE DATEN

Spannungsversorgung 12V DC +15%
Stromaufnahme

im Standby-Modus 10mA
Max. Stromaufnahme 12 mA

Zulassige Belastung
der Relaiskontakte (Widerstand) 40mA/16VDC

Alarmdauer 25

Erfassbare

Bewegungsgeschwindigkeit 0,3..3m/s
EN50130-5, EN50131-1,

Entspricht den Normen EN50131-2-2, EN50130-4
Umweltklasse nach EN50130-5 Il

Betriebstemperaturbereich -30°C...+55°C
Abmessungen 63 x 96 x 49 mm
Empfohlene Montagehdhe 24m
Gewicht 739

Die Konformitatserklarung kann unter folgender Adresse gefunden werden: www.satel.eu/ce

FIGUUR 4. Verwijderen van het kapje.
FIGUUR 5. Div. manieren voor het installeren van de detector.

FIGUUR 6. De manier van positionering van de elektronische
print voor optimalisatie van het detectie bereik. Afhankelijk van
de Installatie hoogte, de medium Schaling lijn dient: uitgelijnd te
zijn met de markering op de behuizing (installatie op een hoogte
van 2.4 m), situatie boven de markering (installatie hoger dan
2.4 m - voorbeeld B) of beneden de markering (installatie lager
dan 2.4 m voorbeeld D).

OPSTARTEN

1. Schakel de voeding van de detector in. De LED zal starten met
knipperen (indien de LED ON/OFF pins zijn kortgesloten).

2. Wanneer de detector in de werking status komt (de LED zal
stopen met knipperen), voer dan de detector looptest uit,
bijvoorbeeld controleer dat beweging in het detectie gebied
het alarm relais activeert en de LED aangaat.

3. Indien nodig verander de gevoeligheid van de detector (pins
PIR SENS.).

SPECIFICATIES
Voeding voltage 12V DC +15%
Stand-by verbruik 10 mA
Maximaal verbruik 12 mA

Relais contacten
waarde (belasting) 40mA/16VDC
Alarm signaleringstijd 2s
Detectie snelheid 0.3..3m/s
EN50130-5, EN50131-1,

Standaard overeenkomend met EN50131-2-2, EN50130-4

Milieu klasse I
volgens de EN50130-5

Werkingstemperatuur -30°C...+55°C
Afmetingen 63 x 96 x 49 mm
Aanbevolen installatie hoogte 24m
Gewicht 73 gr

De

OBRAZEK 4. Otevieni krytu.
OBRAZEK 5. Zpisoby montaZe detektoru.

OBRAZEK 6. Efekt vysky montaze detektoru na pokryti prostoru
azplisob posunu desky elektroniky pro optimalizaci pokryti prostoru.
V zavislosti na montazni vySce by mél byt stfed méfitka: zarovnan
na znacku vyraZzenou na krytu detektoru (montazni vyska 2,4 m),
umistény nad znackou (montaZz do vySek nad 2,4 m — priklad B)
nebo pod znackou (montaZ nize nez 2,4 m - piiklad D).
UVEDENI DO PROVOZU

1. Zapnéte napéjeni detektoru. LED kontrolka za¢ne blikat (pokud
je propojka LED ON/OFF pinu nasazena).

2. Po vstoupeni detektoru do pracovniho reZimu (LED kontrolka
prestane blikat), provedte test dosahu detektoru, tzn., zkon-
trolujte, zda pohyb v hlidaném prostoru aktivuje poplachové
relé a dojde k rozsviceni LED kontrolky.

3. V pfipadé nutnosti zmérite citlivost detektoru (piny PIR SENS.).

op www.satel.eu/ce

TECHNICKA DATA

Napéjeci napéti 12V DC +15%
Proudova spotfeba, klidovy stav 10 mA
Proudova spotfeba, maximalni 12 mA
Zatizitelnost kontakt( relé

(odporové) 40mA/ 16V DC
Doba signalizace poplachu 2s
Detekovatelna rychlost pohybu 0,3...3m/s

EN50130-5, EN50131-1,

Wit ST EN50131-2-2, EN50130-4

Trida prostredi dle EN50130-5

Rozsah pracovnich teplot -30°C...+55°C
Rozméry 63 x 96 x 49 mm
Doporucend vyska montaze 24m
Hmotnost 739

Modfanska 80, 147 00 Praha 4, CR
Tel. / Fax: 272 770 148, 272 770 149
e-mail: euroalarm@euroalarm.cz
technicka pomoc: ezs@euroalarm.cz
WwWW: www.euroalarm.cz

Prohlaseni o shodé je k dispozici na www.satel.eu/ce

ABRA 4. Fedé| eltavolitasa.
ABRA 5. Erzékel6 felszerelésének modjai.

ABRA 6. Az aramkori lap helyzete az optimalis érzékelési teriilet
bedllitasara. Afelszerelési magassagtél fliggéen; a kdzepes skéla-
osztast szilkséges bedllitani a haz jelzésével egyvonalba (szerelés
2,4m-es magassagba), a jelzés folé (szerelés magasabban, mint
2,4m - B példa) vagy a jelzés ala (szerelés alacsonyabban, mint
2,4m - D példa).

UZEMBE HELYEZES

1. Kapcsolja be az érzékeld tapfesziiltségét. ALED elkezd villogni
(amennyiben a LED ON/OFF érintkezétiiskék révidre vannak
zarva).

2. Amikor az érzékelé miikodésre kész (a LED abbahagyja
a villogast), végezze el az érzékelési tartomany ellenérzését
pl. ellendrizze, hogy a feliigyelt teriileten beliili mozgas aktivélja-e
ariasztasrelét és a LED fényét.

3. Amennyiben szikséges, allitson az érzékeld érzékenységén
(PIR SENS érintkez6tiiskék).

MUSZAKI ADATOK
'!'épfesziiltség 12V DC +15%
Aramfogyasztas, készenlét 10 mA
Aramfogyasztas, maximum 12 mA

Reléérintkezok névleges
kapcsolasi teljesitménye
(ellenallas)
Riasztasjelzési id6 2s
Erzékelési sebesség 0.3..3m/s
Megfelel a kovetkezd EN50130-5, EN50131-1,
szabvanyoknak EN50131-2-2, EN50130-4
Kornyezeti osztaly I
az EN50130-5-nek megfeleléen
Miikodési hémérsékleti

40mA/ 16V DC

tartomany -30°C...+55°C
Méretek 63 x 96 x 49 mm
Ajanlott szerelési magassag 24m
Témeg 739

Amegfelelségi nyi

6 a www.satel.eu/ce honlapon.

PUCYHOK 4. Cnocob otkpbITus kopnyca.
PUCYHOK 5. Crnocob MoHTaxa usseLatens.

PUCYHOK 6. Croco6 no3numoHMpoBaHms nnatbl aNeKTPOHUKW
QNS NONMyYeHNs ONTUMAarbHOM OXpaHsiemoit nnowaau. B 3asu-
CMMOCTM OT BbICOTbI MOHTaXa@ CPEAHMIl LUTPUX LUKasbl [OMKEH
HaXOANTLCS HANPOTUB OTMETKN Ha Kopryce (MOHTaX Ha BbicoTe
2,4 M), BbllLe OTMETKM (MOHTaX Bbllwe 2,4 M — npumep B) unn
HIKe OTMETKW (MOHTaX Huxe 2,4 M — npumep D).

3ANYCK

1. BkriounTe nuTatme usseLatens. CBETOAMOA HauMHAET MUTraTb
(ecnm ycTaHoBreHa nepembiyka Ha WTbipbkn LED ON/OFF).

2. Korpa usBelatens 6yaet rotos k pabote (cBeToauos nepe-
CTaeT MuraTh), CrieayeT MpOBECTU TeCT AanbHOCTY ENCTBUS
V13BelLLaTensi, To CTb NPOBEPUTb, YTO ABIKEHNE B OXPaHSEMON
30He BbI3bIBAET CpabaTbiBaHie CUrHamMBLHOTO pere 1 3aropatine
cseToavoza.

3. Ecrv HeobXoanmOo, N3MEHITe HyBCTBATENBHOCTL U3BELLATENS
(wrbipbkyn PIR SENS.).

TEXHUYECKUE OAHHLIE

Hanpsikenue nutanus
MotpebneHue Toka

B PEXVUMe FOTOBHOCTU
MakcumansHoe

notpebrexne Toka
[lonyctumas Harpy3aka Ha
KOHTaKTax pene (peaucTuBHas)

[InuTenbHOCTbL cUrHana Tpesori

O6HapyxviBaemas
CKOPOCTb [BUXKEHUS]

CooTBETCTBME CTaHAapTaM
Knacc okpyxatolLelt cpeas!

no EN50130-5

[nanasoH pabounx Temnepatyp
Pa3smepb!

PekomeHpyemas
BbICOTa YCTaHOBKN
Macca

a cooTt

Ha caitte www.satel.eu/ce

12B DC £15%
10 MA

12 mA

40 mA /16 B DC
2c
0,3..3 mlc

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

-30°C...+55°C
63 x 96 x 49 Mm

24m
73r
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